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Kayttéohje AM-PREMIUM(-W) — tyyppisarja Yleisid neuvoja

1 Yleisia neuvoja

1.1 Kayttéohjeen tavoitteet
Tama moduulikohtainen kadyttéohje patee vain yhdessa sille laitteelle laaditun asennus-
/kayttéohjeen kanssa, johon kyseinen moduuli on médara asentaa. Siella annettuja ohjeita —
turvallisuus, asennus ja liitédntd — on ehdottomasti noudatettava!
Kayttoohjeeseen on perehdyttava huolellisesti ennen asennusta ja kdyttdéénottoa, mikd on
tarkeda laitteiden oikean ja turvallisen kdytén kannalta!

1.2 Vastuuvapauslauseke
Taman kayttdohjeen siséllon paikkansapitavyys laitteeseen kuuluvan tietoteknisen laitteiston ja
ohjelmiston kanssa on tarkastettu. Silti voi esiintyd epatarkkuuksia, joten emme voi taata taydellista
yhteensopivuutta. Oikeudet rakenteellisiin ja teknisten tietojen muutoksiin pidatetdan tuotekehittelyn
eteenpain viemiseksi. [Imoitettujen tietojen, kuvien, piirustusten ja tekstin pohjalta esitettyja vaateita ei
niin ollen voida hyvaksya. Virheiden mahdollisuutta ei voida sulkea pois.
ZIEHL-ABEGG SE ei vastaa vaurioista, jotka johtuvat vaarasta, asiattomasta tai
maaraystenvastaisesta kaytosta tai ilman valtuutusta tehdyisté korjaus- ja muutostdista.

1.3 FCC/IC Statements (for AM-PREMIUM-W modules only)
Seuraavat tiedot on laadittu tuotteita varten, jotka ovat kaytdssa USA:ssa ja Kanadassa. Tiedot
siséltyvat maakohtaisilla kielilld my6és dokumentin kdanndksissa.

FCC Compliance (US)

This device complies with Part 15 of the FCC Rules. Operation is subject to the following two
conditions:(1) this device may not cause harmful interference, and(2) this device must accept any
interference received, including interference that may cause undesired operation.

Note: This equipment has been tested and found to comply with the limits for a Class A digital device,
pursuant to part 15 of the FCC Rules. These limits are designed to provide reasonable protection
against harmful interference when the equipment is operated in a commercial environment. This
equipment generates, uses, and can radiate radio frequency energy and, if not installed and used in
accordance with the instruction manual, may cause harmful interference to radio communications.
Operation of this equipment in a residential area is likely to cause harmful interference in which case
the user will be required to correct the interference at his own expense.

FCC Warning
Changes or modifications not expressly approved by the party responsible for compliance could void
the user's authority to operate the equipment.

IC Compliance (Canada)

This device complies with Industry Canada licence-exempt RSS standard(s). Operation is subject to
the following two conditions: (1) this device may not cause interference, and (2) this device must
accept any interference, including interference that may cause undesired operation of the device.

Le présent appareil est conforme aux CNR d'Industrie Canada applicables aux appareils radio
exempts de licence. L'exploitation est autorisée aux deux conditions suivantes : (1) I'appareil ne doit
pas produire de brouillage, et (2) I'utilisateur de I'appareil doit accepter tout brouillage radioélectrique
subi, méme si le brouillage est susceptible d'en compromettre le fonctionnement.

This Class A digital apparatus complies with Canadian ICES-003.
Cet appareil numérique de la classe A est conforme a la norme NMB-003 du Canada.

L-BAL-E095-FIN 1618 Index 006
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Kayttéohje AM-PREMIUM(-W) — tyyppisarja Turvaohjeita

2

1

3.1

3.2

3.3

3.4

Turvaohjeita

Tiedote

Sahkolaitteet saa asentaa, liittda ja ottaa kayttdéon ainoastaan ammattitaitoinen sdhkdasentaja
sahkoteknisia maarayksia noudattaen (Saksan liittotasavallassa mm. standardit EN 50110 tai
EN 60204)!

Sidhkovirrasta aiheutuva vaara

e Sahkdlaitteiston osia ei saa ryhtya kunnostamaan, jos ne ovat jannitteellisia. Kun laitekotelo
avataan, suojausluokka on enaa IP00! Jannitteellisten osien koskettaminen on silloin
hengenvaarallista.

o Viitta térkeda sahkoteknista turvasdéntéd on noudatettaval

e Jannitteetdn tila on tarkastettava kaksinapaisella jannitetesterilla.

e Verkkovirran katkaisemisen jalkeen “PE”-suojajohtimen ja verkkoliitdnndn valiin voi syntya
vaarallisia sahkdélatauksia.

Odotusaika vahintdan 3 minuuttia!

e Laitteen, johon moduuli on asennettu (puhallin, muunnin), saa avata aikaisintaan kolmen minuutin
kuluttua siitd, kun laitteesta on katkaistu virta.

o Koska laitteessa on kondensaattorit, viela virran katkaisemisen jalkeenkin on vaarallista koskettaa
jannitteellisia osia tai sellaisia osia, jotka vikatoimintojen vuoksi saavat edelleen jénnitetta.

Yleisluontoinen seloste

Kayttotarkoitus
Lisdmoduuli soveltuu kaytettdvaksi vain yhdessa yhteensopivan ZIEHL-ABEGG -laitteen kanssa.

Huom.: AM-PREMIUM-W -moduuli on suunniteltu pelkéstaan kaytettavaksi ZIEHL-ABEGG:in
valmistamissa isantélaitteissa (puhaltimet ja muuntimet).

Toiminto

Kiinnittdamalla moduuli“AM-PREMIUM” saadaan puhaltimesta / taajuusmuuttimesta taysiarvoinen
yleissaadin.

Moduulissa on kaksi analogista sisdantuloa (esim. tunnistimia varten), yksi analoginen ulostulo ja yksi
MODBUS-liitantaportti.

Tyypissa “AM-PREMIUM-W” on lisdksi langaton tiedonsiirtoyhteys kannettavan terminaalin, tyyppi A-
G-247NW, parametrien asetukseen ja tietojen siirtoon.

Tyyppi Tuote-n:o |Toiminto

AM-PREMIUM 349046 Yleissdatémoduuli

AM-PREMIUM-W 349051 Yleissaatémoduuli
Sen ohella langaton tiedonsiirto mahdollista kannettavaan terminaaliin A-
G-247NW.

Kuljetus

¢ Laite pakataan tehtaalla sovittua kuljetustapaa vastaavasti.

e Laite tulisi kuljettaa aina alkuperadispakkauksessa.

¢ Iskuja ja tdrméayksia on valtettava kuljetuksen ja siirron aikana.

» Laitetta kdsivoimin siirrettdessa on varottava, laitteen nosto ja siirto vaatii voimaa.

Varastointi

¢ Laite on varastoitava kuivassa ja sadélta suojatussa paikassa alkuperadispakkauksessaan.
e On valtettava liiallisen kuumuuden tai kylmyyden vaikutuksia.

e Liian pitkia varastointiaikoja on valtettava (suositus: kork. 1 vuosi).

L-BAL-E095-FIN 1618 Index 006
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Kayttéohje AM-PREMIUM(-W) — tyyppisarja Moduulin asennus

3.5 Osien hévittaminen ja kierratys

“ Kaytetty materiaali on havitettdva maakohtaisia lakisaateisia maarayksia noudattaen asianmukaisesti
) ‘ ja ympéristéa suojellen.
j& > Materiaalit on lajiteltava laadun mukaan ymparist6a suojellen.

> Tarvittaessa jatemateriaalien kasittelyn voi tilata erikoistoimijalta.

4 Moduulin asennus

Sdhkovirrasta aiheutuva vaara

¢ Ennen asennusta on ehdottomasti perehdyttava turvaohjeisiin!
e Laite (puhallin, muunnin), johon moduuli on asennettu, saadaan avata aikaisintaan 3 minuutin kuluttua
siitd, kun laitteesta on katkaistu virta.

Huomio; sdhkostaattisesti arkoja komponentteja!
¢ Elektronisten komponenttien vaurioituminen séhkéstaattisen varauksen seurauksena on ehdottomasti

estettava!

m ¢ Se tehddan koskettamalla iséntalaitteen suojajohdinliitdntaa valitttmasti ennen kuin moduuli otetaan
ulos pakkauksesta, jolloin saadaan aikaan potentiaalin tasaus. Se toimii siihen katsomatta, onko laite
liitetty verkkoon vai ei.

¢ Mikali moduulia ei asenneta heti kun se on otettu pois pakkauksesta, on myéhemmin juuri ennen
asennusta tehtava potentiaalin tasaus.

e Kun moduuli on otettu pakkauksesta, on tarkastettava mahdolliset kuljetusvauriot, minka jalkeen
moduuli litetdén sille varattuun liitdntdalustaan. Sahkdliittimeen ei saa koskea!

> ECblue: Moduuli kiinnitetdan toimitukseen kuuluvilla ruuveilla laitekoteloon (sallittu kiristystiukkuus
Ma=1,3 Nm).

> Fcontrol Basic, Icontrol Basic, PMcontrol: Paina moduuli kiinni pidinhakasiin.

> Sallittu kiristysmomentti liitdntanavoilla Ma = 0,24 Nm.

> Kun AM-PREMIUM-W -moduuli on asennettu ZIEHL-ABEGG -puhaltimeen tai muuntimeen,
isantalaitteen koteloon on kiinnitettédva FCC/IC-tarra “EM-W” inside.

Esimerkki lisdmoduulin asennuksesta

Esimerkki: FCC/IC-tarran “EM-W” inside kiinnitys
puhaltimen vaippaan.

19.02.2016
v_modul_montage_ecblue.vsd
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Kayttéohje AM-PREMIUM(-W) — tyyppisarja Sahkdasennukset

5

5.1

5.2

5.4

Sdhkoasennukset

Varotoimenpiteet

Sédhkovirrasta aiheutuva vaara

o Sihkolaitteiston osiin kohdistuvat ty6t saa tehda ainoastaan ammattitaitoinen
sdhkoéasentaja tai sahkotdihin perehtynyt muu henkilé sahkéasentajan valvonnassa
voimassa olevia sdhkoteknisida maarayksia noudattaen.

e Jannitteellista laitetta ei saa ryhtya kunnostamaan.

Analogitulot “E2” “E3”

Laitteessa on 2 analogisisdantuloa: Analog In 2 jaAnalogIn 3

Liitédnta riippuu ohjelmoidusta kayttttilasta seka sovelletusta tunnistinsignaalista.

e Mikali jarjestelmaan liitetdan passiivisia lAmpd&tunnistimia TF.. (KTY81-210) tai PT1000 navoille
“E2 /T2 tai “E3 / T3”, napaisuuteen ei tarvitse kiinnittdd huomiota.
Hairidkestavyyden tehostamiseksi on tunnistimen yhteyteen asennettava kondensaattori (1nF
rinnaikkais). ZIEHL-ABEGG tyypin TF.. (KTY81-210) [dmpdtunnistimiin kuuluu yhdysrakenteinen
kondensaattori.

o Mikali aktiivisia tunnistimia liitetdadn navoille “E2 / GND” tai “E3 / GND”, on napaisuudet otettava
huomioon, 24 V DC -jannitteensyéttd on silloin integroitu.

e Parijohdintunnistimissa (4 - 20 mA signaali) liitdnta tehddan navoille “E2 / 24 V" tai “E3 /24 V”,
“GND”-maadoitusliitdntaa ei tarvita.

Huomio!
Verkkojannitettd ei missdan tapauksessa saa kytkea signaalituloon!

Analogi ulostulo (0 -10 V) “A1”

Analogiseen 1&ht66n 0 - 10 V voidaan kytked useampi toiminto (& 10 Setup: Analogilahtd “A”).
Liitdnta navoille “A” - “GND” = “Analog Out” (Ihax®&~ Tekniset tiedot / Liitantédkaavio).
Useamman laitteen lahtoliitdntdja ei saa yhdistaa toisiinsal

Kayttojannite 24 volttia DC

Erillisia laitteita varten, esim. tunnistimet, on jannitteensy6tto jo integroitu. Napa + 24 V
ulostulojénnitteen toleranssi +/- 20 %, suurin kuormitusvirta 70 mA.

Ylikuormituksella tai oikosulun sattuessa (24 V — GND) jannitteensyo6ttd ulkoisesta lahteestd katkeaa
(multifuse). Laite suorittaa “Reset’-nollauksen ja toimii sen jélkeen taas normaalisti.

Useamman laitteen lahtoliitantdja ei saa yhdistaa toisiinsal

L-BAL-E095-FIN 1618 Index 006
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Kayttéohje AM-PREMIUM(-W) — tyyppisarja Sahkdasennukset

5.5 Erillisen terminaalin liitdnta, tyyppi A-G-247NW tai AXG-1A(E)
Tarvittaessa voidaan kayttaa erillista terminaalia . Se voi olla tarpeen esim. silloin, kun
tehdasasetuksia halutaan korjata kayttéénoton yhteydessé. Terminaali voi olla litettynd myoés
pysyvasti, kun siitd halutaan lukea ajankohtainen kayttétila.
o Liitdnta tehdaan 4-séikeiselld johdolla navoille (D-, D+ en GND).
e Esim. puhelinjohto, tyyppi J-Y (St) Y 2x2x0,6 (tai vastaava), johdon suurin pituus noin 250 m.
¢ Signaali “D+” und “D-" (RS 485)

o Tyyppi A-G- 247NW tuote-n:o 380090, kaS|term|naaI|

+33V

IRDA-RXD

IRDA-TXD

IRDA-SD

ZIEHL-ABEGG

11.02.2014
v_prem_modul_link_terminal.vsd

Terminaaliin otetaan virta joko yhdysrakenteisista akuista tai verkkolaitteen valityksella.

o Tyyppi AXG-1A, tuote-n:o 349034 - seindasennus
o Tyyppi AXG-1AE, tuote-n:o 349008 - kytkintauluasennus

P V A
‘ 13.07.2007
v_terminal_anschluss.vsd
GND
+24 V

Jannitteensyo6ttd: Navat “24 V7, “GND”, (Imax terminaaliin n. 50 mA)

Netcon
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Kayttbohje AM-PREMIUM(-W) — tyyppisarja Sahkdasennukset

5.6

5.7

5.71

5.7.2

Digitaaliset tulot “D1” “E1 = D2”
Mikali jarjestelmaan kuuluu AM-PREMIUM -moduuli, kaytettavissa on kaksi digitaalista sisdantuloa.
Kun moduuli liitetdan, analogitulo “E1” muuttuu automaattisesti toiseksi digitaalituloksi “D2”".

24V 10V IGND) D1 | E1

D1: kosketin navoilla “D1” - “24 V”
,4 D2: kosketin navoilla “E1” - “24 V"
Dz
[EE A ]
B2 st ik

Digitaalituloihin “D1” en “D2” voidaan maarittda erityyppisia toimintoja. (&= 10 Setup: digitaalisten
tulojen toimintoluettelo). Ohjaus potentiaalivapaiden koskettimien kautta, toimii pienjannitteella n. 24 V
DC.

Peruslaitteen piirilevylla

Huomio!
Verkkojannitetta ei missaan tapauksessa saa kytkea digitaalituloihin!
Useamman laitteen tuloliitantdja ei saa yhdistaa toisiinsal

Kommunikaatio

Verkottaminen MODBUS-RTU -vaylaliitannan valityksella

Laitteessa on RS-485-rajapintaliitdnta, josta se voidaan verkottaa MODBUS-vaylaan. Liitdnnat: “A
(D+)”, “B (D-)" ja “GND”.

Osoite on asetettava tilassa “lO Setup”.

Tiedote
Korkeintaan 64 vayldakomponenttia voidaan liittda suoraan toisiinsa, lisdksi 63 toistimen vélityksella.

RS-485 -verkon rakenne ja liitantdparametrit

Liitdnta on ehdottomasti tehtéva oikein, ts. napa A(D+) on liitettdvd myds seuraavana olevissa
laitteissa navalle A(D+). Sama péatee napaan B(D-).

Lisaksi on tehtdvd GND-maadoitusliitdntd, muutoin potentiaaliero (yli 10 V!) rikkoo RS-485 -liitdnnan
(esim. salaman iskiessa).

Yleispateva esimerkki MODBUS-vaylaliitdnnasta

Datajohto on vietava yhdesta laitteesta seuraavaan. Muunlainen johdotustapa ei ole sallittu! Vain
kahta johdon saikeista (kierretty parijohto) saa kayttaa tiedonsiirtoliitdntaan.

L-BAL-E095-FIN 1618 Index 006

10/89 ZIEHL-ABEGG 2.



Kayttéohje AM-PREMIUM(-W) — tyyppisarja Sahkdasennukset

MODBUS
02.02.2007
v_modbus_verbindung.vsd

Esimerkkeja MODBUS-vaylaliitannoista

Suositetut johtotyypit

1. CATS5/CAT7 -johdot

2. J-Y (St) Y 2x2x0,6 (puhelinjohto)

3. AWG22 (2x2 kierretty parijohto)
Mikali kaytetaan nelisdikeista puhelinjohtoa (4), ovat suositeltavat liitdnnat seuraavat:
“A (D+)” = punainen, “B (D-)” = musta, “GND” = valkoinen

® Tiedote
¢ Verkko- ja moottorin johdot on vedettava erilleen (vah. 20 cm vali).

1 e Tiedonsiirtojohdon saikeistd saa kayttda ainoastaan mainittuja "A (D+)", "B (D-)" ja GND-yhteytta.
e Suurin sallittu johtopituus on 1000 m (malli CAT5/7 500 m).
Suojaus
Normaalisti ei johtojen suojaus tosin ole tarpeen, mutta se tarjoaa kuitenkin tehokkaan suojan
sdhkdmagneettisia hairidita vastaan, varsinkin korkeilla taajuuksilla. Suojauksen tehokkuus riippuu
luonnollisesti siitd, onko johdot asennettu asianmukaisesti.
Mikali kdytetdan suojattuja johtoja, suojaus on vedettava ainakin yhdeltd puolelta “PE-suojamaata”
(mieluiten paaliitannan puolelta). Mikali suojaus litetddn molemmin puolin, on otettava huomioon
mahdolliset tasausvirrat!

Oikeantyyppinen suojausliitdnta Virheellinen suojausliiténta

Liitdnnan oletusparametrit
Siirtonopeus = 19200
Bitit = 8
Pariteetti = Parillisuus (parittomuus, paitsi maatalouslaitteet)
Stopbitit = 1
Handshake = eiole

° Tiedote
Epaselvisséd tapauksissa saa lisétietoa teknisesta tiedotteestamme ,MODBUS-verkon rakenne®, R-

1 TILO8_01, jota voi tiedustella tukitimiltdmme V-STE, lImatekniikan saatdjarjestelmat. Se sisaltda
MODBUS-aiheeseen liittyvaa yksityiskohtaista tietoa.

L-BAL-E095-FIN 1618 Index 006
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Kayttéohje AM-PREMIUM(-W) — tyyppisarja Sahkdasennukset

5.7.3

5.8

AM-PREMIUM-W langattomaan tiedonsiirtoon

Kannettava terminaali, tyyppi A-G-247NW, pystyy kommunikoimaan tiedonsiirtomoduulin, tyyppi AM-
MODBUS-W, kanssa langattomasti (& kayttéohje A-G-247NW: AM-PREMIUM App's / Configuration
Online / Wireless).

Langaton tiedonsiirtomahdollisuus on suunniteltu ensisijassa langallisiin jarjestelmiin
vaihtoehtoisliitdntana, jonka kautta voidaan kommunikoida laitteen kanssa. (esim. konfigurointia ja
diagnoosia silmalla pitaen).

Langattomassa tiedonsiirrossa sovelletaan myés MODBUS-protokollaa. Siitd syysta on aina
annettava osoite. Langattomassa ja langallisessa tiedonsiirrossa kdytetdan samaa osoitetta.
Osoite voidaan niin ollen antaa RS-485 -liitdnnan kautta langallisessa jarjestelmassa.

Mikéli kaytetddn vain langallista tiedonsiirtoa, suosittelemme sy6ttaméan osoitteen
manuaalisesti.

e Osoitteella varustettava laite kytketédan paalle ja yhteys osoitteeseen 247 luodaan.
e Tilassa “IO Setup” muutetaan osoitetiedot, minka jélkeen virta katkaistaan laitteesta.
¢ Sen jdlkeen voidaan valita seuraava laite ja tallentaa sille osoitetiedot samalla tavoin.

Radiokoodi (0 - 9999)

Toisin kuin tiedonsiirrolla RS-485 -liitdnnan kautta, on langattomassa yhteydessa kaytdssa lisdksi
myds radiokoodi (0 - 9999). Tata radiokoodia hyddynnetdan viestien salaukseen ja sen ansiosta
voidaan kayttdd useampaa verkkoa limittaisilla radiotaajuuksilla.

Jokaiselle MODBUS-verkolle tulisi siitd syystd antaa oma radiokodinsa, mikali [&histolla on kaytdssa
toinen langaton MODBUS-verkko.

Tehdasasetus on [9999].

Jos radiokoodiksi annetaan @ salaustoiminto on kytketty pois.

Ennen kuin uusi koodi langatonta yhteytta varten voidaan tallentaa, on laite kytkettéava pois paalta.
Koodi annetaan samalla tavoin kuin MODBUS-osoite.

Koodi (verkostokoodi) &= valikkoryhma “Controller Setup”.

Tekniset tiedot — Langaton tiedonsiirto:

Radiostandardi: IEEE 802.15.4

Taajuus: 2,4 GHz (ei lisensoity taajuuskaista kuten WLAN, Bluethooth)
16 radiokanavaa, default-kanava 0

Tiedonsiirtoalue: Lyhyt kantama, huonetiloissa kork. 8 m, tyypillisesti 3 — 5 m, ulkona ilman esteita
kork. 25 m, riippuu ratkaisevasti hairiétekijoista

Tiedonsiirtotapa: Kaksisuuntainen, puolidubleksi

Sovellusprotokolla: MODBUS-RTU (protokollan maks. pituus 125 tavua tai 50 rekisterid)

Salausmenetelma: Omisteinen 4-merkkinen luku

Verkkorakenne: Kommunikaatio pisteesta pisteeseen tai pisteesta monipisteeseen

Ohjausjanniteliitdntéjen potentiaali

Ohjausjannitteen liitdntdihin (alle 50 V) patee yhteinen GND -maapotentiaali (poikkeus:
relekoskettimet ovat potentiaalivapaita). Ohjausjanniteliitdntdjen ja suojajohtimen vélissa on
potentiaalierotus. On varmistettava, ettd ohjausjanniteliitdnndéille tuleva vierasjannite ei ylita 50 volttia
(navan “GND” ja suojamaan “PE” valissd). Tarvittaessa voidaan tehda yhteys suojamaapotentiaaliin,
ts. silloitus “GND”- navan ja “PE”-liitdnnan (suojamaa) valiin.

L-BAL-E095-FIN 1618 Index 006
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Kayttéohje AM-PREMIUM(-W) — tyyppisarja Kaytté terminaalista kasin

6 Kaytté terminaalista kasin

6.1 Valikko-ohjaus

Naytto kentésséd, kun virta on kytketty paalle.
n Esitys, kun valikkokieli on englanti = “GB” (kielivalinta toimitettaessa).
LI  rem | Siirry kohtien vélilla edestakaisin: “Kaynnista” ja *Oloarvo -> Escape .
SFreed Start

Esimerkki kayttotilasta EEH (kierroslukusaadin).

*oloarvo laitetyypista riippuen:
- "Speed" / rpm,- "Frequency" / Hz, - "Fanlevel" / %

Start
P| 1t ESC P-nappaimella pdasee “START” -valikkoryhmén alivalikkoihin.
PIN irFut
AV Nuolinappaimilla siirrytdan valikkoryhméan sisalla ylos- ja alaspain.
Valikkokohdasta “Kieli” asetetaan nayttéén haluttu kieli.
Lirousse || Takaisin valikkoryhmaan “Start” padsee nayppainyhdistelmalla ESC (¥ + A).

L-BAL-E095-FIN 1618 Index 006
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Kayttéohje AM-PREMIUM(-W) — tyyppisarja

Kaytté terminaalista kasin

6.2 Valikkorakenne

PIN 0010
STOP
«— « « « User (kayttdja) Service » —» — —
v v
A A
Start Info Asetus Tapahtumat Perusasetus
P| 1 ESC P| 1 ESC P| 1 ESC P| 1 ESC P| 1 ESC
-
_____ fnr B M _n_ I 1
Ly Hz u E ] Err (I
PIN-sy6tto Taajuus Oletusarvo sis.1 Moottorihdiris Kayttotila
AV AV AV AY AY
nn | | —---_ a_ 1
GB I - [ R T I B
Kieli Oletusarvo ulk.1 Oletusarvo sis.2 El Analog In

Valikot (riippuu laitetyypista)

Valikkoryhma (esim. Perusasetus) valitaan nuolindppaimilla: oikealle ¥ -nappéaimelld ja vasemmalle

A -ndppaimella.

Ryhmissa olevat valikkokohdat (esim. Kayttétila) haetaan P-ndppaimelld. Nuolindppaimilla siirrytaan
valikkoryhman sisalla ylos- ja alaspain.

Valikkoryhmaét on jaettu kayttajavalikkoihin (Usermenu) ja huoltopalvelun valikkoihin (Service). Huolto-
valikot voi suojata asiattomalta paasylta syéttamalla PIN-tunnus.

Uuden laitteen kayttddnoton helpottamiseksi huoltotasoa ei ole lukittu, ts. sité ei ole suojattu PIN 0010
-koodilla (ks. Ohjainyksikdn alkuasetus, PIN-suoja = OFF). Kun PIN-suoja on aktivoitu (ON),
huoltovalikko on edelleen auki PIN 0010 -sy6tdn jalkeen niin kauan, kuin ndppaimia painetaan. Jos
nappaimia ei sen jalkeen paineta n. 15 minuuttiin, huoltotaso kytketdan automaattisesti estotilaan.
Kun ensin on haettu oikea valikkokohta, asetuksia voi tehda P-nappaimelld. Kun voimassa olevan
arvon nayttd alkaa vilkkua, arvoa voi muuttaa ¥ + A -ndppdaimilld ja tallentaa arvot lopuksi P-
nappaimella. Valikosta voi poistua arvoja muuttamatta “Esc” -nappainyhdistelmalla, silloin vanha arvo
jaa edelleen voimaan.

Tiedote
Kun laite on asennettu valmiiksi, PIN-suoja on suositeltavaa aktivoida (ks. Ohjainyksikdn alkuasetus)!

6.3 Esimerkki: Kayttotilan PXXl ohjelmointi kohdassa “Perusasetukset”

1 2 3 4 5 6 7
11 = INE = INE 1
i P e I i= A = L= P LJ.U I

Kiyttstila Kiyttotila Kiyttstila Kiyttotila
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Kayttéohje AM-PREMIUM(-W) — tyyppisarja Perusasetus

7 Perusasetus
7.1 Kayttétilan valinta
P Tiedote
Asennuksen yksinkertaistamiseksi voidaan valita esiohjelmoidut kayttotilat.

1 Laitteen perustoimintotapa maaritetdan tassa, tehdasasetus = kierroslukusiidin (ohjaus
0 - 10 V signaalilla). Kun valitaan sovelluskohtaiset kayttétilat, saddinkokoonpano tapahtuu
automaattisesti. Kdyttotilakohtaiset tehdasasetukset pohjaavat monivuotisiin
kokemusperdisiin arvoihin, jotka soveltuvat lukuisiin eri kdyttokohteisiin.
Poikkeustapauksessa niitd voidaan muuttaa yksiléllisesti (& Ohjainyksikdn alkuasetus:
“Saddinkokoonpano”).

Laitteen tehtava on sdataa asetettu ohjearvo ja pitda se. Mitattua oloarvoa (tunnistinarvo) verrataan
jarjestelmaan asetettuun ohjearvoon, joiden pohjalta maaritetdan saatésuure (ohjaustila).
Kayttotila Signaali ja tunnistin Toiminto
(tulo)

1.01] Signaali0- 10V Kierroslukusaédin, kaksivaihekayttd (tehdasasetus)
Tunnistin KTY81-210 / PT1000 (E2) Lampétilan s&ato, ilmastonti- ja kylmalaitteet.

(2.01) (esiasetettu ohjearvo 20.0 °C, saatdalue 5.0 K)
Tunnistin KTY81-210 / PT1000 (E3) Lampdtilan sdato ulkolampétilasta riippumatta

(2.02] (esiasetettu ohjearvo 5,0 °C, sadatdalue 20,0 K)

2.03 Tunnistin KTY81-210 / PT1000 (E2) Lampétilan s&ato lisdtoiminnoilla (Iammitys, pellit, ldmpdétilan valvonta)
1x Tunnistin KTY81-210 / PT1000 (E2) |Lampétilan sdatd 2 tunnistimella, vertailu tai keskiarvon muodostus

2.04 1x Tunnistin KTY81-210 / PT1000 (E3)
1x Tunnistin KTY81-210/PT1000 (E2) |Lampétilan s&até 2 tunnistimella, lampétilaero

12.05 1x Tunnistin KTY81-210 / PT1000 (E3)

3.01 Tunnistin MBG.. (E2) Lauhtumispaineensaatd (kylmalaitteet)

EXA Tunnistin MBG..(E2) Lauhtumispaineens&étd kylméaineen syétdlla

1x Tunnistin MBG..(E2) Paineensaaté kaksipiirikondensaattoreissa
EHE]L 4% Tunnistin MBG..(E3)
1x Tunnistin MBG..(E2) Paineensaatd kaksipiirikondensaattoreissa kylméainetta syéttamalla

3.04 1x Tunnistin MBG..(E3)

14.01] Tunnistin DSG.. / MPG.. (E2) Paineenséété ilmanvaihtojarjestelmissa
1x Tunnistin DSG.. / MPG.. (E2) Paineensaatd ulkolampdétilan kompensaatiolla

402 1x Tunnistin KTY81-210 / PT1000 (E3)
1x Tunnistin DSG.. / MPG.. (E2) Paineensaaté ulkolampétilan kompensaatiolla MODBUS-vayla ulko-

4.03 1x BUS RS 485 lampétilatiedoille ja etdhuoltoon keskeisen kayttdyksikon valityksella,
tyyppi AXE-200AX

5.01] Tunnistin DSG.. / MPG.. (E2) Tilavuusvirran saaté (vakio) ilmanvaihtojarjestelmissa
1x Tunnistin DSG.. / MPG.. (E2) Tilavuusvirran saaté ulkolampétilan kompensaatiolla

5.02 1x Tunnistin KTY81-210 / PT1000 (E3)

6.01] Tunnistin MAL..(E2) limavirran nopeuss&até esim. puhdastilalaitteissa
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Kayttéohje AM-PREMIUM(-W) — tyyppisarja Perusasetus

Kayttétila ja signaali navoille E2, E3

(1.01 [ 2.01 81 2.03 | 3.01 B3 3.02 i 4.01 K5 5.01 [ 6.01]

0-10V TF.. MBG..- DSGO0-10V MAL O -10V
E [ewe] i [ez][2]  [2ev][e2][ono]
0-10V §§
e
o
" 1 3 BN YE WH T
sn - oN DSG../ MPG..
’ (4'\!'3)66}\) ©-10v) I\(Iltﬁlqy\};)
=0 N\
5 g X 'r.\ .‘*’.“
’9 8 FE - Sy
Q\ Q —d
: 4
3.03183.04[4.02[85.02
10 V PWM MBG..-
§
2
>
1 3
BN GN
MBG..
(4-20 mA)

f=1.10 kHz @ Rox = 1 kohm
f = 1 kHz @ Rox = 10 kohm
t=0..100 %

07.05.2012
v_e2_e3_signal_sensor_pwm.vsd

Data
RS-485

7.2 Ulkoinen ohjearvo / ulkoinen kierrosluvun asetus kdsikaytolla

Ulkoinen ohjearvoasetus tai ulkoinen kasikaytté 0 - 10 V:n (0 - 20 mA, 4 - 20 mA) signaalilla navoilta “E2” ja “GND” on
mahdollista. “E3” konfiguroidaan perussdaddista kasin. Potentiometria varten Analog Out 1 (navat “A1”) ohjelmoidaan
toiminnolle =“+10 V” (kuten tehdasasetus &= 10 Setup).

E3 Analog In = tehdasasetus 0 - 10 V

|A1||E3| |GND|

I
Signal 0-10 V
10k
16.01.2012

v_extern_poti_e3.vsd
Ulkoinen ohjearvo ulkoisen signaalin valitykselld, korvaa asetuksen “Ohjearvo 1”. Toiminto “ulkoinen ohjearvo” on aktivoitava
perusasetuksissa toiminnolle “E3”. Valikkoryhmasta “Info” ndkee aktiivisen ulkoisen ohjearvon nayton.
Ulkoinen kierroslukuasetus kasikaytolla. Toiminto “ulkoinen kasikayttd” on aktivoitava perusasetuksissa toiminnolle “E3”.
Laiteasetuksista vaihdetaan ulkoiseen kasikayttdon ja takaisin digitaalisen tulon valityksella (& 10 Setup: “Saato / Késikayt-

6" [7D]).
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Kayttdéonotto

8

Kayttoonotto

Kayttoottokriteerit

Huomio!

1. Laite on asennettava ja liitettdva kdyttdohjetta noudattaen.
2. Kaikkien liitdntéjen oikeellisuus on tarkastettava vield kerran.
3. Puhaltimen ymparille jddva vaaravydhyke on tyhjennettdva (ei henkil6ita, ei esineita).

8.2 Kiyttéonoton toimintavaiheet
Jérjestys Asetus
1 Tarvittaessa asetetaan valikkokieli valikkoryhmasta “Start”.
(tehdasasetus on englanti: “Language GB”)
Valikkoryhmasta Perusasetus valitaan kayttstila (tehdasasetus KMl = kierroslukusaadin).
2 Huomio!
Kayttotilan tallennuksessa ladataan kyseisin kayttotilan tehdasasetus, ts. esimerkiksi kohdassa “Moottorin
alkusaadot” asetukset pyyhitédén pois. Poikkeus: kieliasetus jaa voimaan.
8.3 Valikot — Kayttotila KN
Esimerkki ECblue-sovelluksesta
Ohjai- .
Start Info Asetus Tapahtu- | Perusase- nyks.-setu-| 10 Setup | Raja-arvot Moottori Diagnoosi
mat tus b Setup
0 rpm O?Oto rpm - h'é)' [1.01] OFF Oh,OFFt | 20sec BZC
PIN-sy6tto | Kierrosluku | ~ ¢ nsavo | 1€naasa- | kaytstila | PIN-suoja | A toiminto |~ oo ' yissajoaika| 00012:56:-
sis.1 set. minto 15
N 00A | ---e- I 0-10V OFF Y 20 sec BZM
FIKieli | Moottorivir- | Oletusarvo L E2 Analog | Asetussuo- . . . | 00010:56:-
- Tunnistin 1 . A min. |Ohjaus min |Alasajoaika
ta sis.2 In ja 11
OFF | etvearvo i oo | | OFF [ | 100V e Do
Reset elusanvo [ VN KOO~ hairis |E3 Toiminto| ©2ve ~S€ | A max. jaus | rpm-aiue,o-| L~-tasa-
ulk.1 sluku Setup max. hitus1 jannite
coan| OFF | O | i o
Kayttotila ax. Kierro- Nalog | Raja  |Ainvertointi| ~ U2YST I Ajuet min. | Yo o
sluku In viive jannite
Eé&o ol tO ) PAALLE OFF GWOEFZFT - 29.5°C
ue elusarvo @™ D1 Toiminto =< 101 Alue1 max. | Yiosajoaika
Premium ulk.1 voRhm2 minto
L e BT OFF 29.5°C
Basic -pe- nmjn r¥h- D1 Ipvgr- GW E2 min rpmjalue,o- Konder?-
rusversio massa2 tointi hitus1 saattorit
Valikot (rijppuu laitetyypisté)
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9 Ohjelmointi

9.1

9.11

9.1.2

Kierroslukusaadin ENY

E2 Analog In

Perusasetus EH

Perusasetus

Perusasetus
Kayttotila

'! B ,.' Tehdasasetettu kayttotila: EREN

Kiy;tétila
E2 Analog In

n_ i Valinnat: 0 - 10V, 0 - 20 mA, 4 - 20 mA, KTY, PT1000 (invertointi= 10 Setup)

g v Tehdasasetus: 0- 10 V

OFF

E3 Toiminto

E3-toiminto (vain erikoissovelluksiin)

 Analogitulo 2 “E3 toiminto”: tehdasasetus “OFF”.

e Kayttétavalle, jossa sovelletaan kahta oletussignaalia ja vaihtokytkentda
potentiaalivapaan koskettimen valityksella (10 Setup), on “E3”-toiminto asetettava
-toiminnoIIe (&=10 Setup: toiminto ).

o Kayttétavalle, jossa sovelletaan kahta oletussignaalia ja automaattista ohjausta
korkeampaan arvoon, on “E3”-toiminto asetettava -toiminnolle.

¢ Mitta-arvona = toiminto esim. raja-arvoviesteja varten, naytto Info-valikon
kohdassa “E3 oloarvo”.

E3 Analog In

E3 Analog In

Kun toimintoasetuksia ei ole viela tehty, naytts on:

Valinnat: 0 - 10V, 0 - 20 mA, 4 - 20 mA, KTY, PT1000 (invertointis= 10 Setup)
Tehdasasetus: 0- 10 V

Asetus — Kayttotila EX

Oletusarvo sis.1l

ECblue
Asetus
Asetus
Oletusarvo sis.1
E‘)BB Saatdalue manuaalisella kierrosluvun asetuksella: 0 rpm... “Max. kierrosluku”
FFM

Tehdasasetus: 200 rpm

Oletusarvo sis.2

Oletusarvo sis.2
Asetus “Oletusarvo Sisdinen 2” esim. alhaisempi arvo yokaytolla.
Vaihtokytkenta Sisdinen 1/2 erillisen koskettimen valityksella (mikali arvoa ei osoiteta:

Naytts: |- - - - -]& 10 Setup).

r
LJ rEM

Min. kierrosluku

Min. kierrosluku
Séaatdalue: 0 rpm... “Max.kierrosluku”
Tehdasasetus: 0 rpm

1500 e

Max. kierrosluku

Max. kierrosluku
Saatdalue: Mitoitettu kierrosluku...0 rpm (ylittda asetuksen “Min. kierrosluku”)
Tehdasasetukslla: Mitoitettu kierrosluku
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Ohjelmointi

nn
Ui

Oletusarvo ulk.1l

Oletusarvo ulk.1
“ON” (tehdasasetus) = kierrosluvun méaaraa ulkoinen signaali
“OFF "= oletusarvoksi valitaan “Sisdinen 1”

Diagrammi: oletusarvosignaali ja kierrosluku (idealisoitu periaatekaavio)

nM

A

100 % [Min. 0 % Max. = 100 % |
=4 [ Min.35%  Max. =85 % |
— //
-~
-~
_ <
-~
-~
-~
— -~
-~
-~
-~
500/07 //
-~
-~
-
4 _-
Min. ¥
.
T T T T T T T > Si

[o]1[2[]3[af[5[6]7[8]9]1]o-10Vv]

0 9[8[ 7 65432 1][0][10-0V
[o[ 2468/ [10][12[14]16[18]20 [0-20mA]
20 |18 [16 |14 [12[10[ 8 [ 6 [4 |2 [0 [20-0mA

[ 4 | 567288 104] 12 [13,6]152 168|184 20 | 420 mA |
20 [18.4]16.8][152[136] 12 [104] 88 [72 |56 [ 4 [20-4mA

09.05.2007
v_nmotor_101.vsd

100 % = Mitoitettu kierrosluku

nM  Moottorin kierrosluku

Si Signaali

Icontrol / Fcontrol Basic

Asetus

Oletusarvo sis.1l

Asetus
Oletusarvo sis.1
nn Saatdalue manuaalisella kierrosluvun asetuksella: “Min. kierrosluku” - “Max. kierroslu-
UL vz | |k

tehdasasetus: 50.0 Hz (£ Asetukset “Max. kierrosluku”)

Oletusarvo sis.2

Oletusarvo sis.2
Asetus “Oletusarvo Sisainen2” esim. alhaisempi arvo yokaytolla.
Vaihtokytkenta Sisainen 1/2 erillisen koskettimen valitykselld (mikali arvoa ei osoiteta:

Naytts: [ - - ---]&= 10 Setup).

rrn
L Hz

Min. kierrosluku

Min. kierrosluku (perusnopeus vain tarvittaessa)

Asetusalue: 0..."Maks. taajuus” (&Moottorin alkusdadot).
Tehdasasetus: 0.0 Hz

Aktivoitu kaikissa muissa ohjaustiloissa, etusijalla “Max. kierrosluku”.

rrn
L Hz

Max. kierrosluku

Max. kierrosluku (py&rintdnopeuden rajoitus vain tarvittaessa)
Asetusalue: “Maks. taajuus” (&Moottorin alkusaadoét)...“Min. kierrosluku”
Tehdasasetus: 50.0 Hz

Aktivoitu kaikissa ohjaustiloissa!

Asetukset ovat mahdollisia toiminnon “Max. taajuus” avulla, mutta ne eivat jaa voi-
maan!

nn
L

Oletusarvo ulk.1

Oletusarvo ulk.1
“ON” (tehdasasetus) = kierrosluvun maaraa ulkoinen signaali
“OFF "= oletusarvoksi valitaan “Sisainen 1”
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Kayttéohje AM-PREMIUM(-W) — tyyppisarja

Ohjelmointi

Kayrasto: asetussignaali ja ulostulotaajuus

Fout [HZ]
A
50
45 n-min 10 Hz  n-max. = 50 Hz
40 —
35 -
30 —
25
20 —
15 ] n-min OFF  n-max. = 50 Hz
10 Fofi=5 Hz,
5 |
Fon=6Hz Analog In 1
T T T T T T 1 >
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 0..10V
0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 0..20mA
010 30 40 50 60 70 80 90 100 0..100 % PWM | 4505010
v_fxdm_setsig_min_max.vsd
Fout: Lé&htdjénnite
Analog In:  Kierrosluvun asetussignaali
n-min: Min. kierrosluku
n-max: Max. kierrosluku

Foff: Katkaisutaajuus

Fon:

Kytkentéataajuus

9.2 Limpétilan saato PIEL.. FOE
9.21 Perusasetus EXEl... XA

Perusasetus

Perusasetus
Kayttotila

E)B ,.' Kayttotilan asetus, esim. PXEI

K&y;tétila
E2 Analog In
Kaikissa ryhman 2 kayttétiloissa (2.01, 2.02, 2.03, ...)

E2 Analog InKTL" “E2 Analoginen tulo” tehdasasetus arvoon “KTY” (anturit tyyppi TF..) litdnndissa “E2” ja

“T2” (Mittausalue: -50.0...+140 °C).

Optio — Tunnistinvalinta
e PT1000 liitannodissa “E2” ja“T2” (Mittausalue -50.0...+140 °C)

e MTG-120V aktiivinen anturi 0 - 10 V ulostulolla litanndissa “E2” ja “GND”
(Mittausalue: -10...+120 °C.

Vaihtoehtoinen valinta signaali litdnnéissa “E2” ja “GND”: 0 - 10 V, 0 - 20 mA, 4 -
20 mA.

Jarjestelméaan on sydtettéava tunnistimen mittausalue, jotta saadaan oikea mitattu
oloarvo.

Esimerkki: 0 - 10 V tunnistin, mittausalue 0 - 100 °C:

E2 Analog In=0-10V, E2 Min. = 0.0 °C, E2 Max. = 100.0 °C, E2 desimaali= 1, E2
yksikkd = °C

nn
o

E2 Offset

K

E2 Offset
Tunnistimen nollaus vertailevalla mittauslaitteella
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Kayttéohje AM-PREMIUM(-W) — tyyppisarja

Ohjelmointi

E3 Toiminto

OFF

E3 Analog In

E3-toiminto (vain erikoissovelluksiin)

e Toiminto = ulkoinen ohjearvo esim. ulkoisen signaalin (0 - 10 V) vélityksella,
korvaa asetuksen “Ohjearvo 1”.
— Tunnistintyypissa “E2 analoginen tulo” = “KTY tai PT1000”: 0-10V £ -
50,0...+140 C.
— Tunnistimissa, joissa aktiivinen signaali: 0 - 10 V £ 0 - 100 % tunnistimen
mittausalue.

e Toiminto = ulkoinen kasikayttd ulkoisen signaalin valityksella (0 - 10 V).
Laiteasetuksista vaihdetaan ulkoiseen kdsikayttdéon ja takaisin digitaalisen tulon
valitykselld (& 10 Setup: Toiminto [7D]).

e Toiminto = mitta-arvo esim. raja-arvoviesteja varten. Naytto Info-valikon
kohdassa “E3-oloarvo”.

Kayttotilat 2 tunnistimella

Kayttotiloissa, joissa sovelletaan 2 tunnistinta, toiminto ohjelmoidaan automaattisesti.

Toinen analogitulo on silloin varattu, eikd muita toimintoja voida enda maéarittaa.

« XY E3-toiminto esiohjelmoitu -toiminnolle = vertailuarvo s&aadolla
korkeampaan arvoon. Vaihtoehto: Keskiarvon muodostus 2 eri mittauspisteests,
ohjelmointi on silloin muutettava -toiminnolle. Esiohjelmoitu tunnistin: Tyyppi
“KTY”.

« FXH E3-toiminto esiohjelmoitu -toiminnolle = s3ato tunnistimen 1 ja
tunnistimen 3 lampdtilaerolle. Esiohjelmoitu tunnistin: Tyyppi “KTY”.

Asetukset — Kayttotila PEEL... FAE

FXX Yksinkertainen lampétilan saats

FXH] Lampétilan saato ulkolampétilasta riippuen (erikoistoiminto: Tunnistimen liitanta tuloon “E3”, néytts ja
asetus tulosta “E2”).

Lampétilan s&atd ohjelmoiduilla lisdtoiminnoilla (Iammitys, séatdpelti, lampétilan valvonta)

FX Lampéatilan s&4to 2 tunnistimella
Vertailu s&&dolla korkeampaan arvoon. “E3-toiminto” asetetaan tilaan vertailu = . Kayttotilanaytto:

“Oloarvon saato”

Vaihtoehto: Keskiarvon muodostus 2 eri mittauspisteesté “E3-toiminto” asetetaan [3E]-toiminnolle. Kéyt-
toétilanayttd: “Keskiarvo E2 / E3”

FXE Lampétilan s&4tos 2 tunnistimella, sa&to lampéstilaerolla.
Kayttétilanayttd: “Oloarvo E2 - E3” K-asteina, “E2” = |ahtdlampétila, “E3” saa aikaan positiivisen (E3 < E2)
tai negatiivisen (E3 > E2) lampétilaeron.

Ohjearvo 1l

Asetus
Asetus
Ohjearvo 1
BB Saatdalue: passiiviselle tunnistimelle, “KTY”, “PT1000” : -50.0...150.0 °C
. *C

Tehdasasetus: PXEI, FXE], IO : 20,0 °C

FXH:5.0°C

FXH:o0,0°C

Saatdalue passiiviselle tunnistimelle “MTG-120V”: -10.0...+120.0 °C
Tehdasasetus: FXE - PAAE : 55,0 °C

Ohjearvo 2

Ohjearvo 2
Asetus “Ohjearvo 2” esim. alhaisempi arvo yokaytolla.
VaihtokytkentaOhjearvo 1/2 erillisen koskettimen vélityksella (mik&li arvoa ei osoiteta:
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Min. kierrosluku

Kayttéohje AM-PREMIUM(-W) — tyyppisarja Ohjelmointi
Saatoalue
Sﬂ Pieni arvo = nopea asettuminen
o "'U K Suuri arvo = hidas asettuminen (korkea stabiliteetti)
Sdatdalue
Passiivinen tunnistin, tyyppi “KTY”, “PT1000”
Saatoalue: 0 - 200,0 K (Kelvin)
Tehdasasetus: 5.0 K, (FXH : 20,0 K)
Aktiivinen tunnistin, tyyppi “MTG-120V”
Saatodalue: 0.0..+130.0 K
Tehdasasetus: 65.0 K
ECblue

Min. kierrosluku

n Saatbalue: 0 rpm... “Max.kierrosluku”

U rrM

Tehdasasetus: O rpm

Icnn
, UU FFM

Max. kierrosluku

Max. kierrosluku
Séaatdalue: Mitoitettu kierrosluku...0 rpm (ylittéa asetuksen “Min. kierrosluku”)
Tehdasasetukslla: Mitoitettu kierrosluku

OFF

Kasikaytto
“OFF” = automaattinen saaté asetettuun ohjearvoon (tehdasasetus)
“ON” = automaattinen saato pois toiminnasta, kierrosluvun oletusarvo valikossa “Kier-

Krsluku kédsik.

Kasikaytto s sl s gaslrasw
¥ rosluku késikaytolla
Krsluku késik.
E)gﬁ Manuaalinen kierrosluvun sy6ttd, arvoon ei vaikuta ulkoinen signaali.
FFM

Aktivointi valikosta “Kasikayttd” tai digitaalitulossa olevan erillisen koskettimen valityk-
sella (&= 10 Setup).
Saatdalue: 0 rpm...Mitoitettu kierrosluku, tehdasasetus: 200 rpm

Deaktivoidun sdaaddn nakee naytdsta, jossa nakyy kasikaytolle asetettu arvo vuoro-
tellen ajankohtaisen oloarvon kanssa.

Icontrol / Fcontrol Basic

nn
UL wez

Min. kierrosluku

Min. kierrosluku (perusnopeus vain tarvittaessa)

Asetusalue: 0...“Maks. taajuus” (&Moottorin alkusaadot).
Tehdasasetus: 0.0 Hz

Aktivoitu kaikissa muissa ohjaustiloissa, etusijalla “Max. kierrosluku”.

nn
UL wez

Max. kierrosluku

Max. kierrosluku (py&rintdnopeuden rajoitus vain tarvittaessa)
Asetusalue: “Maks. taajuus” (&Moottorin alkusdadoét)...“Min. kierrosluku”
Tehdasasetus: 50.0 Hz

Aktivoitu kaikissa ohjaustiloissa!

Asetukset ovat mahdollisia toiminnon “Max. taajuus” avulla, mutta ne eivat jaa voi-
maan!

OFF

Késikaytto
“OFF” = automaattinen saaté asetettuun ohjearvoon (tehdasasetus)
“ON” = automaattinen s&ato pois toiminnasta, kierrosluvun oletusarvo valikossa “Kier-

Krsluku kédsik.

Kasikaytto se sl sa gaslrasm
¥ rosluku késikaytolla
Krsluku késik.
Bﬂ Manuaalinen kierrosluvun syétts, arvoon ei vaikuta ulkoinen signaali.
A Hz

Aktivointi valikosta “Késikayttd” tai digitaalitulossa olevan erillisen koskettimen valityk-
sella (&= 10 Setup).

Asetusalue: 0... “Maks. taajuus” (&Moottorin alkusaadot)

Tehdasasetus: 50.0 Hz

Deaktivoidun sdaddn ndkee naytdsta, jossa nakyy kasikaytolle asetettu arvo vuoro-
tellen ajankohtaisen oloarvon kanssa.
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Kayttéohje AM-PREMIUM(-W) — tyyppisarja

Ohjelmointi

9.2.3 Lampdétilasdadon funktiodiagrammit

Esimerkki 1: Tehdasasetettu Iampétilan saaté “Jadhdytystoiminto” (idealisoitu periaatekaavio)

M
A
100 % [Min. 0 % Max. = 100 % |
[ Min.35% Max.=85% |
50 %
Min. /
1 T T > |
20 °C 10K 30°C 40.05.2007
S R vﬁlempcomr&lfc;oolfnmotor.vsd

(ohjainlaitteen alkuasetus: “Olo > Ohje = n+” tilaan “ON”")
nM  Moottorin kierrosluku

S Ohjearvo

R Saétbalue

| Oloarvo

Esimerkki 2: Lampétilan s&ato tilassa “Lammitystoiminto” (idealisoitu periaatekaavio)

nM“
0,
100 % [Min.0%  Max.= 100 %
Max. |—————- N
. N
N
N
| N
~
] N
N
N
50 %] S
AN
N
— ~N
Min. S —— — —[Min.35% Max.=85%]
T . >
10°C 10K 20°C + tempoontol st ot vsd
R s

(ohjainlaitteen alkuasetus: “Olo > Ohje = n+” tilaan “OFF”)
nM  Moottorin kierrosluku

S Ohjearvo

R Saétbalue

I Oloarvo
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Kayttéohje AM-PREMIUM(-W) — tyyppisarja

Ohjelmointi

9.24

Lisaksi: PXE): Lahtosignaali 0 - 10 V

Lahdon 0 - 10 V signaalia voidaan kayttaa esim. saatdpellin tai lammityksen ohjaukseen.

nn
(1 R 3

Offset AnalogOut

Offset AnalogOut

Ohjearvo téssa lahddsséa on sama kuin ohjearvo ilmanvaihdon +/- saadélle “Offset”.
Asetusalue: +/- 10 K verrattuna aktiiviin ohjearvoon.

Esimerkki pellin sdatémoottorin ohjauksesta:

Tehdasasetuksella “0 K” = synkroninen.

Analogiléhtd on tehtaalla sdadetty nousevalle ohjaukselle lampétilan noustessa. Ohjel-
moinnin muutos tilaan “Lammitystoiminto”, ts. nouseva ohjaus lampétilan laskiessa on
mahdollista (&= |10 Setup).

ol o«

Pband AnalogOut

Pband AnalogOut

Pband AnalogOut = 0 — 10 V I1&hddn erikseen saadettava saatdalue
Saatdalue: 0...102,0 K

Tehdasasetus: 2.0 K

n
U=

Min. AnalogOut

Min. AnalogOut

Min. AnalogOut = minimi 1&htdjénnite
Asetusalue: 0...100 % =0-10V
Tehdasasetus: 0 %

(nn
e o=

Max. AnalogOut

Max. AnalogOut

Max. AnalogOut = maksimi lahtéjannite
Asetusalue: 100...0 % =10-0V
Tehdasasetus: 0.0 K

Esimerkki 0 - 10 V Iahd6sté (10 Setup: “A-toiminto” = )

10 v“
100 % [Min. 0 % Max. = 100 % |
Max. Analog out | [Min.35% Max.=85% |
50 %
Min. Analog Out7 ————— 1
‘ > |
ZOSOC 10K 30°C v,signal,:iginzgofgjo,v.vsd
R
Esimerkki: Ohjearvot: ilmanvaihto 25.0 °C, Offset - 5.0 K, saatéalue 10.0 K
S Ohjearvo ilmanvaihto +/- offset
R Saétdalue
| Oloarvo
L-BAL-E095-FIN 1618 Index 006
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Kayttéohje AM-PREMIUM(-W) — tyyppisarja Ohjelmointi

9.2.5 Lisaksi: PHE: Lammitys- tai jadhdytystoiminnon rele

_n
Ik
OffsetDigitalOut

OffsetDigitalOut
OffsetDigitalOut = Siirto releldhdélle (“K1” taytyy ohjelmoida taté varten uudelleen

toimintoon [9K]).

Releen kytkentdpiste poikkeaa tuuletuksen ohjeldampétilan asetetusta offsetista (siirros-
ta).

Saatbalue: -10.0...+10.0 K

Tehdasasetus: -1.0 K

e “0,0 K” asetettu, ts. Iammitys “ON” kun oloarvo = ohjearvo

» Negatiivisella siirtymaarvolla Iammitys “ON”, kun oloarvo = ohjearvo miinus siirtyma
 Positiivisella siityméaarvolla lammitys “ON”, kun oloarvo = ohjearvo plus siirtymé

1K
Hyst. DigitalOut

Hyst. DigitalOut
Releen kytkentahystereesi
Asetusalue: 0...10 K, tehdasasetus: 1.0 K (Kelvin)

Lampotilakdyra asetuksella K1-toiminnolle IO Setup -ohjelmoinnissa esim. lammityksen

ohjaukseen.

Lammityson p&alla niin kauan kuin huoneen lampdétila on alle séd&detyn kytkentépisteen. Kun
huoneldmpétila nousee 2,0 K asteen verran yli lammitykselle sdadetyn kytkentapisteen, lammitys

kytketaan pois paalta,

ts. katkaisupiste on hystereesiarvon verran yli kytkentapisteen.

Esimerkki: Esimerkki:
Ohjearvo 15,0 °C, Offset +5,0 K, hystereesi 2,0 K Ohjearvo 20,0 °C, Offset -5,0 K, hystereesi 2,0 K
[oN=15C+5K=20°C| [OFF=20"C+2K=22°C] [OFF=15"C+2K=17°C | [ON=20C-5K=15°C|

LA\

] LAl AW
™ A X

P
rel
~n
=3
T
|

g_offset.vsd

pos_offsetvsd
a3

o 20
18
16
14
I N
10
1 3 5 9 11 3

&
HO

E2 Oloarvo

5 7 19 21 23 p5 27 P9

16.03.2007

16.03.2007
v_relais_heizen_9k_pos_¢

1.3 5 7 9 1| 13 15 17 19 21 23 25 |27 |29

[min]

Nayton liekki-symbolista tunnistaa, etta lammitys on paalla.

[min]

v_relais_heizen_k_ne

Lampéotilakéyra asetuksella “K1”-toiminnolle 10 Setup -ohjelmoinnissa esim.
jaahdytyksen ohjaukseen

Esimerkki:
Ohjearvo 15,0 °C, Offset +5,0 K, hystereesi 2,0 K
[ON=15C+5K=20°C]  [OFF=20°C-2K=18°C| Jaahdytyson péaalla niin kauan kuin huoneen lampdtila
w0 on korkeampi kuin sdédetty kytkentépiste. Kun huone-
2 lampdtila laskee 2,0 K asteen verran alle jdahdytykselle
i )(,(.,f\ /\ saadetyn kytkentapisteen, jaghdytys kytketaan pois
£ ?g — = paalta, ts. katkaisupiste on hystereesiarvon verran alle
1 \Va \V/ i kytkentapisteen.

13 45 |17 19 21 23 2§ 27 |29
[min]

5
=
B
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Kayttéohje AM-PREMIUM(-W) — tyyppisarja Ohjelmointi

9.2.6 Lisana kayttotilassa PXE]: releldhto halytysviestia varten
Mikali asetettu arvo “Halytys minimi” alittuu tai asetettu arvo “Halytys maksimi” ylittyy, naytté6n tulee

siité ilmoitus. Erillinen ilmoitus tulee tehdasasetetun releen “K1” kautta (10 Setup: K1-toiminto = ).

nn
oy e

Halytys Minimi

Halytys Minimi
Asetusalue: OFF /-26.9...75.0 °C
Tehdasasetus: 0.0 °C

nn
UL se

MAX-raja hdlytys

MAX-raja hilytys
Asetusalue: OFF /-26.9...75.0 °C
Tehdasasetus: °C

Ll

Esimerkki naytdstd, kun asetus “Halytys minimi” on alitettu, vuorottelee oloarvon ndytén

nl kanssa.
“UUT  m | Rele“K1” paastaa (jollei ole kaanteinen).
GWE2 min.
- Esimerkki naytdstd, kun asetus “Halytys maksimi” on ylitetty, vuorottelee oloarvon
_n_ naytén kanssa
U Al Rele “K1” paéastaa (jollei ole kdanteinen).
GW E2 max.

9.3 Lauhtumispaine EXil ja EX1

Perusasetus EXL...

Perusasetus

Perusasetus
Kayttotila

38 ,.‘ Kayttstilan asetus, esim.

Kayttoétila
E2 Analog In

n_ 31_.' Kaikissa ryhman 3 kayttstiloissa (EXEN, XA, EXE, ...)

';"2 Anal‘:‘g In”BG “E2 Analog In”, tehdasasetus “MBG-301I”.

(mittausalue 0..30 bar) proportionaalinen ulostulo 4 - 20 mA

Tunnistimen valinta: MBG-301, MBG-501, MBG-71, DSF2-25

Optio — Signaalivalinta: 0 - 10 V, 4 - 20 mA. Tunnistimen mittausalue on syétettéva
jarjestelmaan, jotta saadaan oikea mitattu oloarvo.

Esimerkki 0 - 10 V tunnistin, mittausalue 0 — 20 bar:

E2 Analog In =0-10V, E2 Min. = 0.0 bar, E2 Max. = 20.0 bar, E2 desimaali = 1, E2
yksikkd = bar

nn
o

E2 Offset

bar

E2 Offset
Tunnistimen nollaus vertailevalla mittauslaitteella

r50d

E2 Kylmdaine

E2 Kylmaaine

Kayttstiloissa KX ja laite laskee kylmaaineen sy6télla automaattisesti mitattua
painetta vastaavan lampétilan. Offset-nollauksen, ohjearvon ja sdatdalueen asetukset
tehdaan sen jélkeen °C tai K-asteina. Suhteellisen paineen laskenta (ero ympariston
paineeseen). Painetunnistimien kohdalla, esim. tyyppi “MBG-301” tai “MBG-501" (mit-
tausalue 0 - 30 ja 0 - 50 bar), ei tarvita muita asetuksia. Tunnistimille, joiden mittausalue
poikkeaa edella mainitusta, on syétettéava “E2 MIN-arvo” ja “E2 MAX-arvo”. Arvot
syotetdan “bareina”, naytdn ilmoittama yksikkd on “C”!
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Kayttéohje AM-PREMIUM(-W) — tyyppisarja

Ohjelmointi

9.3.2

OFF

E3 Toiminto

E3-toiminto (vain erikoissovelluksiin)

¢ Ulkoinen ohjearvo = toiminto ulkoisen signaalin (0 - 10 V) valityksella, korvaa
asetuksen “Ohjearvo 1”.0-10V £ 0 - 100 % tunnistimen mittausalue.

e Toiminto = ulkoinen kasikayttd ulkoisen signaalin valityksella (0 - 10 V).
Laiteasetuksista vaihdetaan ulkoiseen késikayttoéon ja takaisin digitaalisen tulon
valitykselld (& 10 Setup: Toiminto [7D]).

¢ Mitta-arvona = toiminto esim. raja-arvoviesteja varten, naytt6 Info-valikon
kohdassa “E3 oloarvo”.

Kayttotilat ja EXZ 2 tunnistimella

Kayttotiloissa, joissa sovelletaan 2 tunnistinta, toiminto ohjelmoidaan automaattisesti.

Toinen analogitulo on silloin varattu, eikd muita toimintoja voida enaa maarittaa.

Tiloissa EXiE] ja E3-toiminto on esiohjelmoitu -tilaan = vertailuarvo saadolla

korkeampaan arvoon (kaksipiirikondensaattori).

Kylmé&aineen valinta:

R12 R13 R13b1 R22 R23 R32 R114 R134a R142B
R227 R401 R401A R401B R402 R402A R402B R404A R407A
R407B R407C R410A R500 R502 R503 R507 R717

Asetukset — Kiyttétila ja

EXX Lauhtumispaineen s&ato, ohjearvon asetus bar
Lauhtumispaineen saaté kylméaineen syotélla, ohjearvon asetus °C

Asetus

Asetus

{EBB bar

Ohjearvo 1

350 -

Ohjearvo 1

Ohjearvo 1
EXE Saatoalue: tunnistimen mittausalueella, tehdasasetus: 12,0 bar
EXA saatoalue: riippuu valitusta kylm&aineesta, tehdasasetus: 35,0 °C

Ohjearvo 2
Asetus “Ohjearvo 2” esim. alhaisempi arvo yokaytolla.
VaihtokytkentédOhjearvo 1/2 erillisen koskettimen vélityksella (mikali arvoa ei osoiteta:

Min. kierrosluku

Ohjearve 2 Naytto: [-- - - -] &= 10 Setup).
Saatoalue
n Pieni arvo = nopea asettuminen
- ;LA'AU bar | |Suuri arvo = hidas asettuminen (korkea stabiliteetti)
Saatdalue L .
EXX Saatoalue: tunnistimen mittausalueella, tehdasasetus: 5,0 bar
Saatdalue: riippuu valitusta kylmé&aineesta, tehdasasetus: 7,0 K
uIn
I«
Saatodalue
ECblue
Min. kierrosluku
n Saatbalue: 0 rpm... “Max.kierrosluku”
U rFMm

Tehdasasetus: 0 rpm

(500

Max. kierrosluku

Max. kierrosluku
Séaatdalue: Mitoitettu kierrosluku...0 rpm (ylittéa asetuksen “Min. kierrosluku”)
Tehdasasetukslla: Mitoitettu kierrosluku
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Ohjelmointi

OFF

Kasikaytto
“OFF” = automaattinen saatd asetettuun ohjearvoon (tehdasasetus)
“ON” = automaattinen s&até pois toiminnasta, kierrosluvun oletusarvo valikossa “Kier-

Kasikaytto TP
¥ rosluku késikaytolla
Krsluku késik.
E)BB Manuaalinen kierrosluvun syétto, arvoon ei vaikuta ulkoinen signaali.
rrFM

Krsluku kédsik.

Aktivointi valikosta “Kasikaytto” tai digitaalitulossa olevan erillisen koskettimen valityk-
selld (& 10 Setup).

Séaatdalue: 0 rpm...Mitoitettu kierrosluku, tehdasasetus: 200 rpm
Deaktivoidun sdaddn ndkee ndytdsta, jossa nakyy kasikaytolle asetettu arvo vuoro-
tellen ajankohtaisen oloarvon kanssa.

Icontrol / Fcontrol Basic

nn
Lo Hz

Min. kierrosluku

Min. kierrosluku (perusnopeus vain tarvittaessa)

Asetusalue: 0...“Maks. taajuus” (&Moottorin alkusaadot).
Tehdasasetus: 0.0 Hz

Aktivoitu kaikissa muissa ohjaustiloissa, etusijalla “Max. kierrosluku”.

nn
Lo Hz

Max. kierrosluku

Max. kierrosluku (pydrintdnopeuden rajoitus vain tarvittaessa)

Asetusalue: “Maks. taajuus” (FMoottorin alkusaadoét)...“Min. kierrosluku”
Tehdasasetus: 50.0 Hz

Aktivoitu kaikissa ohjaustiloissal!

Asetukset ovat mahdollisia toiminnon “Max. taajuus” avulla, mutta ne eivét jaa voi-
maan!

OFF

Kasikaytto
“OFF” = automaattinen saatd asetettuun ohjearvoon (tehdasasetus)
“ON” = automaattinen s&até pois toiminnasta, kierrosluvun oletusarvo valikossa “Kier-

Kéasikaytto v il e garrsm
SERRSIEES rosluku késikaytolla
Krsluku késik.
BE Manuaalinen kierrosluvun sy6ttd, arvoon ei vaikuta ulkoinen signaali.
X Hz

Krsluku kéasik.

Aktivointi valikosta “Kasikaytto” tai digitaalitulossa olevan erillisen koskettimen valityk-
selld (& 10 Setup).

Asetusalue: 0... “Maks. taajuus” (& Moottorin alkusdadot)
Tehdasasetus: 50.0 Hz

Deaktivoidun sdadodn nakee naytdsta, jossa nakyy kasikaytolle asetettu arvo vuoro-
tellen ajankohtaisen oloarvon kanssa.

9.3.3 Lauhtumispaineen saadon funktiodiagrammit
Kayttstilan funktiodiagrammi on (idealisoitu periaatekaavio)
nM“
100 % [Min.0% _ Max. =100 % |
50 % -}
Min.ﬁ
T / I R >1
12 bar 5 bar 17 bar 09.05.2007
s R v_diagramm_301_303_bar.vsd
nM  Moottorin kierrosluku
S Ohjearvo
R Saétbalue
| Oloarvo
L-BAL-E095-FIN 1618 Index 006
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Kayttéohje AM-PREMIUM(-W) — tyyppisarja Ohjelmointi

Kayttstilan funktiodiagrammi EXiH on BN (idealisoitu periaatekaavio)

nM A
100 % [Min.0% _ Max. =100 % |
50 %
— T T > 1
35°C 7K 42°C \ dagramm 302 504 cved
s R ST
nM  Moottorin kierrosluku
S Ohjearvo
R Saétdalue
| Oloarvo
° Tiedote
Tehdasasetukset on ehdottomasti sovitettava kayttbkohteen vaatimuksien mukaan asiantuntevan
l henkilén toimesta.

9.4 Paineens#itd ilmastointitekniikassa EXEL...

9.41 Perusasetus FXL... FOKY

Perusasetus
Perusasetus
Kayttotila
L’B ,.‘ Kayttotilan asetus, esim. EXH
K&y;tétila
E2 Analog In
nr Kaikissa ryhman 4 kayttétiloissa (EXEN, EXiF], EXE], ....) “E2 Analog In” tehdasasetus
UL ess | arvoon “DSG200 .
E2 Analog In

Tunnistintyypin valinta: “DSG 507, “DSG100*”, “DSG200”, “DSG300*”, “DSG500”,
“DSG1000”, “DSG2000”, “DSG4000”, “DSG6000”

(* ei vakiomallinen).

Ei-esiohjelmoituja tunnistintyyppeja kaytettdessa lisdasetukset ovat tarpeellisia.
Esimerkki: 0 - 10 V tunnistin, mittausalue 0 — 400 Pa (proportionaalinen l&htdsignaali).
E2 AnalogIn=0-10V, E2 Min. = 0.0 Pa, E2 Max. = 400 Pa, E2 desimaali= 1, E2
yksikk6 = Pa

nn
o

E2 Offset

Fa

E2 Offset
Tunnistimen nollaus vertailevalla mittauslaitteella
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Kayttéohje AM-PREMIUM(-W) — tyyppisarja

Ohjelmointi

OFF

E3 Toiminto

E3-toiminto (vain erikoissovelluksiin)

¢ Ulkoinen ohjearvo = toiminto ulkoisen signaalin (0 - 10 V) valityksella, korvaa
asetuksen “Ohjearvo 1”.0-10V £ 0 - 100 % tunnistimen mittausalue.

e Toiminto = ulkoinen kasikayttd ulkoisen signaalin valityksella (0 - 10 V).
Laiteasetuksista vaihdetaan ulkoiseen késikayttoéon ja takaisin digitaalisen tulon
valitykselld (& 10 Setup: Toiminto [7D]).

¢ Mitta-arvona = toiminto esim. raja-arvoviesteja varten, naytt6 Info-valikon
kohdassa “E3 oloarvo.”

Kayttotilat EXA ja 2 tunnistimella

Kayttotiloissa, joissa sovelletaan 2 tunnistinta, toiminto ohjelmoidaan automaattisesti.

Toinen analogitulo on silloin varattu, eikd muita toimintoja voida enaa maarittaa.

Tila EXiA: E3-toiminto esiohjelmoitu -tilaan = tunnistin ohjearvon alentamiselle.

Esiohjelmoitu tunnistin, tyyppi “KTY”

Tila EXE] [E3]-toiminto esiohjelmoitu [6E]-tilaan = tunnistin ohjearvon alentamiselle.

- Esiohjelmoitu tunnistin, tyyppi “Bus-vayla”

- Mittausalue -35.0...+65.0 °C

Tilassa “lO Setup”:
e E3 Vaylatila= ON
o Kytkennat “ON” / “OFF” vaylan kautta:
— D1 Toiminto =
— D1 Vaylatila = “ON”
¢ Vaihtokytkentd ohjearvojen 1/2 valilla vaylan kautta:

— D2 Toiminto =

— D2 Vaylatila = “ON”

Asetukset — Kayttotila EXEL... FE]
o EXX Paineensaato, ohjearvon asetusyksikko Pa
» EXi7] ja EXE] Paineensaéts ulkolampétilasta riippuvalla ohjearvon korjauksella

Ohjearvo 1

Asetus
Asetus
Ohjearvo 1
1nnn Saatdalue: tunnistimen mittausalueella
oy ea

Tehdasasetus: 100 Pa

Ohjearvo 2
Asetus “Ohjearvo 2” esim. alhaisempi arvo yokaytolla.
VaihtokytkentadOhjearvo 1/2 erillisen koskettimen valityksella (mikéli arvoa ei osoiteta:

Min. kierrosluku

chjearvo 2 Naytts: |- -- -]~ 10 Setup).
Saatoalue
1rnn Pieni arvo = nopea asettuminen
gig'gl‘ue P2 | |Suuri arvo = hidas asettuminen (korkea stabiliteetti)
Saatbalue: tunnistimen mittausalueella
Tehdasasetus: 100 Pa
ECblue
Min. kierrosluku
n Saatdalue: 0 rpm... “Max.kierrosluku”
U rrM

Tehdasasetus: 0 rpm

Icnn
, UU FFM

Max. kierrosluku

Max. kierrosluku
Séaatdalue: Mitoitettu kierrosluku...0 rpm (ylittda asetuksen “Min. kierrosluku”)
Tehdasasetukslla: Mitoitettu kierrosluku

L-BAL-E095-FIN 1618 Index 006

30/89 ZIEHL-ABEGG
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Ohjelmointi

OFF

Kasikaytto
“OFF” = automaattinen saatd asetettuun ohjearvoon (tehdasasetus)
“ON” = automaattinen s&até pois toiminnasta, kierrosluvun oletusarvo valikossa “Kier-

Krsluku kédsik.

Kasikaytto TP
¥ rosluku késikaytolla
Krsluku késik.
EBB Manuaalinen kierrosluvun syétto, arvoon ei vaikuta ulkoinen signaali.
rrFM

Aktivointi valikosta “Kasikaytto” tai digitaalitulossa olevan erillisen koskettimen valityk-
selld (& 10 Setup).

Séaatdalue: 0 rpm...Mitoitettu kierrosluku, tehdasasetus: 200 rpm
Deaktivoidun sdaddn ndkee ndytdsta, jossa nakyy kasikaytolle asetettu arvo vuoro-
tellen ajankohtaisen oloarvon kanssa.

Icontrol / Fcontrol Basic

nn
Lo Hz

Min. kierrosluku

Min. kierrosluku (perusnopeus vain tarvittaessa)

Asetusalue: 0...“Maks. taajuus” (&Moottorin alkusaadot).
Tehdasasetus: 0.0 Hz

Aktivoitu kaikissa muissa ohjaustiloissa, etusijalla “Max. kierrosluku”.

nn
Lo Hz

Max. kierrosluku

Max. kierrosluku (pydrintdnopeuden rajoitus vain tarvittaessa)

Asetusalue: “Maks. taajuus” (FMoottorin alkusaadoét)...“Min. kierrosluku”
Tehdasasetus: 50.0 Hz

Aktivoitu kaikissa ohjaustiloissal!

Asetukset ovat mahdollisia toiminnon “Max. taajuus” avulla, mutta ne eivét jaa voi-
maan!

OFF

Kéasikaytto
“OFF” = automaattinen saatd asetettuun ohjearvoon (tehdasasetus)
“ON” = automaattinen s&até pois toiminnasta, kierrosluvun oletusarvo valikossa “Kier-

Krsluku kéasik.

Kéasikaytto v il e garrsm
SERRSIEES rosluku késikaytolla
Krsluku késik.
BE Manuaalinen kierrosluvun sy6ttd, arvoon ei vaikuta ulkoinen signaali.
X Hz

Aktivointi valikosta “Kasikaytto” tai digitaalitulossa olevan erillisen koskettimen valityk-
selld (& 10 Setup).

Asetusalue: 0... “Maks. taajuus” (& Moottorin alkusdadot)
Tehdasasetus: 50.0 Hz

Deaktivoidun sdadodn nakee naytdsta, jossa nakyy kasikaytolle asetettu arvo vuoro-
tellen ajankohtaisen oloarvon kanssa.

Lisavalikkokohdat kayttotilalle EXiF] ja lENE] ulkolampétilasta riippuvalla ohjearvon

korjauksella.

Ulkolampdtilasta riippuva ohjearvon korjaus

(Pa] 4

Mikali sovellus on paineensaatdlaite, voidaan
aktivoida ulkolampétilan kompensaatio (tunnis-
timen liitdntd “E2"= “Analog In 27).

S1 . . ] »
Talla toiminnolla asetettu ja aktiivi “ohjearvo 1

s2 - tai “ohjearvo 2” muuttuu automaattisesti mitat-

] R tuun ulkolampdtilaan nahden proportionaalises-

1 7 ti (& Info: “Ohjearvon s&éats”).

- ///

7
- 7
P-min?
] AT
T S S S >
15°C T-Band 30°C vipressureiselidep‘::)uuempvvsd
T-min. T-Start

S1 Ohjearvo 1
S2 Ohjearvo 2
P-Min SA  Minimipaine
T-min.  Minimildmpdtila

T-Start Ohjearvon alentaminen kdynnistyy alle tdmén ulkoldmpétilan

AT  Ulkolédmpdtila

L-BAL-E095-FIN 1618 Index 006

31/89 ZIEHL-ABEGG




Kayttéohje AM-PREMIUM(-W) — tyyppisarja

Ohjelmointi

T-kaista SA
BB Lampdtila-alue, jolla ohjearvo muuttuu jatkuvasti ulkoldmpétilan muuttuessa
. K
T-kaista SA
T-Start SA
,ISB Ohjearvon alentaminen kaynnistyy alle tdman ulkolampétilan
. (H

T-Start SA

ann
(YRAN] Fa

P-Min SA

P-Min SA
Minimipaine erittéin alhaisessa ulkoldmpétilassa

9.5 Tilavuusvirran saité EOI... FOA

9.5.1

E2 Analog In

Perusasetus (Xl ja A
Perusasetus
Asetus

Kayttotila

B ,.' Kayttotilan asetus, esim.

Per;sasetus

E2 Analog In

nn Kaikissa ryhman 5 kayttstiloissa (EXill ja BA) “E2 Analog In” tehdasasetus

Uy oss | *psG200”

Tunnistimen mittausalueen valinta: “DSG 507, **DSG100”, “DSG200”, **DSG300”,
“DSG500”, “DSG1000”, “DSG2000”, “DSG4000”, “DSG6000”

(* ei vakiomallinen).

15

K Kerroin

K-kerroin

Puhallintyypista (tulosuutin) riippuvan “K-kertoimen” syo6tto.
Sé&atdalue: 0...7000

Tehdasasetus: 75

nn
UL w3k

E2 Offset

E2 Offset
Tunnistimen nollaus vertailevalla mittauslaitteella

OFF

E3 Toiminto

E3-toiminto (vain erikoissovelluksiin)

¢ Ulkoinen ohjearvo = toiminto ulkoisen signaalin (0 - 10 V) valityksella, korvaa
asetuksen “Ohjearvo 1”.0- 10V £ 0- 100 % mittausalue

e Toiminto = ulkoinen kasikayttd ulkoisen signaalin valityksella (0 - 10 V).
Laiteasetuksista vaihdetaan ulkoiseen kdsikayttdéon ja takaisin digitaalisen tulon
valityksella (&= IO Setup: Toiminto ).

¢ Mitta-arvona = toiminto esim. raja-arvoviesteja varten, naytto Info-valikon
kohdassa “E2 oloarvo.”

Kayttotilat FF 2 tunnistimella

Kayttotiloissa, joissa sovelletaan 2 tunnistinta, toiminto ohjelmoidaan automaattisesti.

Toinen analogitulo on silloin varattu, eikd muita toimintoja voida enaa maarittaa. Tila

EXH: E3-toiminto esiohjelmoitu [6E]-tilaan = tunnistin ohjearvon alentamiselle. Esioh-

jelmoitu tunnistin, tyyppi “KTY”.
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9.5.2 Asetukset Kiyttétila FGEL... FOA
o EX Tilavuusvirran s&até, ohjearvon yksikkd m®/h

o XA Tilavuusvirran saaté ulkolampétilasta riippuvalla ohjearvon korjauksella.

Asetus

Asetus

530

Ohjearvo 1

Ohjearvo 1

Ohjearvon asetus, yksikkdé m®/h (m®/s)

Asetusalue: riippuu tunnistimen mittausalueesta ja “K-kertoimesta”
Tehdasasetus: 530 m*/h

Ohjearvo 2
Asetus “Ohjearvo 2” esim. alhaisempi arvo yokaytolla.
VaihtokytkentaOhjearvo 1/2 erillisen koskettimen vélityksella (mik&li arvoa ei osoiteta:

Min. kierrosluku

ohjeazve 2 Naytto: [--- - -] & 10 Setup).
Saatoalue
53” Pieni arvo = nopea asettuminen
saétéla-l’ue m3h || Syuri arvo = hidas asettuminen (korkea stabiliteetti)
Asetusalue: riippuu tunnistimen mittausalueesta ja “K-kertoimesta”
Tehdasasetus: 530 m®h
ECblue
Min. kierrosluku
n Saatdalue: 0 rpm... “Max.kierrosluku”
U rEM

Tehdasasetus: 0 rpm

Icnn
IJUl rem

Max. kierrosluku

Max. kierrosluku
Séaatdalue: Mitoitettu kierrosluku...0 rpm (ylittda asetuksen “Min. kierrosluku”)
Tehdasasetukslla: Mitoitettu kierrosluku

OFF

Kasikaytto
“OFF” = automaattinen saaté asetettuun ohjearvoon (tehdasasetus)
“ON” = automaattinen s&ato pois toiminnasta, kierrosluvun oletusarvo valikossa “Kier-

Kisikdyttd el e st
rosluku késikaytolla
Krsluku kasik.
Ejgﬁ Manuaalinen kierrosluvun sy6ttd, arvoon ei vaikuta ulkoinen signaali.
FFM

Krsluku kédsik.

Aktivointi valikosta “Késikayttd” tai digitaalitulossa olevan erillisen koskettimen valityk-
selld (& 10 Setup).

Saatdalue: 0 rpm...Mitoitettu kierrosluku, tehdasasetus: 200 rpm
Deaktivoidun sdaddn ndkee naytdsta, jossa nakyy kasikaytolle asetettu arvo vuoro-
tellen ajankohtaisen oloarvon kanssa.

Icontrol / Fcontrol Basic

nn
UL wez

Min. kierrosluku

Min. kierrosluku (perusnopeus vain tarvittaessa)

Asetusalue: 0...“Maks. taajuus” (&Moottorin alkusaadot).
Tehdasasetus: 0.0 Hz

Aktivoitu kaikissa muissa ohjaustiloissa, etusijalla “Max. kierrosluku”.

nn
UL wez

Max. kierrosluku

Max. kierrosluku (pydrintdnopeuden rajoitus vain tarvittaessa)
Asetusalue: “Maks. taajuus” (&Moottorin alkusaadoét)...“Min. kierrosluku”
Tehdasasetus: 50.0 Hz

Aktivoitu kaikissa ohjaustiloissa!

Asetukset ovat mahdollisia toiminnon “Max. taajuus” avulla, mutta ne eivat jaa voi-
maan!

OFF

Kisikdyttd

Kasikiytto
“OFF” = automaattinen saaté asetettuun ohjearvoon (tehdasasetus)

“ON” = automaattinen saaté pois toiminnasta, kierrosluvun oletusarvo valikossa “Kier-
rosluku kasikaytolla”
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Krsluku késik.
rrn Manuaalinen kierrosluvun sy6ttd, arvoon ei vaikuta ulkoinen signaali.

UL" . Hz Aktivointi valikosta “Kasikayttd” tai digitaalitulossa olevan erillisen koskettimen valityk-
Krsluku kédsik. ..
selld (& 10 Setup).

Asetusalue: 0... “Maks. taajuus” (& Moottorin alkusdadot)
Tehdasasetus: 50.0 Hz

Deaktivoidun sdadoén nakee naytdsta, jossa nakyy kasikaytolle asetettu arvo vuoro-
tellen ajankohtaisen oloarvon kanssa.

Lisavalikkokohdat kayttétilalle i ulkolampétilasta riippuvalla ohjearvon korjauksella

Ulkolampétilasta riippuva ohjearvon korjaus Mikali sovellus on tilavuusvirran s&até, voidaan
A aktivoida ulkolampétilan kompensaatio (tunnis-
St;"Vg/ehT timen liitdntd “E2"= “Analog In 27).
m e ipas . . e . .
| T&lla toiminnolla asetettu ja aktiivi ohjearvo 1/2
Sollwert 2 . .o . o
mm PEg muuttuu automaattisesti mitattuun ulkolampoti-
| ol laan nahden proportionaalisesti (& Info: “Oh-
e jearvon s3ato”).
| /-
- //
//
P-min SA 7|
m*n] |
] AuBentemperatur
I | | hl
-15°C 30°C
min. Temperatur T-Start

v_sollwert_aussentemp_abhaengig_m3h.vsd

S1 Ohjearvo 1

S2 Ohjearvo 2

P-Min SA  Minimitilavuusvirta

T-min.  Minimildmpdtila

T-Start Ohjearvon alentaminen kéynnistyy alle tdmén ulkolédmpétilan
AT  Ulkolédmpdtila

T-kaista SA
BB Lampétila-alue, jolla ohjearvo muuttuu jatkuvasti ulkoldmpétilan muuttuessa
, K
T-kaista SA
T-Start SA

,ISB Ohjearvon alentaminen kaynnistyy alle tdman ulkolampétilan
, *C

T-Start SA

P-Min SA
arn Minimipaine erittdin alhaisessa ulkolampétilassa
ILILI w3k
P-Min SA

9.6 Illman virtausnopeuden saito (Xl

9.6.1 Perusasetus [JXl

Perusasetus
Perusasetus
Kayttotila
E B ,.' Asetus — Kayttotila [l
Kéy;tétila
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E2 Analog In
n_ 1 Kayttotilassa [H “E2 Analog In”, tehdasasetus tilassa “MAL1”
EZLA’nalo,g Inm" Tunnistimen mittausalueen valinta: MAL1, MAL10
Optio — Signaalivalinta: 0 - 10V, 0 - 20 mA, 4 - 20 mA.
Jérjestelmdan on syétettava tunnistimen mittausalue, jotta saadan oikea oloarvo Esi-
merkki: 0 - 10 V tunnistin, mittausalue 0 - 5 m/s (proportionaalinen lahtésignaali).
E2 AnalogIn=0-10V, E2 Min. = 0.0 m/s, E2 Max. = 5.0 m/s, E2 desimaali= 1, E2

yksikkd = m/s
Tunnistimen nollaus vertailevalla mittauslaitteella
nn
ULl wes
E2 Offset

E3-toiminto (vain erikoissovelluksiin)

¢ Ulkoinen ohjearvo = toiminto quoisen signaalin (0 - 10 V) vélityksella, korvaa

OFF asetuksen “Ohjearvo 17.0-10V £ 0- 100 % mittausalue

e Toiminto = ulkoinen kasikaytto ulkoisen signaalin valityksella (0 - 10 V).
Laiteasetuksista vaihdetaan ulkoiseen kasikayttdon ja takaisin digitaalisen tulon
vélityksella (&= 10 Setup: Toiminto ).

e Mitta-arvona = toiminto esim. raja-arvoviesteja varten, ndyttd Info-valikon
kohdassa “E3 oloarvo.”

E3 Toiminto

9.6.2 Asetukset kayttotilaan [Tl

Asetus

Asetus

Ohjearvo 1
ﬂ5 n Saéatdalue: tunnistimen mittausalueella
Uiy wes

) Tehdasasetus: 0,50 m/s
Ohjearvo 1l

Ohjearvo 2
Asetus “Ohjearvo 2” esim. alhaisempi arvo yokaytélla.
VaihtokytkentdOhjearvo 1/2 erillisen koskettimen valityksella (mikéli arvoa ei osoiteta:

ohjeazve 2 Naytts: |- - - - -]&= 10 Setup).

Saatoalue

ﬂg n Pieni arvo = nopea asettuminen

UJU  we= | sy arvo = hidas asettuminen (korkea stabiliteetti)
Saatdalue: tunnistimen mittausalueella
Tehdasasetus: 0,50 m/s

S&datdalue

ECblue

Min. kierrosluku
n Saatbalue: 0 rpm... “Max.kierrosluku”

: . U ren Tehdasasetus: 0 rpm
Min. kierrosluku

Max. kierrosluku
.'5 rrn Saatdalue: Mitoitettu kierrosluku...0 rom (ylittda asetuksen “Min. kierrosluku”)
, UU rrM

. Tehdasasetukslla: Mitoitettu kierrosluku
Max. kierrosluku

Kasikaytto
B F F “OFF” = automaattinen sato asetettuun ohjearvoon (tehdasasetus)

“ON” = automaattinen s&at6 pois toiminnasta, kierrosluvun oletusarvo valikossa “Kier-
rosluku kasikaytolla”

Kisikaytts
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1500 e

Krsluku kédsik.

Krsluku késik.

Manuaalinen kierrosluvun syéttd, arvoon ei vaikuta ulkoinen signaali.

Aktivointi valikosta “Kasikayttd” tai digitaalitulossa olevan erillisen koskettimen valityk-
selld (& 10 Setup).

Saatoalue: 0...100 %, tehdasasetus: 100 %

Deaktivoidun sdadén ndkee ndytdsta, jossa nakyy kasikaytolle asetettu arvo vuoro-
tellen ajankohtaisen oloarvon kanssa.

Icontrol / Fcontrol Basic

r
(WIN] Hz

Min. kierrosluku

Min. kierrosluku (perusnopeus vain tarvittaessa)

Asetusalue: 0...“Maks. taajuus” (&Moottorin alkusaadot).
Tehdasasetus: 0.0 Hz

Aktivoitu kaikissa muissa ohjaustiloissa, etusijalla “Max. kierrosluku”.

r
(WIN] Hz

Max. kierrosluku

Max. kierrosluku (pydrintdnopeuden rajoitus vain tarvittaessa)

Asetusalue: “Maks. taajuus” (&=Moottorin alkusaadoét)...“Min. kierrosluku”
Tehdasasetus: 50.0 Hz

Aktivoitu kaikissa ohjaustiloissa!

Asetukset ovat mahdollisia toiminnon “Max. taajuus” avulla, mutta ne eivét jaa voi-
maan!

OFF

Kéasikaytto
“OFF” = automaattinen saatd asetettuun ohjearvoon (tehdasasetus)
“ON” = automaattinen saaté pois toiminnasta, kierrosluvun oletusarvo valikossa “Kier-

Kéasikaytto T P
¥ rosluku kasikaytolla
Krsluku kasik.
BB Manuaalinen kierrosluvun sy6ttd, arvoon ei vaikuta ulkoinen signaali.
A Hz

Krsluku kédsik.

Aktivointi valikosta “Kasikaytto” tai digitaalitulossa olevan erillisen koskettimen valityk-
selld (& 10 Setup).

Asetusalue: 0... “Maks. taajuus” (&=Moottorin alkusaadot)

Tehdasasetus: 50.0 Hz

Deaktivoidun sdaddn nakee naytdsta, jossa nakyy kasikaytolle asetettu arvo vuoro-
tellen ajankohtaisen oloarvon kanssa.
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9.7 Valikkoryhma Start

Start
Start
PIN-syo6tto
BE IIB Huoltovalikko voidaan suojata PIN-koodilla niin, ettei sen asetuksia voida muuttaa

PIN-syottd

luvatta. Muilla PIN-koodeilla arvot voidaan nollata niin, ettéa palataan alkuperéraisiin
asetuksiin.

PIN 0010
“Huoltotason” avaaminen, kun PIN-suoja on aktivoitu (& valikkorakenne).

PIN 1234
Valikkoryhmén “Asetus” avaaminen.
Kun “asetussuoja’= “ON” (&= Ohjainlaitteen alkuasetus).

PIN 9090
Nollaus takaisin kayttédjékohtaisille asetuksille.

PIN 9091

Kayttajakohtaisten“perusasetusten’tallennus(vastaa’toimintoas=Save User Setup =
ON Ohjainyksikon alkuasetus).

PIN 9095
Nollaus takaisin tehdasasetuksiin = toimitustila.

Poikkeus - ECblue Basic
Seuraavia parametreja ei nollata: MIN- ja MAX-kierrosluku, kaikki moottorin perusase-
tukset (Motor Setup).

Kieli
Laitteeseen asetetaan tehtaalla valikkokieleksi englanti.

BB Tasta valikkokohdasta voi valita eri kielet (D = saksa, GB = englanti, ...).
Larnsuase
Reset
I Laitteen taydellinen uudelleenkdynnistys.
OFF
Reset
Kayttotila
'!B ,.' Asetetun kayttstilan naytto (esim. IEE = kierroslukusaadin).
Kiy;tétila
ECblue Premium
nn Moduulin ohjelmistoversio.
L".U ]

ECblue Premium

0c

Basic -perusversio

Basic -perusversio
Moottorin ohjaimen ohjelmistoversio.

SN: 09303459d336

Laitekohtainen numero.
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9.8 Valikkoryhma Info

Valikkoryhma Info

Info
Info — kiyttétila saatimens KT
ECblue
n Kierrosluku
U FFM
Kierrosluku
Icontrol / Fcontrol Basic
nn Taajuusmuuttajan ulostulotaajuus.
(WIN] Hz
Taajuus
Moottorin virran ndyttd tulovirrasta poiketen (mittaustarkkuus n. +/- 10 %).
nn
ULl w
Moottorivirta
ECblue Ajankohtaisen aktiivin oletussignaalin naytto.
Prosenttiluku vastaa tehoyksikdn siséista ohjausta huomioon ottaen asetukset “Min.
Lig kierrosluku” ja “Max. kierrosluku”.
i 0-100% £ 0-10V,10-0V,0-20mA, 20 -0 mA, 4 -20 mA, 20 -4 mA
Oletusarvo ulk.1l
Naytto: Laite toimii:
Oletusarvo “ulkoinen1” Signaali -> “E2” / “GND”
Icontrol / Fcontrol Basic |Oletusarvo “ulkoinen2” Signaali -> “E3” / “GND”
LIBS Hz
Oletusarvo ulk.1l
Oletusarvo “siséinen1” Valikko “ Oletusarvo sisdinen1”
Oletusarvo “siséinen2” Valikko “ Oletusarvo sisdinen2”

Kun E2 kytketéan 10 Setup -tilassa vaylalle, ndyttdon tulee analogitulon E2 arvo.

_____ Jos toiminto ei ole aktiivi, naytté on

Kun E3 kytketdan 10 Setup -tilassa vaylalle, ndyttdon tulee analogitulon E3 arvo.
Kun E3-toiminto = [7E], néytté6n tulee analogitulon E3 arvo.

Jos toiminto ei ole aktiivi, ndytts on

E3 Oloarvo

Info, kun kayttétila on saidin FXEL... (XX

Ajankohtainen oloarvo, mitattu tunnistimesta 1.
BB Tunnistintyypista riippuen: mbar, m/s, m/s, Pa, %, bar, m*h, °C, V, mA, jne.
. *C

E2 Oloarvo

Kayttétila 2 tunnistimella: naytto “Oloarvo 2”.

_____ Jos toiminto ei ole aktiivi, naytté on

E3 Oloarvo

Aktiivisen ohjearvon nayttd, johon laite pyrkii.
rr “Ohjearvo 1” valikossa “Asetus ”
Ohji-ﬂ;’o ) C “Ohjearvo 2” valikossa “Asetus ”
“Ulkoinen ohjearvo” = oletusarvo ulkoiselta 0 - 10 V signaalilta. Kun kasikaytté on
aktivoitu, ndyttd vaihtuu jatkuvasti oloarvon ja kasikaytélla valitun arvon valilla.
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ECblue
n Kierrosluku
U FFM
Kierrosluku
Icontrol / Fcontrol Basic
rn Taajuusmuuttajan ulostulotaajuus.
UU Hz
Taajuus
Moottorivirta (poikkeaa tulovirrasta)
nn
UL m
Moottorivirta
Katkaisu ilman védhimmaismaarassa
HFI: “ON” = katkaisu, jos asetettu ohjearvo (+/- arvo “Min. lima Katkaisu” ) on saavutettu.
) o~ = ei katkaisua, ts. kdyttd vahimmaisilmamaaralla.
U % “OFF” = ei katkai ts. kéiyttd vahimmaisi p—
Min.IlmaKatkaisu

9.9 Ohjainyks.-setup

Ohjainyks.-setup

Ohjainyks.-setup

9.9.1 PIN-suojan aktivointi, PIN 0010

Huoltotason asetukset voidaan suojata luvattomalta muuttamiselta. Se tehd&dan aktivoi-
HFF malla “PIN-suoja” = “ON”".
U ) Uuden laitteen kayttéonoton helpottamiseksi huoltotasoa ei ole lukittu = “OFF”, ts.
PIN-suoja tasolle paasee iimanPIN 0010 koodia.
Tiedote

Kun laite on asennettu valmiiksi, “PIN-suoja” on suositeltavaa aktivoida = “ON”

9.9.2 Asetussuoja aktivointi, PIN 1234

Valikko “Asetus”, joka on varattu kayttdjan perusasetuksille (ohjearvo, oletusarvo, min,

ﬂFF max, ..) on tehtaalla jatetty avoimeksi, ts. sinne pdasee ilman “PIN” koodia.
U ] Tarvittaessa myds ndma asetukset voidaan suojata luvattomalta muuttamiselta koodil-
Asetussuoja la “PIN 1234”. Asetussuoja on silloin ohjelmoitava tilaan “ON”. Asetusvalikko ei silloin

tule lainkaan nayttéon, jollei PIN-koodia syoteta!
Toiminto on mahdollinen vain aktivoidulla PIN-suojalla!

9.9.3 Kayttdjaasetusten tallennus, palautus koodilla PIN 9090

Tasta voidaan tallentaa kayttajakohtaiset laiteasetukset (User Setting) (= PIN 9091).
ﬂFF Syéttamalla koodin PIN 9090 palautetaan kayttajakohtaiset asetukset (& Start — PIN-
u sy6tts).

Save User Setup

Tiedote
Koodilla “PIN 9095” laite palautetaan takaisin alkuasetuksiin, ts. toimitustilaan, sy6ttd valikosta “PIN”

1 valikkoryhméasta “Start”.
Silloin kaikki muut asetukset poistetaan!
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9.9.4 Tunnistinhalytys ON / OFF
Toiminto vain saatolaitteena (FXilllzhtien)!
Liitdntdan “E2 Analog In” ja kun tunnistin 2 aktivoitu liitdntdan “E3 Analog In”.

Mikali tunnistinjohdossa on katkos tai oikosulku tai jos mitta-arvot ylittdvat mittausalueen, seuraa
hairidilmoitus, joka tulee aikaviiveella.

Kun “Halytys tunnistimet” = “OFF” (tehdasasetus), tunnistin-
ﬂ}:l: héiridista tulee nayttddn “viesti”, joka vuorottelee oloarvon __
u n&ytén kanssa ja tallennetaan valikkoon “Tapahtumat”. L rss
Tunnistinhédlytys Tunnistinl
Kun “Halytys tunnistimet” = “ON”, tunnistinhairidista tulee
nn nayttoon “Halytys”, joka vuorottelee oloarvon naytdn kanssa __
url ja tallennetaan valikkoon “Tapahtumat”. o AL
Tunnistinhalytys | ||imojtus voidaan hakea myds releen valitykselld (&=10 Setup Tunnistin 1
/ Relelahdét).
9.9.5 Raja

Kun on valittu digitaalinen tulo (& 10 Setup), voidaan ohjaustilalle valita saadettavat
1nmnn rajat digitaalisesta tulosta (“D1”, “D2”, ..).
(LN

! % | |Jollei valintaa ole tehty valikossa “lO Setup”, tulee n&ytto:

Raja

“Limit ” = ohjaustila maksimissa (esim. ai- nM
kaohjattu kierrosluvun lasku yokaytélla).

. . 100 9 [L=70% Min=0% Max.=100% |
Saatdalue: “Limit” = “n-max” - “n-min”. )
Tehdasasetus: 100 % £ maksimi ohjaustila, | 7 [L=70% Min=35% Max.=85%]
ts. ei rajoitusta. -

Asetus laitetyypista riippuen: % tai rpm.

25032013
v_limitvsd

[
100 % |D

— P

Limit -raja-arvo (idealisoitu periaatekaavio)
nM Moottorin kierrosluku

L Raja

S Ohjearvo

R Saétbalue

D Kierroslukusa&din: Oletusarvosignaali
P P-séédin: Saéatdpoikkeama

9.9.6 Pysaytys vahimmaisilmamaaralla

Toiminto on tarkoitettu I&hinna tilaan, jossa laite toimii P-s&atimena.
EFF Kayttotilassa kierrosluvun saadin K ei toimintoal

Min.IlmaKatkaisu
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MinlimaKatkaisu = OFF (tehdasasetus)

Jos asetusta “Min. kierrosluku” ei ole tehty, puhallin
pysahtyy, kun ohjearvo on saavutettu.

Kun “Min. kierrosluku” on asetettu (esim. 20 %),
puhallin kdy edelleen, ts. pienin mahdollinen teho on
taattu (puhaltimen kierrosluku ei laske alle “minimi-
kierrosluvun”).

MinlimaKatkaisu esim. -2.0 K

Puhallin pyséhtyy, kun asetuksella “Min. kierroslu-
ku”arvo on “0” ja oletusarvon mukainen erotus oh-
jearvoon nahden on saavutettu.

Jos arvo on positiivinen (+) ennen ohjearvon saavut-
tamista

Jos arvo on negatiivinen (-) ohjearvon alittumisen
jalkeen.

nM

100 %

Min. 35 % Max. = 100 %

50 % 20K
Min7
T T - T > 1
20°C 7K 27°C v _min I soschatvsd
s R
Katkaisu vahimmaisilmamaaralla (idealisoitu periaatekaa-
vio)
nM  Moottorin kierrosluku
S Ohjearvo
R Saétbalue
| Oloarvo

9.9.7 Toinen ryhma
Toinen ryhma “vélillinen sdat6” (kuva A)
_____ Analogi laht6 “AnalogOut 1” ohjemoitu IO Setup-tilassa toiminnolle = Ryhméoh-
L jaus. Lahtd on varattu kierroslukusaatimelle menevélle oletussignaalille. Mik&li oletus-
PARLLEarvoRhm2 signaali ja saatdpoikkeama ylittavat ryhman 2 kytkentépisteen, ryhmé 1 supistetaan
arvoon “n-min / ryhma2”. Nyt molemmat ryhmét toimivat maksimiteholla.
Toinen ryhma “100 % kytketty” (kuva B)
----- Releldhtd (K1 tai K2) 10 Setup-tilassa toiminnolle = ryhm&ohjaus ohjelmoitu.
nmin ryhméss&2 Taman relekoskettimen valitykselld ohjataan kontaktoria, joka kytkee verkkojannitteen
suoraan kakkosryhman puhaltimiin. Kun oletussignaali tai sdatdpoikkeama ylittda kyt-
kentapisteen “ON ryhma2”, rele kytkee kakkosryhman péalle, ja ensimmaisen ryhman
kierrosluku lasketaan saadettévissa olevaan minimiarvoon. Sen jélkeen ykkdsryhman
kierrosluku nousee taas takaisin maksimiarvoon.
A B
1 1
! Controller . :‘ ! Controller . :‘
N [0..100% N [0..100%
Master Master
| R
Sil Se Sil Se
Si0-10V ON / OFF
Y 2 \i 2
Controller .‘ c o .‘
— o..100%, _— _ -~ |0/100%
Slave - S
10(052007 ’
N verkko
Si Signaali
Se Tunnistin
C rele/kontaktori
9.9.8 Saatéfunktion toiminnan kddantyminen

nn
uri

Olo>ohje=n+

Saatofunktiolle on kaksi eri tilaa:

» ON -tilassa “Olo > ohje = n+”£ nouseva ohjaus, kun suureneva oloarvo on
asetetun ohjearvon ylépuolella.

o OFF tilassa “Olo > ohje = n+"£ nouseva ohjaus, kun laskeva oloarvo on
ohjearvon alapuolella.
Erikoissovellukset voidaan varustaa saatétoiminon ulkoisella vaihtokytkennalla (&10

Setup).
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Kayttétila |Ohjaus- toi- nM

minto 1009
(1.01] ei i
[2.01 18 ON |
EX.. ON |
[4.01 18 OFF 1 oFf oN
(5.01 8 OFF 1
6.01 18 OFF | T

I

R s R 10052007

nM  Moottorin kierrosluku

R Saétéalue

S Ohjearvo

| Oloarvo

OFF olo > ohje = n+ = ld&mmitystoiminto
PAALLE olo > ohje = n+ = jadhdytystoiminto

9.9.9 Saadinkokoonpano

Sovelluskohtaisia kayttétiloja valittaessa (“Perusasetus”) suoritetaan samalla automaattisesti
saadinkokoonpano. Kayttétilakohtaiset tehdasasetukset pohjaavat monivuotisiin kokemusperaisiin
arvoihin, jotka soveltuvat lukuisiin eri kayttdkohteisiin. Saatdalueen asetuksella (& valikkoryhma

“Asetus”) saavutetaan

yleensa toivottu saatdétila, poikkeustapauksissa voidaan turvautua myés muihin

mukauttaviin toimenpiteisiin.

F-
Saadintyyppi

Saadintyypista riippuu toimitapa, miten saatésuure kayttaytyy, kun ohjearvo ja oloarvo
eivat ole samat. S&atdtekniikassa patevat silloin standardialgoritmit, jotka ovat yhdistel-
mé kolmesta eri menetelmasta:

Valinta P, PID:
o P-s&ato (proportionaalinen osa, absoluuttisen poikkeaman osuus)

o |-s&4to (integraaliosa, kaikkien poikkeamien summan osuus)
o D-s&ato (differentiaalinen osa, erotussuureen osuus)

Edelld mainituista osista

Jos s&adin on pelkkd P-s&adin (sdadintyyppi P), seuraavassa kuvatut asetukset ovat vailla toimintoa.

voidaan maéarittaa tarvittaessa saatdévalille tapauskohtaisesti sopivin yhdistelma.

n
[ .
KP

P-osa= reaktioaika
Asetusalue: 0 - 200 %
pienempi = hitaampi
suurempi = nopeampi

n
[ .
KI

l-osa = tarkkuus, asettumisaika
Asetusalue: 0 - 200 %

suurempi = nopeampi

pienempi = hitaampi

n
[ .
KD

D-osa

Suurempi “D-osa” merkitsee puhtaalla oloarvosignaalilla parempaa stabiliteettia ly-
hyemmilld asettumisajoilla

Jos ohjaus nousee liian korkeaksi, on suositeltavaa luopua “D-osasta”, asetus — 0 %
Asetusalue: 0 - 200 %

Arvo pienenee = alhaisempi “D-osa”

Arvo suurenee = suurempi “D-osa”

=2

TI

Integraatioaika = asettumisaika
Asetusalue: 0 - 200 %

pienempi = nopeampi

suurempi = hitaampi
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9.9.10

9.9.11

9.9.12

9.10

9.10.1

Kokonaissaatopoikkeamaan liittyvat tiedot

S&adon kokonaispoikkeama saadaan laskemalla yhteen kaytté- ja tydaikainen sdatépoikkeama, joka
patee méaaritettyihin alueisiin.

Mitattua tulosuuretta suoraan saatdsuureeseen verrattaessa suurin poikkama ohjearvosta on < + 5 %.
Aktiivisella valikko-ohjatulla tasauksella kokonais&atdpoikkeama saadaan laskemaan arvoon < £ 1 %.
Tulosuuretta suoraan saatdsuureeseen verrattaessa on viela tarpeen muuntaa kaksi fysikaalista
suuretta, jolloin poikkeama saadaan tasauksen avulla laskemaan arvoon < + 5 %.

Joko integroidusta tai erillisesté kayttdyksikdsté kdsin annetulla siséisellé oletusarvolla
saatdpoikkeama saadaan arvoon < 0,5 %.

LED-tila
Moottorirakenteen kokojen “D” ja “G” yhteydessa ohjainyksikén kotelon kannessa
nn sijaitsee tila-LED.
LEDL_’t'i'la PAALLE Tila-LED aktiivinen ECbluessa, t.s. kayttétiloja signalisoidaan
vilkkukoodilla (tehdasasetus) .
Tila-LED ei aktiivinen, t.s. aina POIS.

MODBUS -vaylan kommunikaatiovahti
MODBUS-vaylan kommunikaatiovahti maarittaa laitteen kayttétavan, mikali tiedonsiirrossa esiintyy

hairi6.

n
u

Watchdog-tila

Watchdog-tila

Watchdog-tila:

0: Ei Toiminto (Default) = POIS

1: Hairidé (K1 Toiminto, h58)

2: Watchdog Kierrosluku (ECblue) / Watchdog Taajuus (lcontrol / Fcontrol Basic)
3: Hairi6 + vakio kierrosluku 1 *, jos tulee tiedonsiirtohairié (WDT)

n
U sec

Watchdog-vahdin aikg

Watchdog-vahdin aika
Jos laite ei vastaanota viestia tietyssa ajassa, seuraa vapaasti maéaritettava toiminto.

Elektroninen vahtikoira / aika sekunneissa.
Asetusalue: 0 - 255 sec.
Tehdasasetus: 0 sec = OFF

rrn
(N Hz

Watchdog Speed

Watchdog Speed
ECblue: Asetus Watchdog Kierrosluku
Icontrol / Fcontrol Basic: Asetus Watchdog Taajuus

10 Setup

IO Setup

10 Setup

Analogilahto “A”

Analogiseen 18ht66n 0 - 10 V voidaan kytke& useampi toiminto.
Navat “A” - “GND” = Analog Out (I;,ax 10 mA)
1A
A toiminto
Asetuksilla “A min” ja “A max” voidaan korjata ulostulojénnitteen kuvaajaa (saato-
nn kayra).
L v Asetusalue: “Amin.”=0-5V,“Amax.”=10-5V
Amin.

Tehdasasetus: “Amin.” =0V, “Amax”’=10V
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nn
oy

A max.

L

A invertointi

Asetuksella “A Invertointi” ulostulojénnite voidaan k&antéa péainvastaiseksi.

Tehdasasetus: “A Invertointi ” = “OFF”
OFF

Toiminto Tunniste

OFF ei Toiminto

1A Vakiojénnite +10 V (tehdasasetus)

2A Proportionaalisesti tehoyksikon sisdiseen ohjaukseen ja huomioon ottaen “Min. kierrosluku” ja
“Max. kierrosluku”.
o palaa “OFF” -tilassa arvoon 0 V
¢ moottorihairidilla lahtdsignaali on edelleen kaytettavissa seuraavalle kierroslukuséatimelle (

“Master-Slave” -yhdistelma).

3A proportionaalinen tulo “E2”

4A proportionaalinen tulo “E3”

5A Ryhmaéohjaus (&= Controller Setup — ohjainyksikdn asennus, kakkosryhma)

6A S&adinldhtd 2 nousevalla ohjauksella kun olo > ohje = jaghdytys (vain kayttotiloissa FXE],
|ampdtilasaadin + lisdtoiminnot).

7A Saadinlahto 2 nousevalla ohjauksella kun olo > ohje =lammitys (vain kayttétiloissa PEE,
lampéotilasdadin + lisatoiminnot).

9A ECblue = kierroslukusignaalin ulostulo
Suhde: Mitattu kierrosluku / mitoitettu kierrosluku (10 V mitatussa kierrosluvussa = mitoitettu
kierrosluku)
Icontrol / Fcontrol Basic
Proportionaalinen taajuus ulostulossa

10A Kayttotilanayttd

ECblue:
e Ulostulo 0 V @ kierrosluku < 50 rpm
e Ulostulo 10 V @ kierrosluku > 70 rpm

Icontrol / Fcontrol Basic
e Ulostulo 0 V @ kierrosluku < 5 Hz
e Ulostulo 10 V @ kierrosluku > 7 Hz

A1 toiminto “A min.” ja “A max.”

A1 toiminto [ 3A] / [ 4A]
A

Analog
Out A
10V
10V
1 A max: 10 -5V
5V ° 5V
A min: 0 -5V
Funktion T
T T I—— - » Signal
T 1 T 1 T 1 1 T 1 »-Signa
[0 50 100 [0 -100 %]
16.03.2007 ‘ 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 0-10V
v_a1_funkion_amin_amaxvsd 10| 9 |87 65|43 ]2 1[0 10-0V
‘ 0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 | 0-20mA
20 [18 16 [14 [12 [ 10| 8 [ 6 | 4 [ 2 [ 0 [20-0mA
[4 [56| 7288|104 12 [136] 152|168 184 20 | 4-20 mA
20 [184 168152136 12 [104] 88 | 7.2 | 56 | 4 |20-4mA
[-27 [-168| -6.6 | 3.6 |13.8| 24 |34,2|44.4|54.6|64.8 | +75 | TF.. (KTY)

16.03.2007
v_at_funktion_3a_da.vsd
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Kayttéohje AM-PREMIUM(-W) — tyyppisarja Ohjelmointi

9.10.2 Digitaalitulot “D1” / “D2” (E1)

9.10.2.1 Valikkokaavio

D1 Toiminto

Digitaalituloille In 1 (D1) ja In 2 (D2) voidaan m&érittaa erityyppisia toimintoja.

Ohjaus potentiaalivapaiden koskettimien kautta (toimii pienjannitteelld n. 24 V DC).
OFF

OFE

D1 Invertointi

Tulot “D1” ja “D2” voidaan muuttaa kaanteisiksi

nn
uri

D1 Vayldtila

Verkotetussa jérjestelméssé digitaalinen tulo voidaan korvata véyldohjauksella.
Kayttstilassa “D1” ja “D2” voidaan esiasettaa tilaan [ON].

Huomio!

Verkkojannitetta ei missddn tapauksessa saa kytkea digitaalituloihin!

Toiminto Tunniste
OFF ei Toiminto
1D Laitteen etdohjaus: vapautus “ON” / “OFF”
2D Ulkoinen hairi6
3D “Limit” ON / OFF
4D Vaihtokytkenta“E2” / “E3”
Kayttotila - Laite toimielimen: EKE
5D Vaihtokytkenta “Oletus Sisainen1” / “Oletus Sisdinen2”
6D Vaihtokytkenté “Sisainen” / “Ulkoinen ”
Kayttotila — Laite saatimena + FXXI
5D Vaihtokytkenta “Ohjearvo 1” / “Ohjearvo 2”
6D Vaihtokytkenté “Sisdinen” / “Ulkoinen ”
7D Vaihtokytkenta “Saato” / “Kasikaytts”
8D Vaihtokytkenta saatéfunktio (esim. “Lammitys” / “Jaéhdytys”)
10D “‘Reset”
1D Oletus Max. kierrosluku “EIN” / “POIS”
13D Py&rimissuunnan muutos “Oikea” / “Vasen”
14D “Jaadytystoiminto” = ajankohtainen ohjausarvo jaa voimaan
16D Vayldmodus / analogitulon kytkentd -> E2
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Kayttéohje AM-PREMIUM(-W) — tyyppisarja Ohjelmointi

9.10.2.2 Kytkenta ON/OFF, toiminto
Eta ON/OFF (elektroninen katkaisu) ja reset moottorihairion jalkeen potentiaalivapaan koskettimen
vélityksella. Tehoyksikkd kytketédén pois p&altéa elektronisesti, laitetta voi silti ohjata edelleen, kun
kaytetdan “ESC” -nappainyhdistelmaa. Signaalien tulo- ja lahtéliitdnnat ovat edelleen aktiiviset.
¢ Ohjelmoitu hairi6tilarele (tehdasasetus “K1 toiminto” = ) ei anna katkaisuilmoitusta.
e Ohjelmoitu kayttétilarele ( ) ilmoittaa virran katkaisusta.

Niytté STOP pasltikytkennalla Dighal N 1 Digital N 1
BFI: e Laite “ON”, kun kosketin on kiinni |24V| D1 | |24V| D1 |
(tehdasasetus).

e Laite “OFF”, kun kosketin on auki

Kéanteiselld kayttotavalla (intervertointi) 25.06.2007
laite “OFF”, kun kosketin on kiinni. v_1d_24v_freigabe.vsd

ON OFF

Huomio!
Saatimen etaohjauksella ei vapautuskytkenta toimi (ei potentiaalierotusta, vrt. VBG4§6), jos
laite on kytketty pois paalta!

9.10.2.3 Ulkoinen hairié - toiminto
Ulkoisen hairidilmoituksen siirto (potentiaalivapaa kosketin). Digitaalituloon ulkoa péin tulleen
ilmoituksen jélkeen laite toimii edelleen normaalisti, ndytté6n tulee halytyssymboli. Releen (K1)
koskettimien kautta kyseinen ilmoitus annetaan jarjestelmaan (& 10 Setup - toiminto K1).
¢ lImoitus, kun kosketin on kiinni (tehdasasetus) “D1 Invertointi” = “OFF”
¢ lImoitus, kun kosketin on auki “D1 Invertointi” = “ON”

- Halytyssymboli ilmoitukselle “Ulkoinen h&irid”

11
UL -c

Oloarvo

9.10.2.4 Limit ON/ OFF, toiminto
Ohjainyksikdn alkuasetuksissa annettu “Limit” -arvo aktivoidaan digitaalisen tulon kautta.
Kosketin esim. digitaalitulossa “Digital In 1” (laitetyyppista riippuen navoilla “D1” - “D1”tai “D1” - “24 V).
Kun invertointi on “D1” = “OFF”, rajoitus on aktiivinen, kun kosketin on kiinni.

B0 .
Controller ‘ n=0-80% 3
[0]n=0-100 % " e
24V ;
D1 D1

10.05.2007

v_3d_limit.vsd

1 Asetus “Limit” (laitetyypisté riippuen: %, Hz, rom)
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Kayttéohje AM-PREMIUM(-W) — tyyppisarja Ohjelmointi

9.10.2.5 Vaihtokytkenta tulosignaalilta “E2” / signaalille“E3”, toiminto
Vaihtokytkenta valilla tulosignaali 1 (Analog In 2 navalle “E2”) ja tulosignaali 2 (Analog In 3 navalle

“E3”).
Kosketin esim. digitaalituloon “Digital In 1”= navat “D1” - “24 V”

Si1 %
Si2

Controller
E2
Si1
GND
E3 n=0-100 %
Si2
GND  H4v D1
17.09.2009
v_4d_umschaltung_e2_e3.vsd
f E— —

Si 1 Signaaili 1

Si2 Signaaili 2

Kierrosnopeussaadin-kayttstilaan (KN perusasetukset litantasn “E3 Analog In”: tarpeen.
Saadin -kayttotiloissa (P ..): perusasetukset liitantaan “E3 Analog In”: tarpeen (mikali liitantaa

ei ole varattu muulle toiminnolle).

9.10.2.6  Oletus 1/2 tai ohjearvo 1/2, toiminto
Vaihtokytkenta vililla “Oletusarvo sis.1” und “Oletusarvo sis.2” (toimielin -kaytolla KK&H)
Kosketin esim. digitaalitulossa “Digital In 1” (laitetyyppista riippuen navoilla “D1” - “D1”tai “D1” - “24 V).

e “D1 Invertointi” = “OFF”: “Oletus
®\L{Q . Sisdinen1” kun kosketin on auki / “Oletus
— Controller n=40% ? Sisdinen2”, kun kosketin on kiinni.
®\BU o s @ K D.1"I_nvertf,)|nt| = ON. : Olefus. “
_____ 24V (' Sisdinen1” kun kosketin on kiinni / “Oletus
Lt Sisdinen2” kun kosketin on auki.

11.05.2007
jorgabe_intern_

v_5d

1_2.vsd

1 Asetus “Oletus Sisdinen1” (laitetyypisté riippuen: %, Hz, rom)
2 Asetus “Oletus Sisdinen2”(laitetyypisté rijppuen: %, Hz, rom)

« Kaytto arvolla “Oletus Sisdinen2”: ndyttdon tulee kuu-symboli, ts. kdytté pienemmalla

,Bﬂ teholla.
oy Hz Kohdassa “Asetus” on arvo “Oletus Ulkoinen1” asetettava tilaan “OFF”.

Taajuus

Vaihtokytkent vililla “Ohjearvo 1” ja “Ohjearvo 2” (kun kaytto sastimena yhdesss PXilllkanssa)
Kosketin esim. digitaalitulossa “Digital In 1” (laitetyyppista riippuen navoilla “D1” - “D1”tai “D1” - “24 V).

e “D1 Invertointi” = “OFF”: “Ohjearvo 1" =
@\/HG b 18 °C, kun kosketin on auki / “Ohjearvo 2”

Controller n=0-100% 25 °C, kun kosketin on kiinni.
®\E'5“ “D1 Invertointi” = “ON": “Ohjearvo 1" =
e v g — (\s 18 °C, kun kosketin on kiinni/ “Ohjearvo 2
D1 DA Sensor = 25 °C, kun kosketin on auki.
1]
1 Asetus “Ohjearvo 1”
2 Asetus “Ohjearvo 2”
« Kayttd arvolla “Ohjearvo 2” nayttéon tulee kuu-symboli, ts. kaytté pienemmalla teholla.
| Bﬂ
oy Hz
El Oloarvo
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9.10.2.7

9.10.2.8

Sisdinen /ulkoinen toiminto

Vaihtokytkenti arvojen Oletus Sisiinen ja Oletus Ulkoinen vililld (kaytts toimielimena KIEN).
Kohdassa Asetukset on “Oletus Ulkoinen1” asetettava tilaan “OFF”.

Kosketin esim. digitaalitulossa “Digital In 1” (laitetyyppisté riippuen navoilla “D1” - “D1”tai “D1” - “24 V").

¢ “D1 Invertointi” = “OFF”: “Oletus

sizow  TIE? Controller ‘ Sisdinen1” kun kosketin on auki / “Oletus
n=40% i ") Ulkoinen”, kun kosketin on kiinni.
Bo . [0 n=80% ‘ @ | * “D1 Invertointi” = “ON”: “Oletus
""" FA [ Sisainen1” kun kosketin on kiinni / “Oletus
. Ulkoinen”, kun kosketin on auki.
s vorgae e aen_2.5d

Si  Signaali
1 Asetus “Oletus Siséinen1” (laitetyypisté riippuen: %, Hz, rom)

“Ohjearvo 1” / “ulkoinen ohjearvo” (kayttstila Xl ja suuremmat)
Perusasetuksissa “E3-toiminto” ohjelmoitu toiminnolle = “Ulkoinen ohjearvo”.
Kosketin digitaalitulossa esim. “Digital In 1" = “D1” - “24 V”

o “D1-invertointi ” = “ON”: Asetus laitteesta —
2ol - }— kosketin on avoin / ulkoinen signaali —
Controller n=0-100% ,‘% kosketin on kiinni

~ e “D1-invertointi” = “OFF”: Asetus laitteesta
24V D1 - 3 — kosketin on kiinni / ulkoinen signaali —

kosketin on auki
v_64_salwrt. exrmer solwer_3.vsd
]

1 Asetus “Ohjearvo 1”7
ES Ulkoinen ohjearvo esim. 5V £ 23.8 °C
Se Tunnistin

ES ——»iE3

Saitd / kasikayttd — Toiminto [7D](kdyttétila ja seuraavat PXEN)

Vaihtokytkentad asetettuun ohjearvoon (aktivointitavasta riippuen: “Ohjearvo 1”, “Ohjearvo 2”) pyrkivén
automaattisdadon ja laitteeseen asetetun tilan “Kierrosluku kasikaytolla” valilla.

Jos tuloon 2 “E3-toiminto” ohjelmoidaan toiminto = , kytkenta vaihtuu valilla “Ohjearvo 1” tai
“Ohjearvo 2” ja ulkoinen késikayttd. Kun kasikaytté on aktivoitu, nayttéén vaihtuu vuorotellen “Oloarvo
“ja arvo, joka patee tilaan “Kéasikayttd”.

Kosketin esim. digitaalituloon “Digital In 1”

e “D1 Invertointi” = “OFF”: Saatdétila, kun
kosketin on auki / kasikayttd, kun kosketin

180 on kiinni.
""" o “D1 Invertointi” = “ON”: Saatstila, kun
®\ n kosketin on kiinni / kasikayttd, kun kosketin
7U : Controller n =0-100 % | 7 on auki.
ES —— | E3 El n=80%
24V D1 E2<—?

16.09.2009
v_7d_regelung_hand_e2_e3.vsd

) — —

1 Asetus “Ohjearvo 1”

2 Asetus “Ohjearvo 2”

3 Asetus “Kierrosl Kasik.”(laitetyypisté riippuen: %, Hz, rom)
EH Ulkoisen késikayton signaali, E3-toiminto =

Se  Tunnistin
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9.10.2.9

9.10.2.10

9.10.2.11

9.10.2.12

Saatofunktion toiminnan kaantyminen (Xl ja suuremmat), toiminto

Vaihtokytkenta valilld: Nouseva ohjaus, kun oloarvo kasvaa ja nouseva ohjaus, kun oloarvo laskee.
“Saatoétoiminnon” tehdasasetus riippuu valitusta kayttétilasta (& Ohjainyksikdn alkuasetus —
Saatofunktion toiminnan kdéntyminen.)

Kun digitaalitulo kytketaan toiseen tilaan, laite toimii pdinvastaisella toiminnolla kuin mité on asetettu!

Saatéfunktion asetus ohjainyksikén alkuasetuksissa

nn
uri

Olo>ohje=n+

Reset, Toiminto

Laitteen taydellinen uudelleenkdynnistys.

e “D1-invertoinnilla” = “OFF” ei napojen
“D1”-“24 V" valilla ole normaalikaytolla
Controller yhteytta. Hairion jalkeinen nollaus tehdaén
> ohittamalla navat lyhyesti. (“Invertoinnilla” =
“ON” kaanteinen toiminto).
TB/TP|
D1 D1

4
| 28.03.2007
v_10d_reset.vsd
Reset
Rete

Kosketin esim. digitaalituloon “Digital In 1”

Oletus Max. kierrosluku ON / OFF, toiminto

Kohdassa “Asetukset ” asetettu arvo “Max. kierrosluku” aktivoidaan digitaalisen tulon kautta, ts. laite
toimii sdatéfunktiosta riippumatta talla vakioarvolla.

Kosketin esim. digitaalitulossa “Digital In 1” (laitetyyppista riippuen navoilla “D1” - “D1”tai “D1” - “24 V).

@\ e “D1 Invertointi” = “OFF”: “Max.
n kierrosluku” aktivoitu koskettimen ollessa
\H“ * kiinni
v e “D1 Invertointi” = “ON": “Max.
Controller s kierrosluku” aktivoitu koskettimen ollessa
=80% auki
f=0..100 %
24V
D1 D1
X
15.05.2009
—E— v_11d_max_drehzahl.vsd

1 Asetus “Max. kierrosluku” (laitetyypisté riippuen: %, Hz, rom)

Pyérimisuunnan vaihto, toiminto
Pyoérimissuuntien “OIKEA” ja “VASEN” vaihtokytkentd. Kun digitaalitulo kytketd&n k&énteiseen tilaan,
laite toimii painvastaisella moottorin pyérimissuunnalla kuin mité on asetettu.

Tiedote
Mikali pyérimissuuntaa muutetaan ohjaustilassa, ohjaus laskee aluksi arvoon “0” (paaltédkytkenta) ja
nousee sen jalkeen takaisin oletusarvoon.

Kosketin esim. digitaalitulossa “Digital In 1” tehdasasetetulla pyérimissuunnalla “ OIKEA.”

e “D1-invertointi” = “OFF”: “OIKEA”, kun kosketin on auki / “VASEN”, kun kosketin on kiinni.
¢ “D1-invertointi” = “ON”: “VASEN”, kun kosketin on auki / “OIKEA”, kun kosketin on kiinni.
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9.10.2.13

9.10.3

9.10.3.1

“Jaadytystoiminto” = ohjausarvo pysyy voimassa, toiminto
Laite toimii saatéfunktiosta riippumatta edelleen ohjaustilan ajankohtaisella arvolla ja kierrosluvulla
niin kauan kuin digitaalitulo on aktivoitu.

Naytdssa vaihtuvat ilmoitus ohjaustilasta ja aktiivinen “Jaadytystoiminto”

rr
Ui

Jaadytys

Kosketin esim. digitaalituloon “Digital In 1”
“D1 Invertointi” = “OFF”: “Jaadytystoiminto” aktivoitu koskettimen ollessa kiinni
“D1 Invertointi” = “ON”: “Jdadytystoiminto” aktivoitu koskettimen ollessa auki

Analogisten tulojen “E2” ja “E3 kokoonpano”

E2:n ja E3:n signaalien sovitus
Tarvittaessa on mahdollista sovittaa oletussignaali ja kierrosluvun saatékayra

Tiedote

Nama asetukset ovat jarkevia ensijaisesti kaytttavalle KN, jossa on kierrosluvun asetus ulkoisen
signaalin avulla. Kayttétavoissa (2.01:sta lahtien) saadodn vaikuttaminen nailla asetuksilla ei ole
sopivaa.

E2 tila
n [0] = E2 min./ E2 max. ilman toimintoa (tehdasasetus)
U = Offset / kierros
E2 tila
= Signaalialue
E2 min.
1 Asetusalue: 0 - 100 %
'_U “ Tehdasasetus: %
E2 min.
E2 max.
1Irr Asetusalue: 0 - 100 %
laur = Tehdasasetus: 100 %
E2 max.
E3 tila
r [0] = E2 min./ E2 max. ilman toimintoa (tehdasasetus)
u = Offset / kierros
E2 tila
= Signaalialue
E3 min.
n Asetusalue: 0 - 100 %
o “'J:' “ Tehdasasetus: %
E3 max.
1nr Asetusalue: 0 - 100 %
E';Lr'ni;" “ Tehdasasetus: 100 %
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Ohjelmointi

ECblue: Esimerkkeja kayttotavasta Kl asetussignaalilla 0 - 10 V

@ E2 min. = 0 %, E2 max. = 80 %

@ E2 min. = 25 %, E2 max. = 100 %
@ E2 min. = 20 %, E2 max. = 80 %

» SiE

Modus 1
n [%]4
100 Z
7 7 E2 min. = 0 %, E2 max. = 100 %
80 | /
T
gy /
60 ./ /
| /
Y
40 s/
| /
S/
20 - /A4
I"' " /
17 7/ 7
Y4
1 1 I I I I I I

[oJ1J2]3]4][5]6]7]8]9]10]o-10v]

16.11.2009

Modus 2
n [%]4

v_e2_modus_1_prz.vsd

100

80 .“7

60

40

20

\® E2 min. = 0 %, E2 max. = 100 %
\@ E2 min. =0 %, E2 max. = 80 %

@ E2 min. = 40 %, E2 max. = 100 %
/@ E2 min. = 30 %, E2 max. = 90 %

» SiE

[oJ1J2]3]4a[5]6][7]8]9]10]o0-10V]

16.11.2009
/_e2_modus_2_przvsd

n = moottorin kierrosluku, Si E = tulon asetussignaali

tila 1

Esimerkki: “E2 min.” =20 %

Ohjainyksikk® kdynnistda ohjaustilan minimiarvos-
sa vasta n. 20 % korkeammalla signaalilla.

Esimerkki: “E2 max.” = 80 %
Kierrosluku nousee lineaarisesti 100 %:n kierroslu-
kuun asti 80 %:n asetussignaalilla.

tila 2

Esimerkki: “E2 min.” = 30 %

Ohjainyksikko aloittaa vasta n. 30 %:n asetus-
signaalilla n. 30 %:n kierrosluvulla.

Esimerkki: “E2 max.” = 80 %
Yli 80 %:n asetussignaalilla kierrosluku kytketaan
arvoon 100 %.

Idealisoidut periaatekaaviokuvat asetettaessa laitetta:
“Min. kierrosluku” = 0 % ja “Max. kierrosluku” = 100 %
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Icontrol / Fcontrol Basic: Esimerkkeja kayttotilasta KN, joissa asetussignaali 0 - 10 V

Modus 1 tila1
Hz] 4 Esimerkki: “E1 min.” =20 %
50 . Ohjainyksikk® kdynnistéa ohjaustilan minimiarvos-
. sa vasta n. 20 % korkeammalla signaalilla.
&‘@ E1 min. =0 %, E1 max. = 100 %
401 .
E1 min. =20 %, E1 max. = 100 % . - 3
| {\% e min 0% £1 w00 Esimerkki: “E1 max.” = 80 %
min. =0 %, max. = 80 % g . . . o
) Modulointi nousee lineaarisesti 100 %:iin saakka
30 @ E1 min. =20 %, E1 max. = 80 % o . )
) 80 %:n asetussignaalilla.
20 -]
104
‘ ‘ » SIiE
[o[1[2[s[a[s[6[7[8]o9]1]o-10v] 24.08.2009
v_e1_modus_1_hz.vsd
Modus 2 tila 2
[zl 4 Esimerkki: “E1 min.” =30 %
50 - Vasta noin 30 %:n asetussignaalilla ohjainyksikkd
- % aktivoi noin 30 % ohjauksesta.
\® E1 min. =0 %, E1 max. = 100 %
40 -
E1 min. =0 %, E1 max. = 80 % . . »
| ® ) Esimerkki: “E1 max.” = 80 %
@ E1min. =40 %, E1 max. = 100 % . o . . .
20 @) €t min = 30%, 000 Yli 80 %:n asetussignaalilla ohjaus nousee arvoon
N min. = %, max. = %
| 100 %.
20 /
10 i
] I |
T T TJN T T > SiE
[o]1J2]3Ja]5]6][7]8]9]10]o-10v]

24.09.2009
v_e1_modus_2_hz.vsd

Idealisoidut periaatekaaviokuvat asetettaessa laitetta:
“Min. kierrosluku” = 0.0 Hz ja “Max. kierrosluku” = 50.0 Hz

9.10.3.2 Analogiset tulot “E2” / “E3 muutetaan kéinteisiksi ”
Kun signaali- ja tunnistintyyppi on ohjelmoitu, voidaan tuloliitinnan toimintatapa muuttaa kdanteiseksi.

Tuloliitdntdjen tehdasasetttu tila on “OFF” heti kun liitdnta on aktivoitu (signaali: 0 - 10 V,

,—,FF 0-20mA, 4 -20 mA).

L Ohjaus kaénteiselld oletussignaalilla tai tunnistimien k&anteinen ulostulosignaali propor-

E2 Invertointi tionaalisesti mittausalueeseen: invertointi kytketaan tilaan “ON” (signaali: 10-0V, 20 -
0mA, 20 - mA).

OFF

E3 Invertointi
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Esimerkki: Kayttétila Kierroslukusaéadin, oletusarvo ulkoisella signaalilla

nM
A
100 % [Min.0% _ Max. =100 %]
i [Min.35% Max.=85% |
—] //
-~
F
_ ‘e
e
>
-~
—] x o
"
"
-~
-~
F g
-~
i .-
Min.
T T T T T T T T > Si
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 0-10V | OFF
10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 10-0V ON
0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 | 0-20mA || OFF
20 18 16 14 H2 10 8 6 4 2 0 20-0mA || ON
4 56| 72|88 |104| 12 (136]152(16,8|184| 20 | 4—-20 mA || OFF
20 [18,4]|16,8|15,2[136] 12 [10,4]| 88 | 7,2 | 5,6 4 [20-4mA || ON

11.05.2007
v_invertierung_anlaog_eingaenge.vsd

nM  Moottorin kierrosluku
Si  Signaali

OFF Invertointi = OFF
PAALLE Invertointi = ON

9.10.3.3 “E2”/“E3” Vayla Modus
Sisaantulojen vayldamodus on tehdasasetettu tilaan “OFF”.
HFF Kun valitaan kayttstilaksi ENiE] (paine saadetaan ulkolampétilaohjatusti, ohjaus
N MODBUS-vaylan kautta), vaylamodus “E2” on heti aktiivinen, ts., se kytkeytyy auto-
E2 Vdylatila maattisesti tilaan “ON”.
I
OFF
E3 Vaylatila
9.10.4 Releulostulon “K1 toiminta ja invertointi”

Releulostuloa “K1” voidaan kayttda vaihtoehtoisesti useampaan toimintoon.

Tehtaalla se on ohjelmoitu hairidilmoituksille.
1K

K1l Toiminto

OFF

K1l Invertointi

Tehtaalla releen “K1” invertointitoiminto on asetettu tilaan “OFF” (mikali toiminto on
ohjelmoitu).

Mikali halutaan kdanteinen tila, on valittava “ON” (kytkent&tapa riippuu yhdistetysta
toiminnosta). Rele vetaa vain silloin, kun elektroniikkapiirien jannitteensy6ttd toimii. 3-
vaihelaitteissa on oltava véhintaan 2 verkkovaihetta!

Toiminto Tunniste
OFF ei Toiminto
Relee pysyy jatkuvasti lepotilassa, t s. se paastaa
1K Kayttétilailmoitus.
Vetdd, mikali ei kayttohairioita, paastaa tilassa “OFF”
2K Hairidilmoitus (tehdasasetus “K1”, ei kdénteinen).
Vetad, mikali ei kayttohairioita, ei paasta tilassa “OFF” Paastaa, jos on verkko-, moottori- tai
laiteh&iri®, tunnistinhairid (riippuu ohjelmoinnista) tai ulkoinen hairié digitaalisessa tulossa.
3K Ulkoinen hairi®, ilmoitus digitaalituloon (tehdasasetus: navat ohitettu)
4K Ohjauksen raja-arvo
Ohjauksen raja-arvojen ylitys tai alitus
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5K Raja-arvo “E2”
Raja-arvojen ylitys tai alitus, tulosignaali “E2”
6K Raja-arvo “E3”

Raja-arvojen ylitys tai alitus, tulosignaali “E3

Ki

7K Offset-ohjearvo
Olo- ja ohjearvon valinen poikkeama on liian suuri

8K 2. ryhmén aktivointi

Kayttotila — Lampétilan saatolaite + lisdtoiminnot

9K L&mmitystoiminto
ON - kytkentapiste: Lampétila = ohjearvo +/- Offset
OFF - kytkentapiste: Lampétila yli kytkentapisteen hystereesiarvon verran

10K Jaahdytystoiminto
ON - kytkentépiste: Ladmpétila = ohjearvo +/- Offset
OFF-kytkentapiste: Lampdtila hystereesiarvon verran alle kytkentapisteen

ECblue

—

| .

1 = vet&d, navat 11 - 14 oikosuljettu
1] 14 0 = paastaa, 11 - 12 ei oikosuljettu

17.09.2009
v_relais_k1_11_14.vsd

K1

Icontrol / Fcontrol Basic

—

| .

=14vetda, navat 13 - 14 oikosuljettu

13 | 14 0 = paastaa, 13 - 14 ei oikosuljettu
v rolis K115 14 vsd
K1 T
Toiminto |Ohjainyksikon tila K1
1 = vetaa
0 = paastaa
Invertointi
OFF PAALLE
1K Ei kayttohairioita, verkkovirta kytketty 1 0
2K Hairio + ilmoitus releen kautta 0 1
3K Ulkoinen hairid digitaalitulossa: ulkoinen hairié 1 0
4K Ohjauksen raja-arvojen ylitys tai alitus 1 0
5K Raja-arvojen ylitys tai alitus, “E2 -raja-arvot” 1 0
6K Ylitys tai alitus, raja-arvot “E3” 1 0
7K Poikkeama ohjearvosta liian suuri 1 0
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9.10.5

9.1

9.11.1

Verkottaminen MODBUS -vayliliitidnndn valityksella
Useamman laitteen verkotus on mahdollista. Laite soveltaa RS-485-rajapintaan protokollaa

MODBUS-RTU.

cHl

Vaylédosoite

Véylaosoite

Laiteosoite (Device-ID) on asetettu tehtaalla korkeimmalle mahdolliselle MODBUS-
vayléosoitteelle. 247

Tama osoite on varattu ulkoisella terminaalilla tapahtuvaan kayttéon, sité ei tulisi varata
muunlaiselle kaytolle.

OFF

Osoitus

Osoitus
Ennen vaylaosoitteen syéttéa “Osoite” -toiminto on kytkettava tilaan “ON”.

Parametrien luku ja kirjoitus

Laite tukee vaylan lukua ja kirjoitusta, MODBUS Holding Registers. Aloitusosoite on 0, rekisterien
lukumaara riippuu laitetyypista. Jos sallittu aloitusosoite tai lukumaara ylitetdan, laite antaa
poikkeamakoodin (exception code). Rekisterikuvaus riippuu laitetyypistd, tilattuun laitteeseen /
versioon patevan kuvauksen voi tilata teknisesta tukipalvelusta.

Raja-arvot

Raja-arvot

Valikkoryhma raja-arvot

Raja-arvot ohjauksen funktiona

OFF

Ohjaus- toiminto

Seuraavat toiminnot voidaan osoittaa télle raja-arvoilmoitukselle.

OFF |ei Toiminto

1L limoitus (+ ryhmahairid) ohjelmoidulta releeltd (10-osoitustoiminto ).
Varoitustunniste naytéssa, “AL” -koodi tapahtumamuistissa.

2L

Naytté Tapahtumat-valikossa pelkastaéan viestina “msg”.

10 Setup -ohjelmoinnilla voidaan néista asetuksista riippumatta valita erillinen rele.

Jos ohjaus nousee yli sdddetyn arvon “Ohjaus max.”, siita tulee ilmoitus, kunnes
asetettu “Ohjausarvo min.” on taas alitettu.

Ohjaus- viive

OFF | | Asetusalue “Ohjaus min”: “Min. kierrosluku” - “Ohjaus max.”
Ohjaus min. “ . - . oy . »
: Asetusalue “Ohjaus max.”: “Ohjaus min” - “Max. kierrosluku
limoituksen aikaviive vastaa “Ohjausviive” -asetusarvoa.
OFF
Ohjaus max.
Aikaviive - ylitys “ohjaus maksimissa”, kunnes tulee viesti releeltd sekd halytyssymboli.
Asetusalue: 0 - 120 sec.
OFF

Tehdasasetus: 2 sec.
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Esimerkki: Releen laukaisema ilmoitus, “K1”:

ei invertoitu Invertointi
10 Setup: K1 toiminto = 4K 10 Setup: K1 toiminto = 4K
10 Setup: K1 Invertointi = OFF 10 Setup: K1 Invertointi = OFF
A A
1 1
0 0
—» b
min max 100 % min max 100 %
A A
1 1
0 ; 0 ‘
i > —
. i 100 % 11.05.2007
max min 100% vﬁgrenzwlkfgfsg?jkLni.vsd ) ma mn ° v_grenzwert_ausst_k1_i.vsd
A Ohjaus A Ohjaus

Kytkentépiste ilman hystereesia! Jos arvo “Ohjaus min.” asetetaan korkeammaksi kuin “Ohjaus max.”, ainoastaan

arvo “Ohjaus max” patee.

9.11.2 Raja-arvot oletus- tai tunnistinsignaalin funktiona
Seuraavat toiminnot voidaan osoittaa talle raja-arvoilmoitukselle.
OFF |ei Toiminto
UFF . ar aar v an . . e . . .
GW E2 Toiminto 1L limoitus (+ ryhmahairid) ohjelmoidulta releeltd (I0-osoitustoiminto ).
Varoitustunniste ndytdssa, “AL” -koodi tapahtumamuistissa.

2L Nayttd Tapahtumat-valikossa pelkastéan viestina “msg”.
10 Setup -ohjelmoinnilla voidaan naista asetuksista riippumatta valita erillinen rele.
Molemmat E2 -arvot (‘E2 min” ja “E2 max”) voidaan asettaa toisistaan riippumatta ja

_____ vastaavalla ohjelmoinnilla molemmat arvot vaikuttavat yhdessa releen toimintaan. Kun
jokin toiminto aktivoidaan tai rele osoitetaan, molemmat asetukset (“min” ja “max)” ovat

GW E2 min. aluksi tilassa “OFF”.

Raja-arvoilmoitukseksi voidaan valita joko vain toinen tai molemmat.
Sama asetus patee arvoihin “E3 Min.” ja “E3 Max.”, jéliempana selostetaan “E2”".

""" Signaalli alitettu (‘E2 min”).

GW E2 max Jos signaali laskee alle asetetun arvon “E2 min”, siité tulee ilmoitus, kunnes asetettu

arvo (+ asetettu hystereesi) jélleen ylittyy.
Signaali ylitetty (‘E2 max”).
Jos signaali ylittda asetetun arvon “E2 max”, siité tulee ilmoitus, kunnes asetettu arvo
(miinus hystereesi) jalleen alittuu.
E2 Hystereesi

_____ Saadettava hystereesi, yksikko valitaan ohjelmoidun tulosignaalin pohjalta.

GW E2 Hystereesi
E2 Viive

_____ Aikaviive - ylitys “ohjaus maksimissa”, kunnes tulee viesti releeltd seka halytyssymboli.

o Asetusalue: 0 - 120 sec.
GW E2 Viive
Tehdasasetus: 2 sec.
Tiedote
L J

E2 Max. > E2 Min.

Tulosignaalin maksimiarvo on aina asetettava korkeammaksi kuin tulosignaalin minimiarvo!
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Esimerkki: Oletussignaalin / tunnistinsignaalin raja-arvoilmoitukset tuloon “Analog In 1”

1 —

Asetukset:

_________________ - E2 Max.: 80 %

- E2 Min.: OFF
- Kytkentahystereesi 5 % (koko-

. Analog IN
— >

7

50?% 100 % 11.05.2007 naisarvosta 100 %)

v_grenzwert_signal_k1_1.vsd
Asetukset:
-E2 Min.: 20 %
- E2 Max.: OFF

—Analog IN - Kytkentahystereesi 5 % (koko-

BEp

50% 100 % 11052007 naisarvosta 100 %)

v_grenzwert_signal_k1_2.vsd
Asetukset:

-E2 Min.: 20 %

- E2 Max.: 80 %

- Kytkentahystereesi 5 % (koko-

. Analog IN

50 % 100% 11.05.2007 naisarvosta 100 %)

v_grenzwert_signal_k1_3.vsd

Navat “E2” ja “GND”: ilmoitus releeltd “K1” (ei invertointia) IO Setup — K2 toiminto: = raja-

arvoilmoitukset

9.11.3 Raja-arvot ohjearvon poikkeaman (offset) funktiona
Kun laite toimii saatimena (+ EXH) raja-arvoilmoituksia voi tulla kaksi, joista toinen koskee asetettua
ohjearvoa ja toinen mitattua oloarvoa (E2-arvo).

OFF
Offset-toiminto

Seuraavat toiminnot voidaan osoittaa télle raja-arvoilmoitukselle.

OFF |ei Toiminto

1L limoitus (+ ryhmahairié) ohjelmoidulta releelta (I0-osoitus, toiminto ), nay-
téssa varoitussymboli, “AL"-koodi tapahtumamuistissa.

2L Nayttd Tapahtumat-valikossa pelkdstaén viestina “msg”.

10 Setup -ohjelmoinnilla voidaan naista asetuksista riippumatta valita erillinen rele.

OFF

Offset 1

OFF

Offset 2

Offset 1, Offset 2

Molemmat arvot — Offset 1 ja Offset 2 — voidaan asettaa toisistaan riippumatta, vast-
aavalla ohjelmoinnilla molemmat arvot vaikuttavat releen toimintaan. Kun jokin toiminto
aktivoidaan tai rele osoitetaan, molemmat asetukset (Offset 1 ja Offset 2) ovat aluksi
tilassa “OFF”.

Raja-arvoilmoitukseksi voidaan valita joko vain toinen tai molemmat.

“Offset 1” ilmoitus, kun oloarvon ja ohjearvon suurin sallittu erotus ylittyy.
ON-kytkentapiste: oloarvo = ohjearvo +/- Offset
OFF-kytkentapiste: Oloarvo alle kytkentapisteen hystereesiarvon verran

“Offset 2” ilmoitus, kun oloarvon ja ohjearvon suurin sallittu erotus alittuu
ON-kytkentapiste: oloarvo = ohjearvo +/- Offset
OFF-kytkentapiste: Oloarvo yli kytkentapisteen hystereesiarvon verran

Offset hystereesi
Hystereesin asetusalue: Lampétilasdadolla + / - 10 K, muut tunnistimet 10 % mittausa-
lueesta

Offset viive

Offset viive

Aikaviive, kunnes releelta tulee ilmoitus ja ndytéssa halytyssymboli.
Asetusalue: 0 - 120 sec.

Tehdasasetus: 2 sec.

Esimerkkeja lampdétilan sdaddstd, muissa kayttotiloissa asetukset vastaavissa tunnistinyksikdissa.
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Offset 1-ilmoitus arvon ylittymisesta Offset 2-ilmoitus arvon alittumisesta
[ON=15°C+5K=20°"C [OFF =20°C-2K=18°C [ OFF=15°C+2K=17°C | [ON=20"C-5K=15°C |
30
28 A 30
26 28 1
2 M\& }/\/ |
— 224 24 4
220 o X 3 52 x,(_)(/\& N\ f o
Y A KA 8 v Y S 7 S W [
12: \(P \(’ Ng 14 4 N;
10 —— S 124 g5
13 5 7|9 11|13 45 [17 19 21 23 28 27 |20 BT 1 O AN U A0
{min] 9% 1 3 5 7 9 11 13 [rlﬁn] 17 19 21 23 25 |27 |29 fé

Esimerkki: Ohjearvo 15,0 °C, Offset +5,0 K, hystereesi 2,0 K Esimerkki: Ohjearvo,15,0 °C, Offset -5,0 K, hystereesi 2,0 K

9.12 Motor Setup AM-PREMIUM ECblue-malleissa

Valikkoryhmé Moottorin alkusaadot

Moottori Setup

9.12.1 Yldsajo- ja alasajoajan asetus
Erillisista valikoista Yl6sajoaika ja Alasajoaika voi tehda laitteistokohtaiset valinnat.
Tama toiminto seuraa varsinaista sdatétoimintoa.

Ylésajoaika
L’ﬂ Oletusaika, jona s&adinlahtdé nousee 0 %:sta 100 %:iin.
U sec | |Asetusalue: 0...250 sec
Tehdasasetus: 10 /20 / 30/ 40 sec. (laitemallista riippuen)
Alasajoaika
L’ﬂ Oletusaika, jona s&adinldhtd laskee100 %:ista 0 %:iin.
U sec | |Asetusalue: 0...250 sec
Tehdasasetus: 10/20/ 30/ 40 sec. (laitemallista riippuen)

Ylésajoaika

Alasajoaika

!
|

L
2y

09.05.2007
v_hochlaufzeit_ruecklaufzeit.vsd

Ulkoinen signaali
Asetus
Ylésajoaika
Alasajoaika

AN wWN =

L-BAL-E095-FIN 1618 Index 006
58/89 ZIEHL-ABEGG



Kayttéohje AM-PREMIUM(-W) — tyyppisarja Ohjelmointi

9.12.2 Kierroslukualueen ohitus
Korkeintaan kolme kierroslukualuetta voidaan ohittaa.
Tietyissé tapauksissa on mahdollista poistaa hairitsevét sivudénet, jotka resonanssit saattavat
aiheuttaa tietyilla kierroslukualueilla.

Esimerkki: 2 alueen ohitus (idealisoitu periaatekaavio)

-t 35 % max

. Asetus laitetyypista riippuen: %, Hz, rpm

1 15 % min
. A=/
T T T T >
0% 50 % 100 % |p
| 1
) -— R — P
A Ohjaus
S Ohjearvo
R Saétéalue
D Kierroslukusdédin: Oletusarvosignaali
P P-sédéadin: Saéatépoikkeama
— | Tehdasasetus: ohitustoiminto ei ole aktivoitu = —
f F F “OFF” fn
U (NN
rpm-alue,ohitusl rpm-alue,ohitusl
— |Asetus alueelle “Alue1 min.” —
_____ Asetusalue: “Katkaisutaajuus” - “Alue 1 Max.” ,15
%
Aluel min. Aluel min.
— |Asetus alueelle “Alue1 max.” —
_____ Asetusalue: “Alue 1 Max.” - “Max. taajuus” 35
=
Aluel max. Aluel max.
—  |Mikali ohitus2 ja ohitus3 tarpeen, toistetaan samat |— |jne.
ﬂFI: toimintavaiheet
L
rpm-alue,ohitus2

9.13 Motor Setup AM-PREMIUM Fcontrol Basic -malleissa

Valikkoryhmé Moottorin alkusaadot

Moottori Setup

Huomio!
U/f-kdyran asetukset voidaan tehda vain silloin, kun moottori ei ole ohjaustilassa!
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9.13.1  Moottorin mitoitusvirran asetus

nn
(1

MoottMitVirta

MoottMitVirta

Mahdollinen asetus moottorin nimellisvirralle.

“DC jarrutustason ” asetus (&= jarrutustoiminnon asetukset) liittyy tdhan asetukseen.
Asetusalue: 0.0...laitetyypistd Mittausvirta / A

Tehdasasetukslla: laitteen Mittausvirta

9.13.2 Moottorin mitoitusjannitteen asetus

H00

MoottMitJénn

MoottMitJann

Kayttddnottovaiheessa on ehdottomasti sdadettava moottorin tyyppikilvessa ilmoitettu
mitoitusjannite.

Mikali moottorin mitoitusjénnite on alle verkkojénnitteen (esim. 3 ~ 230 V, moottori
litettdva 3 ~ 400 V -verkkoon), asetusta voidaan muuttaa tasta.

Lahtéjannite on tarkastettava sopivalla mittauslaitteella.

Saéatbalue: 0...500 V

Tehdasasetus: 400 V

9.13.3 U/f-kdyrdn saito
Tiedote

Laitteeseen on tehdasasetuksena ohjelmoitu neliéllinen saatokayra puhaltimen kayttda varten.
1 Jénnitesaatoisille moottoreille ja nelidllisella kuormitusmomentilla (esim. puhallin- ja
pumppukdytot) saavutetaan néin ollen yleensa optimaalinen kierrosluvun ohjaus.
Laitteistoissa, joilta vaaditaan suurta dynamiikkaa, on sovellettava lineaarista kayraa. Mikali
kuormituskayraa ei tarkkaan tiedetd, suositamme valitsemaan periaatteessa aina lineraarisen
kdyran. Lineaarisella kdyralla moottori saavuttaa tayden vaantémomentin koko
kierroslukualueella. Samalla on sopivin toimenpitein estettidvd moottorin terminen
ylikuormitus (lampétilan valvonta moottorin limpoékytkimella tai limpoétunnistimella).

HBS

Kulmataajuus
Suurin lahtdjannite saavutetaan kulmataajuudella.
Asetusalue: 1.0 - 120.0 Hz

Kulmataajuus
Tehdasasetus: 48.5 Hz
Erikoisasetuksella “Kulmataajuus” > “Maksimitaajuus” voi korkeamman tehohavion
seurauksena esiintya ohjaustilan automaattinen lasku (&-Viestit & vianetsinta “Lamp-
otilan hallinta”).
Max. taajuus

i Kulmataajuuden ylittyessa nousee enda vain taajuusarvo maksimitaajuuteen.
WU B | asetusalue: 1.0- 120 1z

Tehdasasetus: 50.0 Hz
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Uout
A

100 %

_—

Ustart = 10 % |~ 1

Uslarl

Uout L&htojénnite
Fout: Lé&htéjénnite

=0%

Feage = 48.5 Hz

—7
/,

Frmax = 50 Hz

30

40 50

.
>

.

| | | |

>

Fout [HZ]

Analog In 1

o [+

10 O...

10V

12

16 18

20 0..20 mA

N
o
w
o
N
o

60

80

100 0...100 % PWM

Analog In  Pydrintdnopeuden asetussignaali (0 - 10 V, 0...20 mA, 0...100 % PWM)

Ustart Ké&ynn.jannite

Foff Katkaisutaajuus

Fon: Kytkentétaajuus
Fedge Kulmataajuus

Fmax Max. taajuus

L lineaarinen

Q nelidllinen (tehdasasetus)

26.07.2012
v_u_f_dia_fcontr_d.vsd

Teknisista syista lahtéjannite on korkeintaan 95 % liitetysta verkkojannitteesta.

Jotta liitetyt puhaltimet silti saavuttaisivat suurimman tilavuusvirtansa, voidaan maksimitaajuutta
nostaa moottoreissamme. Samalla on laskettava mukaan myds virran nousu. Moottorin virran,
l&htéjannitteen ja kierrosluvun valvonta sopivia mittauslaitteita kdyttden on tarpeen optimaalisen

kaytdn kannalta.

Tehtaalla asetetut arvot patevat jannitesaatoisiin ulkoroottorimoottoreihin 400 V / 50 Hz.
Kun moottorikohtaiset tiedot on tarkastettu, sdatdja/asetuksia voidaan tarvittaessa muuttaa.

Moottorin mitoitusjannite Asetus Asetus

(ks. tyyppikilpi) “Kulmataajuus” “Max. taajuus”
3~400V, 50 Hz 48.5Hz 50 Hz

3~400V, 50/60 Hz 48.5Hz 60 Hz

3~400V, 60 Hz 57 Hz 60 Hz

Kédynn.jannite
n Kaynnistysjannite mahdollistaa moottorin alhaisilla kierrosluvuilla tarpeellisen vaanto-
Kaynn jé‘-‘nnite"- momentin ja siten varman kdynnistymisen.

Huomio! Liian korkeaa asetusarvoa on valtettava, jotta ylivirrat ja moottorin [Bmp&kuor-

mitus eivat nouse liikaa.

Asetusalue: 0 - 15 % (prosentteina maksimilahtéjannitteesta)

Tehdasasetus: 0 %

nn
uri

UF-nelid

UF-nelio

U/f-saatokayra, lineaarinen ja nelidllinen

Esiohjelmoitu tehtaalla jannitesédéatdisia puhaltimia varten, joissa neli6llinen saato-

kayra:, “UF neli6”= “ON”.

Lineaarinen kayra valitaan kytkemalla “UF nelid”

“‘OFF”
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9.13.4 Yldsajo- ja alasajoajan asetus

9.13.6

Erillisista valikoista Yl6sajoaika ja Alasajoaika voi tehda laitteistokohtaiset valinnat.

Tama toiminto seuraa varsinaista sdatétoimintoa.

Ylosajoaika

!_,I_u' Oletusaika, jona s&adinlahtd nousee 0 %:sta 100 %:iin.

U sec | |Asetusalue: 0...250 sec

Tehdasasetus: 10 /20 / 30/ 40 sec. (laitemallista riippuen)

Ylésajoaika

Alasajoaika
!_,I_u' Oletusaika, jona s&adinlahtd laskee100 %:ista 0 %:iin.
U sec | |asetusalue: 0...250 sec

Alasajoaika

Tehdasasetus: 10 /20 / 30/ 40 sec. (laitemallista riippuen)

09.05.2007
v_hochlaufzeit_ruecklaufzeit vsd

1
0..100 % L

2

Ulkoinen signaali

Asetus

Ylésajoaika

Alasajoaika

A WN =

Asetus Pyoérimissuunta

Huomio!

Puhaltimen ja moottorin pyérimissuunta on ehdottomasti tarkastettava ensimmaisen
kayttéonottokerran yhteydessa. Suunnan ilmoittaa nuoli moottorin ja puhaltimen pinnalla. Valmistaja ei
vastaa vauriosta, jotka johtuvat siitd, ettd moottorin pydrimissuunta on valittu vaarin.
Liitdntdkaaviota noudatettaessa on aina tehtaan vakioasetuksena pyoérimissuunta “OIKEAAN” =
. Pyo6rimissuunta voidaan vaihtaa muuttamalla vaihejarjestystéd moottorin liitdnnéssa tai
ohjelmoimalla toinen pyoérimissuunta.

Ensin valitaan parametri “Pydrimissuunta” ja sen jalkeen

painetaan P-painiketta ja pyorimissuunta vaihdetaan
o | |suunnaksi “VASEN” = [CCW]. el

Pyorimissuunta Kun painetaan P-painiketta, vahvistetaan asetettu arvo. Pyérimissuunta

Mikali pyorimissuuntaa muutetaan ohjaustilassa, ohjaus laskee aluksi arvoon “0” (paaltakytkentd) ja
nousee sen jalkeen takaisin oletusarvoon.

Virranrajoituksen asetus

Lisaturvatoimintona laitteeseen kuuluu virranrajoitus, jonka arvoa voidaan tarvittaessa
181‘; muuttaa.
iy % Asetus liittyy laitteen moottorille mitoitettuun virtaan (100 % = asetus: MoottMitVirta).

Virran rajoitus Mikali se ylittyy tdhan sydtetyn prosenttiarvon verran, ohjausastetta lasketaan, kunnes
virta on taas oikeassa lukemassa. N&in estetddn moottorin ylikuormittuminen.

Saatoalue: 100...130 %
Tehdasasetus: 120 %

Aktivoidun virranrajoituksen tunnistaa nayton valaistusta kolmiosta.

OHE .

El Oloarvo
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9.13.7 Jarrutustoiminnon sdato

I
U

DC-jarrutustila

DC-jarrutustila

Toimintovalinta: Tasavirtajarrutus taajuusmuuntajilla.

Jos laitteen hidastustoiminto on aktivoitu tehtaalla (mikali varusteena &= Hidastustoi-
minnon asetus), on mielekasté aktivoida samanaikaisesti “DC-jarrutustila” vain poik-
keustapauksissa.

0 = Ei jarrutusta (tehdasasetus).

1 = jarrutus ennen kaynnistysta (ennen kuin modulointi jatkuu uudelleen)

Jos ohjaus aktivoituu uudelleen moottorin jo pydriessé suurella teholla, seurauksena
voi olla “ylivirtakatkaisu” ja taajuusmuunnin kytkeytyy pois paalta.

Taman estamiseksi voidaan aktivoida jarrutustoiminto. Toiminto on aktiivinen tietyn
ajan aina ennen ohjaustilan kdynnistymista, ts. jarrutustoiminto voi kdynnistya vain
ennen kuin ohjaus alkaa uudelleen sen jélkeen kun se on ollut arvossa “0”. Asetusar-
vojen soveltuvuus riippuu moottorin vauhtimassasta ja laitteiston kayttdolosuhteista.
2 = erikoistoiminto, jarrutus ennen pysahdystéa (heti kun modulointi “0”).

Moottorin ei anneta pysahtya itsestdan, vaan sita jarrutetaan aktiivisesti heti, kun
ohjaustila katkeaa (ohjearvo = “0” tai virta = “OFF”) .

Selvitettava kokeilemalla. Arvo “Min.kierrosluku” on asetettava nollaan “0”.

Huomio! Tihe&an toistuvilla DC-tasavirtajarrutuksilla moottori saattaa kuumeta voimak-
kaasti.

Ylikuumenemisen valttdmiseksi on moottorinsuoja tdydennettava erilliselld [ampdvarti-
jalla (& Moottorinsuoja).

S sec

DC-jarrutuskesto

DC-jarrutuskesto

Tasavirtajarrutuksen maksimikesto taajuusmuuntajissa.

Kun jarrutus aktivoidaan, tasavirtajarrutus kestaa tassa ilmoitetun ajan.
Asetusalue: 0...250 sec

Tehdasasetus: 5/ 10 sec. (laitemallista riippuen)

85 %

DC-jarrutustaso

DC-jarrutustaso

Jarrutukseen tarvittavan tasavirran korkeus. Mitd suurempi arvo on, sitd voimakkaampi
jarrutus.

“DC jarrutustaso” -asetus ilmoitetaan prosentteina (%) kohtaan “MoottMitVirta” asete-
tusta arvosta.

Asetusalue: 25, 50, 75, 100 %
Tehdasasetus: 25 %

Asetus riippuu puhaltimen / moottorin kokoluokasta. Huomio! Liian suuret arvot voivat
johtaa huomattavan voimakkaaseen jarrustehoon.

Sama asetus vaikuttaa myds toimintoon “Moottorin [Ammitys”.

9.13.8 Moottorin lammitys

Seisovan puhaltimen juuttumisen tai jaatymisen estamiseksi kylmassa kayttdymparistdssa voidaan
aktivoida “moottorin Idmmitys”.

OFF

Moottorin lédmmitys

Moottorin lammitystoiminto vastaa jarrutustoimintoa, jolla moottorin pysayttaa tasavirta.
Jarrutustason “korkeus ” asetetaan kohdassa “Moottorin alkusdadot”.

Siina virta vakioidaan, joten se ei voi kdynnista& puhaltimia. Arvo, joka on tarpeen
estdmaan jaatymisen, riippuu ymparistdolosuhteista ja liitettyjen moottorien teknisista
ominaisuuksista.

Asetusarvot on selvitettdva kokeilemalla paikan paalla reaaliolosuhteissa. Mita kor-
keampi asetusarvo on, sitéd korkeammaksi nousee moottorin [Bmmitysteho (haviéteho).
Moottorin Idmmitysté ja seisontaldmmitysta voidaan kayttaa vain silloin, kun laitteen
saatétoiminnot eivéat kdynnisté ohjausta.

Ylikuumenemisen vélttdmiseksi on moottorinsuojaa tdydennettéva erillisella 1dmpdévar-
tijalla (& Moottorinsuoja). Mikéli saatdlaitteen moottorinsuojatoiminto laukeaa, lAmmi-
tystoiminto kytketdan pois paalta.

OFF = moottorin lammitys pois paalta (tehdasasetus)

ON = moottorin Iammitys aktivoituu automaattisesti, kun laite ei ole ohjaustilassa.
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9.13.9 Kierroslukualueen ohitus
Korkeintaan kolme kierroslukualuetta voidaan ohittaa.
Tietyissé tapauksissa on mahdollista poistaa hairitsevét sivudénet, jotka resonanssit saattavat
aiheuttaa tietyilla kierroslukualueilla.

Esimerkki: 2 alueen ohitus (idealisoitu periaatekaavio)

-t 35 % max

. Asetus laitetyypista riippuen: %, Hz, rpm

1 15 % min
. A=/
T T T T >
0% 50 % 100 % |p
| 1
) -— R — P
A Ohjaus
S Ohjearvo
R Saétéalue
D Kierroslukusdédin: Oletusarvosignaali
P P-sédéadin: Saéatépoikkeama
— | Tehdasasetus: ohitustoiminto ei ole aktivoitu = —
f F F “OFF” fn
U (NN
rpm-alue,ohitusl rpm-alue,ohitusl
— |Asetus alueelle “Alue1 min.” —
_____ Asetusalue: “Katkaisutaajuus” - “Alue 1 Max.” ,15
%
Aluel min. Aluel min.
— |Asetus alueelle “Alue1 max.” —
_____ Asetusalue: “Alue 1 Max.” - “Max. taajuus” 35
=
Aluel max. Aluel max.
—  |Mikali ohitus2 ja ohitus3 tarpeen, toistetaan samat |— |jne.
ﬂFI: toimintavaiheet
L
rpm-alue,ohitus2

9.14 Motor Setup AM-PREMIUM Icontrol Basic -malleissa

Valikkoryhmé Moottorin alkusaadot

Moottori Setup

Huomio!
U/f-kdyran asetukset voidaan tehda vain silloin, kun moottori ei ole ohjaustilassa!
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9.14.1

9.14.2

9.14.3

Moottorin mitoitusvirran asetus

nn
o

MoottMitVirta

A

MoottMitVirta

Kayttoonottovaiheessa on ehdottomasti saddettdva moottorin tyyppikilvessa il-
moitettu mitoitusvirta.

“DC jarrutustason ” asetus (&~ jarrutustoiminnon asetukset) liittyy tdhan asetukseen.
Asetusalue: 0.0...laitetyypistd Mittausvirta / A

Tehdasasetukslla: laitteen Mittausvirta

Moottorin mitoitusjannitteen asetus

H00

MoottMitJénn

U

MoottMitJann

Kayttddnottovaiheessa on ehdottomasti sdadettava moottorin tyyppikilvessa ilmoitettu
mitoitusjannite.

Mikali moottorin mitoitusjénnite on alle verkkojénnitteen (esim. 3 ~ 230 V, moottori
litettdva 3 ~ 400 V -verkkoon), asetusta voidaan muuttaa tasta.

Lahtojannite on tarkastettava sopivalla mittauslaitteella.

Séaatdalue: 0...500 V

Tehdasasetus: 400 V

U/f-kdyran saato

Huomio!

U/f-kdyran asetukset voidaan tehda vain silloin, kun moottori ei ole ohjaustilassa!

nr
o

Kulmataajuus

Hz

Kulmataajuus

Suurin lahtéjannite saavutetaan kulmataajuudella.

Asetusalue: 1.0 - 120.0 Hz

Tehdasasetus: 50.0 Hz

Erikoisasetuksella “Kulmataajuus” > “Maksimitaajuus” voi korkeamman tehoh&vién
seurauksena esiintya ohjaustilan automaattinen lasku (&-Viestit & vianetsinta “Lamp-
étilan hallinta”).

nn
o

Max. taajuus

Hz

Max. taajuus

Kulmataajuuden ylittyesséa nousee enda vain taajuusarvo maksimitaajuuteen.
Asetusalue: 1.0 - 120.0 Hz

Tehdasasetus: 50.0 Hz
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Uout
A

100 % Fedge = Frax

Ustart = 10 % 11
Ustart = 0 %

» Fou [Hz]

5 10 15 20 25 30 35 40 45 50

— T » Analog In 1
10 0..10V
10 12 14 16 18 20 0..20mA
50 70 80 90 100 0..100 % PWM]| , .

v_u_f_dia_icontr_d.vsd

o (W
o [&
o
(2]
~
o
©

o
5}
N
o
w
o
IS
S
)
&

Uout L&htsjannite

Fout: Lahtsjénnite

Analog In  Pyérintédnopeuden asetussignaali (0- 10 V, 0...20 mA, 0...100 % PWM)
Ustart Kaynn.jannite

Foff Katkaisutaajuus

Fon: Kytkentataajuus

Fedge Kulmataajuus

Fmax Max. taajuus

L Lineaarinen (tehdasasetus)

Q Nelié
Kéaynn.jannite
n Kéynnistysjannite mahdollistaa moottorin alhaisilla kierrosluvuilla tarpeellisen vaantos-
U % momentin ja siten varman k&ynnistymisen.

Kdynn. jénnite

Huomio! Liian korkeaa asetusarvoa on valtettava, jotta ylivirrat ja moottorin lAmpdkuor-
mitus eivat nouse liikaa.

Asetusalue: 0 - 25 % (prosentteina maksimildhtéjannitteesta)
Tehdasasetus: 0 %

UF-nelié
ﬂFF U/f-saatokayra, lineaarinen ja nelidllinen
I‘J-E"l—nelié Tehdasasetus “UF nelid” = “OFF” ts. esiohjelmoitu on lineaarinen saatdkayra.

Lineaarisella saatokayralla moottori saavuttaa kaikilla kierrosnopeusalueilla tay-
den vaantomomentin, joten puhaltimien kdyttémoottoreilla saavutetaan yleensa
optimaalinen kierrosluvun ohjaus.

Kytkenta nelidlliselle saatdkayralle (sallittu vain puhaltimissa ja pumpuissa, joissa
kuormamomentti kasvaa nopeuden nelidssé) voi olla mielekédsta moottorin sahkémag-
neettisten sivudénien vaimentamista. “UF neli¢”= “ON”

9.14.4 Yldsajo- ja alasajoajan asetus
Erillisista valikoista Yl6sajoaika ja Alasajoaika voi tehda laitteistokohtaiset valinnat.
Tama toiminto seuraa varsinaista saatétoimintoa.

Ylosajoaika
!_’l_u' Oletusaika, jona saadinlahtd nousee 0 %:sta 100 %:iin.
U sec | |Asetusalue: 0...250 sec
Tehdasasetus: 10 /20 /30 / 40 sec. (laitemallista riippuen)
Alasajoaika
!_’l_u' Oletusaika, jona saadinlahtd laskee100 %:ista 0 %:iin.
U sec | |Asetusalue: 0...250 sec
Tehdasasetus: 10 /20 /30 / 40 sec. (laitemallista riippuen)

Ylésajoaika

Alasajoaika
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9.14.5

9.14.7

!
|

|
2y

09.05.2007
v_hochlaufzeit_ruecklaufzeit.vsd
Ulkoinen signaali
Asetus
Ylésajoaika
Alasajoaika

AW

Tahdistustaajuuden asetus

Tahdistustaajuus
Bﬂ Mahdollisia moottorin sivuaania voidaan vahentaa tahdistustaajuutta sovittamalla
I kHz | |(16 kHz = ihmisen kuuloalueen ylaraja).

Tahdistustaajuus

Saatdalue: 6 (vain FSDM32-62)/8.0/10.0/16.0 kHz
tehdasasetus: FSDM2.6 - 25 = 8.0 kHz / FSDM32 - 62: = 6.0 kHz

Tiedote

e Tama asetus kiinteélle tahdistustaajuudelle toimii vain siind tapauksessa, ettd automaattinen
tahdistustaajuuskytkenta ei ole aktivoitu (ks. “Auto. tahdistustaajuus ”).

¢ Tahdistusalueenkorottaminen on mahdollista vain alentamalla maksimikuormitusta (&
Maksimikuormitus riippuu tahdistustaajuudesta ja ymparistén lampétilasta).

Asetus Pyo6rimissuunta

Huomio!

Puhaltimen ja moottorin pyérimissuunta on ehdottomasti tarkastettava ensimmaisen
kayttédnottokerran yhteydessa. Suunnan ilmoittaa nuoli moottorin ja puhaltimen pinnalla. Valmistaja ei
vastaa vauriosta, jotka johtuvat siitd, ettd moottorin pyérimissuunta on valittu vaarin.
Liitdntdkaaviota noudatettaessa on aina tehtaan vakioasetuksena pydrimissuunta “OIKEAAN” =
. Pyérimissuunta voidaan vaihtaa muuttamalla vaihejarjestystd moottorin liitdnnassa tai
ohjelmoimalla toinen py&rimissuunta.

Ensin valitaan parametri “Pydrimissuunta” ja sen jalkeen

painetaan P-painiketta ja pyérimissuunta vaihdetaan
o | |suunnaksi “VASEN” = [CCW]. oo

Pydrimissuunta Kun painetaan P-painiketta, vahvistetaan asetettu arvo. Pyorimissuunta

Mikali pyorimissuuntaa muutetaan ohjaustilassa, ohjaus laskee aluksi arvoon “0” (paaltdkytkentd) ja
nousee sen jalkeen takaisin oletusarvoon.

Virranrajoituksen asetus

Lisaturvatoimintona laitteeseen kuuluu virranrajoitus, jonka arvoa voidaan tarvittaessa
[81‘,' muuttaa.

ey % Asetus liittyy laitteen moottorille mitoitettuun virtaan (100 % = asetus: MoottMitVirta).
Virran rajoitus o aers . sep 2 .. . :

Mikali se ylittyy tdhan sydtetyn prosenttiarvon verran, ohjausastetta lasketaan, kunnes
virta on taas oikeassa lukemassa. Néin estetd&n moottorin ylikuormittuminen.
Sé&atdalue: 100...130 %

Tehdasasetus: 120 %

Aktivoidun virranrajoituksen tunnistaa nayton valaistusta kolmiosta.

288 .

El Oloarvo
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9.14.8

9.14.9

Jarrutustoiminnon saato

DC-jarrutustila
n Toimintovalinta: Tasavirtajarrutus taajuusmuuntajilla.
. u . Jos laitteen hidastustoiminto on aktivoitu tehtaalla (mikali varusteena &= Hidastustoi-
DC-jarrutustila . . - . P - . Gy .
minnon asetus), on mielekasté aktivoida samanaikaisesti “DC-jarrutustila” vain poik-
keustapauksissa.

0 = Ei jarrutusta (tehdasasetus).

1 = jarrutus ennen kaynnistysta (ennen kuin modulointi jatkuu uudelleen)

Jos ohjaus aktivoituu uudelleen moottorin jo pydriessé suurella teholla, seurauksena
voi olla “ylivirtakatkaisu” ja taajuusmuunnin kytkeytyy pois paalta.

Taman estamiseksi voidaan aktivoida jarrutustoiminto. Toiminto on aktiivinen tietyn
ajan aina ennen ohjaustilan kdynnistymista, ts. jarrutustoiminto voi kdynnistya vain
ennen kuin ohjaus alkaa uudelleen sen jélkeen kun se on ollut arvossa “0”. Asetusar-
vojen soveltuvuus riippuu moottorin vauhtimassasta ja laitteiston kayttdolosuhteista.
2 = erikoistoiminto, jarrutus ennen pysahdystéa (heti kun modulointi “0”).

Moottorin ei anneta pysahtya itsestdan, vaan sita jarrutetaan aktiivisesti heti, kun
ohjaustila katkeaa (ohjearvo = “0” tai virta = “OFF”) .

Selvitettava kokeilemalla. Arvo “Min.kierrosluku” on asetettava nollaan “0”.
Huomio! Tihe&an toistuvilla DC-tasavirtajarrutuksilla moottori saattaa kuumeta voimak-
kaasti.

Ylikuumenemisen valttdmiseksi on moottorinsuoja tdydennettava erilliselld [ampdvarti-
jalla (& Moottorinsuoja).

DC-jarrutuskesto
5 Tasavirtajarrutuksen maksimikesto taajuusmuuntajissa.
=€ | |Kun jarrutus aktivoidaan, tasavirtajarrutus kestééa tassé ilmoitetun ajan.
Asetusalue: 0...250 sec
Tehdasasetus: 5/ 10 sec. (laitemallista riippuen)

DC-jarrutuskesto

DC-jarrutustaso
85 Jarrutukseen tarvittavan tasavirran korkeus. Mitd suurempi arvo on, sitd voimakkaampi
DC-jarrutustasj jarnﬂus.

“DC jarrutustaso” -asetus ilmoitetaan prosentteina (%) kohtaan “MoottMitVirta” asete-
tusta arvosta.

Asetusalue: 25, 50, 75, 100 %
Tehdasasetus: 25 %

Asetus riippuu puhaltimen / moottorin kokoluokasta. Huomio! Liian suuret arvot voivat
johtaa huomattavan voimakkaaseen jarrustehoon.

Sama asetus vaikuttaa myds toimintoon “Moottorin [Ammitys”.

Asetus Hidastustoiminto

Jos ohjaus aktivoituu uudelleen moottorin jo pyériessa suurella teholla, seurauksena voi olla
“ylivirtakatkaisu” ja taajuusmuunnin kytkeytyy pois paalta.

Sen vélttdmiseksi on kaytettdvissa hidastustoiminto (“hidastus” = taajuusmuuttajan tuottaman
pyo6rivan magneettikentan ja ohjatun moottorin senhetkisen kierrosluvun synkronointi).

Jos tdma toiminto on aktivoitu, aina ohjaustilan aluksi (ohjearvon ja ohjauksen on sitd ennen oltava
arvossa 0) synkronoidaan taajuusmuuttajan py6rivdn magneettikentan ja moottorin nopeus
kesken&adn. Synkronoinnin paatteeksi jarjestelma siirtyy automaattisesti “normaalikaytolle”.

Huomio!

Hidastustoiminnolla moottori kytkeytyy hetkeksi ohjaustilaan, jossa taajuus on maksimiarvossa ja
ulostulojénnite normaalia alhaisempi, minka seurauksena alhaisen vauhtimassan omaavat moottorit
saattavat kaynnistya hetkeksi.

Hidastustoiminto voidaan yhdistdd moottorijarrutukseen (DC Jarrutustila). Kun molemmat toiminnot
aktivoidaan perajalkeen, moottori kuitenkin vaatii pitemman ajanjakson, ennen kuin se saadaan
jalleen kiihtymaan. Yleensa on suositeltavaa kayttaa pelkastaan hidastustoimintoa.
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Hidastustoiminnon valinta
rrn ON = hidastustoiminto paalls (tehdasasetus)
uri OFF = hidastustoiminto pois paalta

Hidastustoiminto

9.14.10 Asetus Ylimodulaation
Toimitustilassa laitteen maksimi ulostulojannite sen kdydessa ilman ylimodulointia on noin 95 %
syotetysta verkkojannitteesta.
Ylimoduloinnilla maksimi ulostulojdnnite voi nousta suunnilleen samaan lukemaan kuin sisééntuleva
verkkojannite. Koska ylimoduloinnilla voi esiintya resonanssivarinaa, on ehdottomasti noudatettava
moottorin ja puhaltimen dokumenteissa annettuja tdhan liittyvia ohjeita!

OFF = ylimodulointi pois paaltad (tehdasasetus)
I ON = ylimodulointi p&éll&a
OFF
Ylimodulaation
Huomio!

¢ Ylimodulointia sovellettaessa on ehdottomasti valvottava, ettei resonanssivarina paase
voimistumaan. Kierrosnopeusalueiden (taajuuksien) ohitus on mahdollista seuraavilla
asetuksilla.

o Kiyttomoottorin asennus- ja kdyttéohjeissa annetut tiedot mekaanisesta varinasta seka
ylimoduloinnin soveltamisesta on ehdottomasti otettava huomioon!

9.14.11 Moottorin lammitys
Seisovan puhaltimen juuttumisen tai jdatymisen estamiseksi kylmassa kayttdymparistdssa voidaan
aktivoida “moottorin lammitys”.

Moottorin Idmmitystoiminto vastaa jarrutustoimintoa, jolla moottorin pysayttéa tasavirta.
n F F Jarrutustason “korkeus ” asetetaan kohdassa “Moottorin alkusdadot”.

u Siina virta vakioidaan, joten se ei voi kdynnista& puhaltimia. Arvo, joka on tarpeen
estdmaan jaatymisen, riippuu ymparistdolosuhteista ja liitettyjen moottorien teknisista
ominaisuuksista.

Asetusarvot on selvitettédva kokeilemalla paikan paalla reaaliolosuhteissa. Mité kor-
keampi asetusarvo on, sitd korkeammaksi nousee moottorin lmmitysteho (haviéteho).
Moottorin Idmmityst& ja seisontaldmmitystd voidaan kayttaa vain silloin, kun laitteen
saatétoiminnot eivéat kdynnisté ohjausta.

Ylikuumenemisen valttdmiseksi on moottorinsuojaa tdydennettava erillisella lampdvar-
tijalla (&> Moottorinsuoja). Mikali sédatdlaitteen moottorinsuojatoiminto laukeaa, lammi-
tystoiminto kytketdan pois paalta.

OFF = moottorin lammitys pois paalta (tehdasasetus)

ON = moottorin Iammitys aktivoituu automaattisesti, kun laite ei ole ohjaustilassa.

Moottorin lammitys

L-BAL-E095-FIN 1618 Index 006
69/89 ZIEHL-ABEGG



Kayttéohje AM-PREMIUM(-W) — tyyppisarja

Ohjelmointi

9.14.12

Kierroslukualueen ohitus

Korkeintaan kolme kierroslukualuetta voidaan ohittaa.
Tietyissé tapauksissa on mahdollista poistaa hairitsevét sivudénet, jotka resonanssit saattavat
aiheuttaa tietyilla kierroslukualueilla.

Esimerkki: 2 alueen ohitus (idealisoitu periaatekaavio)
A
A
100 %
] 2
50 %
) -t 35 % max
a 1 15 % min Asetus laitetyypista riippuen: %, Hz, rpm
. A=/
T T T T >
0% 50 % 100 % |p
| 1
) - R — P
A Ohjaus
S Ohjearvo
R Saétéalue
D Kierroslukusdédin: Oletusarvosignaali
P P-sédéadin: Saéatépoikkeama
— | Tehdasasetus: ohitustoiminto ei ole aktivoitu = —
f “OFF” fn
OFF ai
rpm-alue,ohitusl rpm-alue,ohitusl
—  |Asetus alueelle “Alue1 min.” —
_____ Asetusalue: “Katkaisutaajuus” - “Alue 1 Max.” ,15
%
Aluel min. Aluel min.
—  |Asetus alueelle “Alue1 max.” —
_____ Asetusalue: “Alue 1 Max.” - “Max. taajuus” 35
4
Aluel max. Aluel max.
—  |Mikali ohitus2 ja ohitus3 tarpeen, toistetaan samat |— |jne.
n toimintavaiheet
OFF
rpm-alue,ohitus2
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Kayttéohje AM-PREMIUM(-W) — tyyppisarja Valikkotaulukko

10 Valikkotaulukko

10.1 AM-PREMIUM -valikkotaulukko ECblue Basic -malleissa

Kayttotila [2.01] [4.01] Kaytta-

[2.04] ' 4.03 set
Parametrit Tehdasasetus

Start

PIN-sy6tto
Kieli GB GB GB GB GB GB GB GB GB
Reset OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF

2.01 4.01
Kayttotila 1.01 2.03 2.02 2.05 28; 282 4.02 :8; 6.01

2.04 ) ) 4.03 '
ECblue Premium 8.13 8.13 8.13 8.13 8.13 8.13 8.13 8.13 8.13
Siis'c "POTUSVEr 1 4307 | 1327 | 1327 | 1327 | 1327 | 1327 | 1327 | 1327 | 1327
SN 1727393-|1727393-|1727393-1727393-|1727393- | 1727393-| 1727393- | 1727393-|1727393-

’ 6FF33 6FF33 6FF33 6FF33 6FF33 6FF33 6FF33 6FF33 6FF33
Info
Oloarvo E2-E3 -2.4°C
S&adon oloarvo
12.0 bar
(vain 2.04, 3.03, 30.0°C 926 °C
3.04) )
o R R 10.0 bar | 10.0 bar 3
E2 Oloarvo ---- 30.0°C | 30.0°C | 30.0°C 95°C 95°C 88.7Pa | 712m>h | 0.45 m/s
E3 Oloarvo —ee- | 300°C | ---- |300°C| ---- 18'2?? 210°C | 21.0°C | ----
. . R R 12.0 bar | 12.0 bar 3

Ohjearvo 1 20.0°C | 5.0°C 0.0°C 350°C | 35.0°C 100 Pa | 530 m~h | 0.50 m/s
Ohj. Saato
(vain 4.02, 4.03, 100 Pa | 530 m®h
5.02)
Kierrosluku 0rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0rpm 0rpm 0rpm 0 rpm 0 rpm
Moottorivirta 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A
Oletusarvo ulk.1 0rpm
MinlimaKatkais OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF

Asetus

Oletusarvo sis.1 | 200 rpm

Oletusarvo sis.2 | ------

. R R R 12.0 bar | 12.0 bar 3
Ohjearvo 1 20.0°C | 5.0°C 0.0°C 350°C | 35.0°C 100 Pa | 530 m*h | 0.50 m/s

Ohjearvo 2 ----
s 5.0bar | 5.0 bar 3

Saatdalue 5.0K 20.0K 5.0K 70°C 70°C 100 Pa | 530 m~h | 0.50 m/s

Min. kierrosluku * | 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 % 0 % 0rpm 0 rpm 0 rpm

Max. kierrosluku *| 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm
Oletusarvo ulk.1 | PAALLE

Kasikaytto OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF

Krsluku kasik. 200 rpm | 200 rpm | 200 rpm | 200 rpm | 200 rpm | 200 rpm | 200 rpm | 200 rpm
2.03=

Offset AnalogOut 00K
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Kayttéohje AM-PREMIUM(-W) — tyyppisarja Valikkotaulukko

Kayttotila [ 4.01] Kaytta-
101 I 05 B2 o> BN 2 o5 R %07 m  dasetuk-
] 3.02 3.04] YR 5.02] set
Parametrit Tehdasasetus
Pband AnalogOut 22'003;
, 2.03=
Min. AnalogOut 0%
Max. AnalogOut 2183;
()
OffsetDigitalOut ?10(:)3;
. 2.03=
Hyst. DigitalOut 10K
, A 2.03=
Halytys Minimi 00°C
o 2.03=
MAX-raja hélytys 40.0 °C
T-kaista SA
4.02 * | s02=
4.03 = 30.0 K
30.0K )
T-Start SA
4.02 J: 502 =
4.03= 15.0 °C
15.0 °C '
P-Min SA
4.02 * | s02=
4.03= 170.0meh
70.0 Pa )
Tapahtumat
Perusasetus
2.01 4.01]
Kaytistila 0 PE B\ EE 202 6.01]
[2.04] i 4.03
E2 Analog In 0-10V KTY KTY KTY 0-30 0-30 DSG200 | DSG200 | 0-1 MAL
9 MBG | MBG
E2 Kylmaaine
(vain 3.02 ja R503 R503
3.04)
E2 K-kerroin 75
E2 Min. ----
E2 desimaali
E2 yksikko
0.0 bar | 0.0 bar
E2 Offset 0.0K 0.0K 0.0K 0.0K 0.0K 0.0 Pa 0.0Pa | 0.0m/s
OFF _
E3 Toiminto OFF 2.04 = OFF 5E OFF 4E 4'02 * 5.02= OFF
4E 4.03=6E 6E
4.02=
0-30 TF 5.02=
E3 Analog In ---- ---- - MBG 403 = TF OFF
Vayla
E3 Kylmaaine
S R
(vain 3.04) 503
E3 K-kerroin 75
. 4.03=-
E3 Min. ---- 350°C
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Kayttéohje AM-PREMIUM(-W) — tyyppisarja

Valikkotaulukko

Kayttotila xx Kaytta-
101 I 05 B2 o> BN 2 o5 R %07 m  dasetuk-
] 3.02 3.04] YR 5.02] set
Parametrit Tehdasasetus
4.03=
E3 Max. ---- 65.0 °C
E3 desimaali ---- ----
E3 yksikko ---- ---- 14.03=°C| ----
4.02 +
0.0 bar 5.02=
E3 Offset ---- 4.03=
0.0K 0.0K 0.0K
Ohjainyks.-setup
PIN-suoja OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
Asetussuoja OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
Save User Setup OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF |OFF
Tunnistinhalytys OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
Raja ---- ----
Min.llmaKatkaisu OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
PAALLEar- | |
voRhm2
nMin ryhmasséa2 | ----- | ----- | ==-o- | —--mn | mmmen | mmeee | mmmm | eeeee | mmme s
Olo > ohje=n+ ON ON ON ON ON OFF OFF OFF
Saadintyyppi P P P P P Pid Pid Pid
KP 50 % 50 % 50 % 50 % 50 % 50 % 50 % 50 %
Kl 50 % 50 % 50 % 50 % 50 % 50 % 50 % 50 %
KD 50 % 50 % 50 % 50 % 50 % 50 % 50 % 50 %
TI 0 % 0 % 0% 0% 0% 0% 0 % 0%
LED-tila PAALLE | PAALLE | PAALLE | PAALLE | PAALLE | PAALLE | PAALLE | PAALLE | PAALLE
Watchdog-tila 0 0 0 0 0 0 0 0 0
\a/\illz(a;chdog-vahdln 0 sec 0 sec 0 sec 0 sec 0 sec 0 sec 0 sec 0 sec 0sec
Watchdog Speed | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm
10 Setup
A toiminto 1A 1/':\ng(;3 1A 1A 1A 1A 1A 1A 1A
A min. 0.0V 0.0V 0.0V 0.0V 0.0V 0.0V 0.0V 0.0V 0.0V
A max. 10.0V 10.0V 10.0V 10.0V 10.0V 10.0V 10.0V 10.0V 10.0V
A invertointi OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
OFF
D1 Toiminto OFF OFF OFF OFF OFF OFF 4.03= OFF OFF
1D
D1 Invertointi = | ----- | ----- | ----- | m---m | emeee | —mo o 403= | ----- | -----
OFF
D1 Vaylatila | ----- | ----- | s--m- | mmeem | mmmee | am--- 403= | ----- | -----
ON
OFF
D2 toiminto OFF OFF OFF OFF OFF OFF 4.03= OFF OFF
5D
D2 Invertointi = | ----- | ----- | s | mmmem | eeeee | oo 403= | ----- | -----
OFF
L-BAL-E095-FIN 1618 Index 006 -
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Kayttéohje AM-PREMIUM(-W) — tyyppisarja

Valikkotaulukko

Kayttotila Kaytta-
’ .01 2.02 [ 2 05 il O jdasetuk-
EnE 3.02 3.04] TE A set
Parametrit Tehdasasetus
D2 Vaylatila | ---e- | cmmee | mmeee | emeee | eeen | oot 4.03= | cmmen | mme--
ON
E2 tila 0 0 0 0 0 0 0 0 0
E2 min. 0 % 0 % 0 % 0 % 0% 0% 0% 0% 0%
E2 max. 100 % 100 % 100 % 100 % 100 % 100 % 100 % 100 % 100 %
E2 Invertointi OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
E2 Vaylatila OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
E3 tila 0 0 0 0 0 0 0 0 0
E3 min. 0 % 0 % 0 % 0 % 0% 0% 0% 0% 0%
E3 max. 100 % 100 % 100 % 100 % 100 % 100 % 100 % 100 % 100 %
E3 Invertointi = | ----- | ----- | ----- | ooooo | mmmen | mmmen ] e | meeee ] mmm e
OFF
E3 Vaylatila OFF OFF OFF OFF OFF OFF 4.03 = OFF OFF
ON
K1 Toiminto 1K 1'2(22k?3 1K 1K 1K 1K 1K 1K 1K
K1 Invertointi OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
Vayldosoite 247 247 247 247 247 247 247 247 247
Osoitus OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
EQET mod-no- | 19200 | 19200 | 19200 | 19200 | 19200 | 19200 | 19200 | 19200 | 19200
UART Mode 8E1 8E1 8E1 8E1 8E1 8E1 8E1 8E1 8E1
Raja-arvot
Ohjaus- toiminto OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
Ohjausmin. | ----- | ===-= | —---c | --on | mmmmn | mmmmn | s | mmmem | mmmms
Ohjaus max. | =----- | ===== | —=--c | m-oon | mmmon | mmmmn | mmmme | mmmmn | eemms
Ohjaus-viive | ==---- | —=-c- | c-ooo | ceman | mmmmn | mmmen | mmmee | mmmmm | e
OFF
GW E2 Toiminto OFF (2.03 = OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
1L)
GWE2min. | ----- A B e e e B R B
0.0°C
GWE2max. | ----- 203= | =---- | mmmmm | e | mmmme | e | mmmee e
40.0 °C
SW E2 Hysteree-| _2_(;3_; ___________________________________
1.0K
GW E2 Vive | ----- 203= | =cmmm | mmmee | mmee | e | e | e | e
2 sec
GWE3 Toiminto | ----- | ----- | -=-=-- | ==oon | —omnn | mmoon | mmmm | mmmon | mmmms
GWE3min. | ----- | =---= | —=--- | =---- | m---n | mmmoo | s | mmmmm | mmmm s
GWE3max. | =----- | ===== | =--oc | oo | mmmme | ameem | mmmee | mmmem | ae
E3 Hystereesi | ----- | ----- | ----- | ----- | m---- | m---- | mmmmm | eeem | mmmm -
GW E3Viive W | ----- | =-=-=- | —--oc | ce-on | momoe | mmmmm | mmmee | mmmmm | e
Offset-toiminto OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
[0S N B B e B e e e
[ A e B e e B e e B
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Kayttéohje AM-PREMIUM(-W) — tyyppisarja

Valikkotaulukko

Kayttotila xx Kéaytta-

F0t BN 03 B2 o> B 2 05 %07 m  dasetuk-
m 502 BN s 02 B E=—~=Rl 5 02 set

Parametrit Tehdasasetus

(& S T B e e e e B e B

Offset viive ----

Moott.alkusdadot

Ylosajoaika * 10 sec 10 sec 10 sec 10 sec 10 sec 10 sec 10 sec 10 sec 10 sec

Alasajoaika * 2 sec 2 sec 2 sec 2 sec 2 sec 2 sec 2 sec 2 sec 2 sec

rem-alueohitusl | oee | O | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF

Alue1 min. * ---- ----

Alue1 max. * ---- ----

rem-alue.ohitus2 | oer | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF

Alue2 min. * ---- ----

Alue2 max. * ---- ----

rem-alue,ohitus3 | oep | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF

Alue3 min. * ---- ----

Alue3 max. * ---- ----

Diagnoosi

BZC 000056:- | 000056:- | 000056:- | 000056:- | 000056:- | 000056:- | 000056:- | 000056:- | 000056:-
46:13 46:13 46:13 46:13 46:13 46:13 46:13 46:13 46:13

BZM 000056:- | 000056:- | 000056:- | 000056:- | 000056:- | 000056:- | 000056:- | 000056:- | 000056:-
46:13 46:13 46:13 46:13 46:13 46:13 46:13 46:13 46:13

DC-tasajannite 415V 415V 415V 415V 415V 415V 415V 415V 415V

Verkkojannite 240V 240V 240V 240V 240V 240V 240V 240V 240V

Yl6sajoaika 28.8°C | 28.8°C | 28.8°C | 28.8°C | 28.8°C | 28.8°C | 28.8°C | 28.8°C | 28.8°C

Kondensaattorit 29.5 29.5 29.5 29.5 29.5 29.5 29.5 29.5 29.5

E2-KTY 20.0°C | 20.0°C | 20.0°C | 20.0°C | 20.0°C | 20.0°C | 20.0°C | 20.0°C | 20.0°C

E2-virta 9.0mA | 90mA | 9.0mA | 90mA | 9.0mA | 9.0mA | 9.0mA | 9.0mA | 9.0 mA

E2-jannite 4.0V 4.0V 4.0V 4.0V 4.0V 4.0V 4.0V 4.0V 4.0V

E3-KTY 20.0°C | 20.0°C | 20.0°C | 20.0°C | 20.0°C | 20.0°C | 20.0°C | 20.0°C | 20.0°C

E3-virta 9.0mA | 90mA | 90mA | 90mA | 90mA | 90mA | 90mA | 9.0mA | 9.0 mA

E3-jannite 40V 40V 4.0V 40V 40V 40V 4.0V 4.0V 4.0V

D1 OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF

D2 OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF

K1 OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF

* Tehdasasetus moottorista riippuen, kdyttajan omat asetukset sailyvat muistissa, vaikka tehdasasetukset aktivoitaisiinkin!

10.2 AM-PREMIUM -valikkotaulukko Icontrol / Fcontrol Basic -malleissa

Kayttotila 2,01 401 Kaytta-
om | e e pm | on | EE g  HWE g jasetuk-
Bical 3.02 P A set
Parametrit Tehdasasetus *
Start
PIN-systto
Kieli GB GB GB GB GB GB GB GB GB
Reset OFF | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF
L-BAL-E095-FIN 1618 Index 006 ¢
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Kayttéohje AM-PREMIUM(-W) — tyyppisarja

Valikkotaulukko

Kayttotila [ 4.01] Kaytta-
101 I 05 B2 o> BN 2 o5 R %07 m  dasetuk-
2.04] A | B | gyn | B set
Parametrit Tehdasasetus *
2.01 4.01
Kayttétila 1.01 2.03 2.02 2.05 gg; 282 4.02 :8; 6.01
2.04 ) ) 4.03 '
AM-PREMIUM 8.13 8.13 8.13 8.13 8.13 8.13 8.13 8.13 8.13
Sizs'c "Perusver 1 106 1.06 1.06 1.06 1.06 1.06 1.06 1.06 1.06
SN- 1727393-|1727393- | 1727393-1727393- | 1727393- | 1727393-| 1727393- | 1727393- | 1727393-
' 6FF33 6FF33 6FF33 6FF33 6FF33 6FF33 6FF33 6FF33 6FF33
nfo
Oloarvo E2-E3 -2.4°C
S&adon oloarvo
12.0 bar
(vain 2.04, 3.03, 30.0°C 996°C
3.04) )
. . . 10.0 bar | 10.0 bar 3
E2 Oloarvo - 30.0°C | 30.0°C | 30.0°C 9.5°C 95°C 88.7Pa [712m°h | 0.45 m/s
E3 Oloarvo - 1 300°C | ---- | 300°C | ---- 18'50f’§r 21.0°C | 21.0°C | ----
. R R R 12.0 bar | 12.0 bar 3
Ohjearvo 1 20.0°C | 5.0°C 0.0°C 350°C | 35.0°C 100 Pa | 530 m°h | 0.50 m/s
Ohj. Saato
(vain 4.02, 4.03, 100 Pa | 530 m°h
5.02)
Taajuus 0.0Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0Hz 0.0Hz 0.0 Hz 0.0 Hz
Moottorivirta 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A
Oletusarvo ulk.1 0.0 Hz
MinlimaKatkais OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
Asetus
Oletusarvo sis.1 50.0 Hz
Oletusarvo sis.2 | ------
. o o o 12.0 bar | 12.0 bar 3
Ohjearvo 1 20.0°C | 5.0°C 0.0°C 350°C | 35.0°C 100 Pa | 530 m°h | 0.50 m/s
Ohjearvo 2 -
e 5.0bar | 5.0 bar 3
Saatbalue 50K 200K 50K 70°C 70°C 100 Pa | 530 m>h | 0.50 m/s
Min. kierrosluku 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz
Max. kierrosluku | 50.0 Hz | 50.0 Hz | 50.0 Hz | 50.0Hz | 50.0Hz | 50.0 Hz | 50.0 Hz | 50.0 Hz | 50.0 Hz
Oletusarvo ulk.1 | PAALLE
Kasikaytto OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
Krsluku kasik. 50.0Hz | 50.0Hz | 50.0Hz | 50.0Hz | 50.0Hz | 50.0Hz | 50.0 Hz | 50.0 Hz
2.03=
Offset AnalogOut 00K
2.03=
Pband AnalogOut 20K
. 2.03=
Min. AnalogOut 0%
2.03=
Max. AnalogOut 100 %
- 2.03=
OffsetDigitalOut 10K
. 2.03=
Hyst. DigitalOut 10K
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Kayttéohje AM-PREMIUM(-W) — tyyppisarja Valikkotaulukko

Kayttotila xx Kaytta-
3.03 5.01 .
i P BEE BEE gt B mE P [ stk
[2.04] 4.03 se
Parametrit Tehdasasetus *
i . 2.03=
Hélytys Minimi 00°C
S 2.03=
MAX-raja halytys 400 °C
T-kaista SA
4.02J: 502 =
4.03= 300K
30.0K )
T-Start SA
4.02t 502 =
4.03 = 15.0 °C
15.0 °C '
P-Min SA
4.02J: 502 =
4.03= 176 0 meh
70.0 Pa )
Tapahtumat
Perusasetus
2.01 4.01]
3.01 3.03 5.01
Kayttotila 1.01] 2.03 XA 2.05] 4.02] 6.01]
.04
204 EXHA P EA
E2 Analog In 0-10V KTY KTY KTY 0-30 0-30 DSG200 | DSG200 | 0-1 MAL
MBG MBG
E2 Kylmaaine
(vain 3.02 ja R503 R503
3.04)
E2 K-kerroin 75
E2 Min. R
E2 Max. - S S ———- - ee- —e- -
E2 desimaali ---- ——-- S - - eo- —e- -
E2 yksikkd R
0.0bar | 0.0 bar
E2 Offset 0.0K 0.0K 0.0K 0.0K 0.0K 0.0 Pa 0.0Pa | 0.0m/s
OFF -
E3 Toiminto OFF 2.04= OFF 5E OFF 4E 4.03 + | 5.02= OFF
4.03 =6E 6E
4E
4.02=
0-30 TF 5.02=
E3 Analog In ---- MBG 403 = TF OFF
Vayla
E3 Kylmaaine
---- R503
(vain 3.04)
E3 K-kerroin 75
. 4.03 =-
E3 Min. -——- S - 35.0 °C - —e-
4.03=
E3 Max. ---- — ——- 65.0 °C —e- N
E3 desimaali - ———- S R ——e- -
E3 yksikkd ---- |4.03=°C| ----
4.02 + _
E3 Offset - I O(.)Oob;r 4.03= ?).(()JZK_ ——-
) 0.0K '
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Kayttéohje AM-PREMIUM(-W) — tyyppisarja

Valikkotaulukko

e 1.01] 2,02 B2 o5 RS i m etk
2.04] A | A | gy | B set
Parametrit Tehdasasetus *
Ohjainyks.-setup
PIN-suoja OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
Asetussuoja OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
Save User Setup OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF |OFF
Tunnistinhalytys OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
Raja ---- ---- ---- ---- ---- ---- ---- ---- ----
Min.lImaKatkaisu OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
PAALLEar- | |
voRhm2
nMin ryhmasséa2 | ----- | =----= | ==-on | mommn | mmmen | mmmee | mmmme | eeeee | mmme
Olo > ohje=n+ ON ON ON ON ON OFF OFF OFF
Saadintyyppi P P P P P Pid Pid Pid
KP 50 % 50 % 50 % 50 % 50 % 50 % 50 % 50 %
Kl 50 % 50 % 50 % 50 % 50 % 50 % 50 % 50 %
KD 50 % 50 % 50 % 50 % 50 % 50 % 50 % 50 %
Tl 0 % 0% 0% 0% 0% 0% 0 % 0%
LED-tila PAALLE | PAALLE | PAALLE | PAALLE | PAALLE | PAALLE | PAALLE | PAALLE | PAALLE
Watchdog-tila 0 0 0 0 0 0 0 0 0
\a/\illz(a;chdog-vahdin 0 sec 0 sec 0 sec 0 sec 0 sec 0 sec 0 sec 0 sec 0 sec
Watchdog Speed | 50.0 Hz | 50.0 Hz | 50.0Hz | 50.0 Hz | 50.0 Hz | 50.0 Hz | 50.0 Hz | 50.0 Hz | 50.0 Hz
10 Setup
A toiminto 1A 1@%%_\(;3 1A 1A 1A 1A 1A 1A 1A
A min. 0.0V 0.0V 0.0V 0.0V 0.0V 0.0V 0.0V 0.0V 0.0V
A max. 10.0V 10.0V 10.0V 10.0V 10.0V 10.0V 10.0V 10.0V 10.0V
A invertointi OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
OFF
D1 Toiminto OFF OFF OFF OFF OFF OFF 4.03 = OFF OFF
1D
D1 lInvertointi = | ----- | ----- | s | mmmen | emeee | oo 403= | ----- | -----
OFF
D1 Vaylatila | ----- | —---- | mmmm- | meem | mmmee | a---- 403= | ----- | -----
ON
OFF
D2 toiminto OFF OFF OFF OFF OFF OFF 4.03= OFF OFF
5D
D2 Invertointi =~ | ----- | ----- | m--em | mmmee | mmeee | —mee 403= | ----- | -----
OFF
D2 Vvaylatila | ----- | —---- | mmmem | meeem ] mmeee | mee 403= | ----- | -----
ON
E2 tila 0 0 0 0 0 0 0 0 0
E2 min. 0% 0% 0% 0% 0% 0% 0% 0 % 0%
E2 max. 100 % 100 % 100 % 100 % 100 % 100 % 100 % 100 % 100 %
E2 Invertointi OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
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Kayttéohje AM-PREMIUM(-W) — tyyppisarja

Valikkotaulukko

Kayttotila Kaytta-
’ om e pm opm | EOOEE PR B o s
EnE 3.02 3.04] TE A set
Parametrit Tehdasasetus *
E2 Vaylatila OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
E3 tila 0 0 0 0 0 0 0 0 0
E3 min. 0% 0% 0% 0% 0% 0% 0% 0% 0%
E3 max. 100 % 100 % 100 % 100 % 100 % 100 % 100 % 100 % 100 %
E3 Invertointi = | ----- | ----- | c---- | moooo | mmmen | mmmon | e | mmmee ] mo e
OFF
E3 Vaylatila OFF OFF OFF OFF OFF OFF 4.03= OFF OFF
ON
K1 Toiminto 1K 1': (22k())3 1K 1K 1K 1K 1K 1K 1K
K1 Invertointi OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
Vayléosoite 247 247 247 247 247 247 247 247 247
Osoitus OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
EQET mod-No- | 419200 | 19200 | 19200 | 19200 | 19200 | 19200 | 19200 | 19200 | 19200
UART Mode 8E1 8E1 8E1 8E1 8E1 8E1 8E1 8E1 8E1
Raja-arvot
Ohjaus- toiminto OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
Ohjaus min. | ----- | —=-on | m-moo | mmmen | mmmem | mmmee | mmme | memme | mmee
Ohjaus max. | ----- | ===== | —=--- | ==con | m-men | mmmen | s | mmmom | mmmms
Ohjaus-vive | ----- | -=--= | —---- | c---n | m-mon | mmmen | mmmmm | mmmem | mmmms
OFF
GW E2 Toiminto OFF (2.03= OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
1L)
GWE2min. | ----- 203= | ----- | mmmmm | e | mmmme | e | mmmee ] e
0.0°C
GWE2max. | ----- 203= | ----- | mmmmm | mmmmmm | mmmee | e | meeee ] e
40.0 °C
SW E2 Hysteree-| 2032 | cmo | e | il
1.0K
GW E2 Vive | ----- 0k T B I S e e I
2 sec
GWE3 Toiminto | ----- | =----= | -=--- | =-cco | —omnon | mmmon | mmmmn | mmmon | ammms
[ = e B e e e e B e B
GWE3max. | =----- | ===-= | === | =-oon | mmmmn | mmmmn | mmmme | mmmmn | ammm s
E3 Hystereesi | ----- | ----= | —--mn | mmmen | mmman | mmmee | mmmmm | meee | mmmm s
GW E3Viive W | ----- | =—==-- | —-ooc | ceeon | mmmme | amemm | mmmee | mmmmm | e
Offset-toiminto OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
[0S N B e e e e B e B
O A B e e e e B e B
(01 S S B e e e B e B R e e B e e B
Offset viive ---- ---- ---- ---- ---- ---- ---- ----
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Kayttéohje AM-PREMIUM(-W) — tyyppisarja

Valikkotaulukko

Kayttotil Kaytta-
e .01 2.02 [ 2 05 il O jdasetuk-
[2.04] EXH 3.04] .03 5.02] set
Parametrit Tehdasasetus *
Fcontrol Basic
Moott.alkusaadot
MoottMitVirta 50 A | 50 A | 50 A | 50 A | 50 A | 50 A | 50 A | 50 A | 50A
MoottMitJann 400V | 400V | 400V | 400V | 400V | 400V | 400V | 400V | 400V
Kulmataajuus 485Hz | 485Hz | 485Hz | 485Hz | 48.5Hz | 48.5Hz | 485Hz | 48.5Hz | 48.5Hz
Max. taajuus 50.0Hz | 50.0Hz | 50.0Hz | 50.0 Hz | 50.0 Hz | 50.0 Hz | 50.0 Hz | 50.0 Hz | 50.0 Hz
Kaynn.jannite 0% 0% 0% 0% 0% 0% 0% 0% 0%
UF-neli6 ON ON ON ON ON ON ON ON ON
Ylésajoaika 20sec | 20sec | 20sec | 20sec | 20sec | 20sec | 20sec | 20sec | 20sec
Alasajoaika 20sec | 20sec | 20sec | 20sec | 20sec | 20sec | 20sec | 20sec | 20 sec
Pyérimissuunta CcwW CcwW cw cw cw cwW cw CcwW CcwW
Virran rajoitus 120% | 120% | 120% | 120% | 120% | 120% | 120% | 120% | 120%
DC-jarrutustila 0 0 0 0 0 0 0 0 0
DC-jarrutuskesto | 10sec | 10sec | 10sec | 10sec | 10sec | 10sec | 10sec | 10sec | 10sec
DC-jarrutustaso 25 % 25% 25% 25% 25% 25% 25% 25% 25%
Moottorin lamm-
itys OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
rpm-alue,ohitus1 | OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
Alue1 min. I . . . . S I - -
Alue1 max. I - - . . - I - -
rpm-alue,ohitus2 |  OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
Alue2 min. I - - R R I - - -
Alue2 max. - e e I I I - e I
rem-alue,ohitus3 | OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
Alue3 min. I . . . . S I - -
Alue3 max. I - - . . - I - -
Icontrol Basic
Moott.alkusaadot
MoottMitVirta 50 A 50 A | 50 A | 50 A | 50 A | 50 A 50 A 50 A | 50 A
MoottMitJann 400V | 400V | 400V | 400V | 400V | 400V | 400V | 400V | 400V
Kulmataajuus 50.0 Hz | 50.0 Hz | 50.0 Hz | 50.0 Hz | 50.0 Hz | 50.0 Hz | 50.0 Hz | 50.0 Hz | 50.0 Hz
Max. taajuus 50.0Hz | 50.0 Hz | 50.0 Hz | 50.0 Hz | 50.0 Hz | 50.0 Hz | 50.0 Hz | 50.0 Hz | 50.0 Hz
Kaynn.jannite 0% 0% 0% 0% 0% 0% 0% 0% 0%
UF-nelid OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
Ylésajoaika 20sec | 20sec | 20sec | 20sec | 20sec | 20sec | 20sec | 20sec | 20 sec
Alasajoaika 20sec | 20sec | 20sec | 20sec | 20sec | 20sec | 20sec | 20sec | 20 sec
Tahdistustaajuus | g kHz 8 kHz 8 kHz 8 kHz 8 kHz 8 kHz 8 kHz 8 kHz 8 kHz
Pyérimissuunta CW CW cw cwW cw CcwW CcwW CcwW CcwW
Virran rajoitus 120% | 120% | 120% | 120% | 120% | 120% | 120% | 120% | 120 %
DC-jarrutustila 0 0 0 0 0 0 0 0 0
DC-jarrutuskesto | 10sec | 10sec | 10sec | 10sec | 10sec | 10sec | 10sec | 10sec | 10sec
DC-jarrutustaso 25 % 25% 25% 25% 25% 25% 25% 25% 25%
Hidastustoiminto | pAALLE | PAALLE | PAALLE | PAALLE | PAALLE | PAALLE | PAALLE | PAALLE | PAALLE
Ylimodulaation OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
Moottorin [amm-
itys OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
rpm-alue,ohitus1 | OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
Alue1 min. I . . . . S I - -
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Kayttéohje AM-PREMIUM(-W) — tyyppisarja Valikkotaulukko

Kayttotila Kaytta-
y m' m m 3.01 ?—g] m] jéaietuk-
ot 3.02 3.04] YR 5.02] set
Parametrit Tehdasasetus *
Alue1 max. - I I I I I I I I

rpm-alue,ohitus2 |  OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
Alue2 min. R - - - - - R - S

Alue2 max. I . . . . S I - -

rpm-alue,ohitus3 |  OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
Alue3 min. ee- —e- —-- e e- e e- I R —e- —e-

Alue3 max. - - oo - - - - - - -
Diagnoosi
BZC 000056:- | 000056:- | 000056:- | 000056:- | 000056:- | 000056:- | 000056:- | 000056:- | 000056:-
46:13 46:13 46:13 46:13 46:13 46:13 46:13 46:13 46:13
BZM 000056:- | 000056:- | 000056:- | 000056:- | 000056:- | 000056:- | 000056:- | 000056:- | 000056:-
46:13 46:13 46:13 46:13 46:13 46:13 46:13 46:13 46:13
DC-tasajannite 415V 415V 415V 415V 415V 415V 415V 415V 415V
Verkkojénnite 240V 240V 240V 240V 240V 240V 240V 240V 240V
Ylésajoaika 28.8°C | 28.8°C | 28.8°C | 28.8°C | 28.8°C | 28.8°C | 28.8°C | 28.8°C | 28.8°C
Kondensaattorit 29.5 29.5 29.5 29.5 29.5 29.5 29.5 29.5 29.5
E2-KTY 20.0°C | 20.0°C | 20.0°C | 20.0°C | 20.0°C | 20.0°C | 20.0°C | 20.0°C | 20.0°C
E2-virta 90mA | 90mA | 90mA | 90mA | 90mA | 90mA | 90mA | 9.0mA | 9.0 mA
E2-jannite 4.0V 4.0V 4.0V 40V 4.0V 4.0V 40V 4.0V 4.0V
E3-KTY 20.0°C | 20.0°C | 20.0°C | 20.0°C | 20.0°C | 20.0°C | 20.0°C | 20.0°C | 20.0°C
E3-virta 90mA | 90mA | 90mA | 90mA | 90mA | 9.0mA | 9.0mA | 9.0mA | 9.0 mA
E3-jannite 40V 4.0V 4.0V 40V 4.0V 4.0V 4.0V 4.0V 4.0V
D1 OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
D2 OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
K1 OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF

* Tiedot eivét ole sitovia: ohjelmistoversiosta ja asiakaskohtaisista asetuksista rijppuen arvot voivat poiketa mainituista.
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Kayttéohje AM-PREMIUM(-W) — tyyppisarja

Valikkotaulukko

10.3 Mahdolliset I/O ja PIN-piikkien jarjestykset

Yksikot analogituloissa E2 ja E3

asettaa seuraavat yksikot.

Ohjelmoitaville tunnistimille, joissa on vapaavalintaiset mittausalueet (0 - 10 V, 0 - 20 mA, 4 - 20 mA), voidaan

E2 Analog In

E3 Analog In mA, V, Hz, kHz, A, rpm, °C, m/h, bar, %, Pa, m/s, m®s, Ohmi, mbr, ppm

Analogilahté A

Toiminto Seloste, toiminto A

OFF ei Toiminto

1A Vakiojannite +10 V

2A proportionaaliohjaus

3A proportionaalinen tulo E2

4A proportionaalinen tulo E3

5A Ryhmé&ohjaus

6A vain 2.03 jaadhdytystoiminto
7A vain 2.03 [Ammitystoiminto
9A ECblue = kierroslukusignaalin ulostulo

kierrosluku)

Icontrol / Fcontrol Basic
Proportionaalinen taajuus ulostulossa

Suhde: Mitattu kierrosluku / mitoitettu kierrosluku (10 V mitatussa kierrosluvussa = mitoitettu

10A Kayttstilanaytts

ECblue:

Icontrol / Fcontrol Basic
e Ulostulo 0 V @ kierrosluku < 4 Hz
¢ Ulostulo 10 V @ kierrosluku > 7 Hz

e Ulostulo 0 V @ kierrosluku < 50 rpm
e Ulostulo 10 V @ kierrosluku > 70 rpm

L-BAL-E095-FIN 1618 Index 006
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Kayttéohje AM-PREMIUM(-W) — tyyppisarja

Valikkotaulukko

Digitaalitulot D1 + D2

Toiminto Seloste, toiminto D1 + D2
OFF Ei Toiminto
1D Laitteen etdohjaus: vapautus “ON” / “OFF”
2D Ulkoinen hairi6
3D “Limit” ON / OFF
4D Vaihtokytkenta“E2” / “E3”
Kayttotila - Laite toimielimena EE
5D Vaihtokytkenta “Oletus Sisainen1” / “Oletus Sisdinen2”
6D Vaihtokytkenta “Siséinen” / “Ulkoinen ”
Kayttétila — Laite saatimeni
5D Vaihtokytkent& “Ohjearvo 1” / “Ohjearvo 2”
6D Vaihtokytkenta “Sisdinen” / “Ulkoinen ”
7D Vaihtokytkenta “Saato” / “Kasikaytts”
8D Vaihtokytkenta saatéfunktio (esim. “Lammitys” / “Jaéhdytys”)
10D “‘Reset”
11D Oletus Max. kierrosluku “EIN” / “POIS”
13D Py6rimissuunnan muutos “Oikea” / “Vasen”
14D “Jaadytystoiminto” = ajankohtainen ohjausarvo jaa voimaan
16D Vaylamodus / analogitulon kytkentd -> E2

Analogisisddntulo E2 / E3 (I0 Setup)

Kayttotila

E2-tilan kuvaus

0

E2 min./ E2 max. ilman toimintoa (tehdasasetus)

1

Offset / kierros

2

Signaalialue

Analogisisaantulo E3 (perussaadot)

Toiminto

Seloste, toiminto E3

OFF

Ei Toiminto

1E

ulkoinen ohjearvo

2E

ulkoinen kasikaytts (EXE lahtien)

3E

Tunnistimen keskiarvo + E2 (Pl 14htien)

4E

Tunnistinvertailu, E2

5E

Tunnistinero navalle E2 (EXE Ishtien)

6E

Ohjearvotunnistin (P lahtien)

7E

Mitta-arvo
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Kayttéohje AM-PREMIUM(-W) — tyyppisarja Valikkotaulukko

Digitaalildhté K1

Toiminto

Seloste, toiminto K1 (ei kdénteinen)

OFF

Ei Toiminto
Relee pysyy jatkuvasti lepotilassa, t s. se paastaa

1K

Kayttétilailmoitus
Vetdd, mikali ei kdyttohairioita, paastaa tilassa “OFF”

2K

Hairidilmoitus
Vetaa, mikali ei kayttdhairioita, ei paasta tilassa “OFF” Paastaa, jos on verkko-, moottori- tai
laitehairi®, tunnistinhairié (riippuu ohjelmoinnista) tai ulkoinen héirié digitaalisessa tulossa.

3K

Ulkoinen hairié, ilmoitus digitaalituloon (tehdasasetus: navat ohitettu)

4K

Ohjauksen raja-arvo
Ohjauksen raja-arvojen ylitys tai alitus

5K

Raja-arvo “E2”
Raja-arvojen ylitys tai alitus, tulosignaali “E2”

6K

Raja-arvo “E3”
Raja-arvojen ylitys tai alitus, tulosignaali “E3”

Ka

7K

Offset-ohjearvo
Olo- ja ohjearvon valinen poikkeama on liian suuri

8K

Ryhmé&ohjaus
Puhaltimien paallekytkenta ohjaustilan funktiona

Kayttétila — Limpétilan siatélaite + lisatoiminnot

9K

Lammitystoiminto
ON - kytkentapiste: Lampétila = ohjearvo +/- Offset
OFF - kytkentépiste: Lampétila yli kytkentapisteen hystereesiarvon verran

10K

Jaahdytystoiminto
ON - kytkentépiste: Lampétila = ohjearvo +/- Offset
OFF-kytkentapiste: Lampétila hystereesiarvon verran alle kytkentapisteen

Raja-arvot GW E2, GW E3

Toiminto

Toimintoselosteet GW E2, GW E3

OFF

Ei Toiminto

1L

llmoitus (+ ryhmahairié) ohjelmoidulta releelté (I0-osoitustoiminto [2K]).
Varoitustunniste ndytdssa, “AL” -koodi tapahtumamuistissa.

2L

Nayttdé Tapahtumat-valikossa pelkastaan viestind “msg”.

PIN:it

PIN

Toiminto

PIN 0010

Huoltotason avaaminen, kun PIN-suoja on aktivoitu

PIN 1234

Valikkoryhmén “Asetus” avaaminen.
Kun “asetussuoja’= “ON” (& Ohjainlaitteen alkuasetus)

PIN 9090

Nollaus takaisin kayttajakohtaisille asetuksille

PIN 9091

Kayttdjakohtaisten perusasetusten tallennus (vastaa toimintoa “Save User Setup” = “ON"&=
Ohjainyksikdn alkuasetus)

PIN 9095

Nollaus takaisin tehdasasetuksiin = toimitustila
Poikkeus - ECblue Basic

Seuraavia parametreja ei nollata: MIN- ja MAX-kierrosluku, kaikki moottorin perusasetukset
(Motor Setup).
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Kayttéohje AM-PREMIUM(-W) — tyyppisarja

Diagnoosivalikko

1

Diagnoosivalikko

Diagnoosi

Diagnoosivalikko ilmoittaa laitteen ajankohtaisen tilan.

aTC
00056:46:13

O = kayttoétunnit, T = laskuri, C = ohjainyksikkd

Aikajakson laskenta alkaa heti, kun ohjainyksikkd saa verkkovirtaa (ei héiriétilaa).
Mikali havaitaan tapahtumia (esim. moottorihairid, ulkoinen vika jne.), niiden havaitse-
misajankohta tallennetaan muistiin (& Tapahtumat).

oTH
00056:46:13

O = kayttétunnit, T = laskuri, M = moottori
Aikajakson laskenta alkaa heti kun ohjainyksikk® on ohjaustilassa

H08

DC-tasajadnnite

565

DC-tasajidnnite

1~ tyypeilla
ZK-jannite vakio n. 400 V
PFC:n (Power Factor Controller) avulla suurelta osin verkkojannitteesta riippumaton.

1 ~ tyypeilla

Tulojannitteen huippuarvo = valipiirin jannite ilman kuormitusta

400 voltin verkossa saadaan ilman kuormaa valijannitteeksi noin 565 V. Kuormituksella
jannitearvo laskee hieman.

cdl

Verkkojannite

Verkkojédnnite
Tehopuolijohtimen sisédlampdétilan nayttd. Liian korkeassa lampétilassa (90 °C ja yli)
38 n |1&htdtehoa lasketaan automaattisesti.
oo
Ylésajoaika
Valipiirin elektrolyyttikondensaattorien lampétilanéyttd. Liian korkeassa lampétilassa
3‘_:“‘,' (75 °C ja yli) Iahtétehoa lasketaan automaattisesti.
U o 90 °C asteessa seuraa katkaisu.
Kondensaattorit
nn
UL e
E2-KTY
9!’-‘ , . .
LI wA Signaalin korkeus analogitulossa E2 (Analog In 2)
E2-virta
l_,ﬂ
v

E2-jannite

Signaalin korkeus analogitulossa E3 (Analog In 3)

I
Uy ec

E3-KTY

9 n
L mA

E3-virta

l_’ n

L v

E3-jannite
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Kayttéohje AM-PREMIUM(-W) — tyyppisarja Diagnoosivalikko

Tila digitaalitulossa 1 (Digital In 1)
ﬂFF OFF = navat D1 - 24 V ohitettu < ON = navat D1 - 24 V ei ohitusta
U

D1

Tila digitaalitulossa 2 (Digital In 2)
HFF OFF = navat E1 - 24 V ohitettu <> ON = navat D2 (E2) - 24 V ei ohitusta
L

D2

OFF = Rele K1 pudonnut: Liitantéja 11 — 14 ei ohitettu
ﬂ;: F ON = rele K1 vetéé: navat 11 - 14 ohitettu
L

K1
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Kayttéohje AM-PREMIUM(-W) — tyyppisarja Liite

12 Liite
121 Kytkentdkaavio

| AM-PREMIUM(-W) O

S
| —_ — :
| T« o 33
C 8 1 2 2 S |
v 3 © © T s | -
| | O e c c c g -
: o< < < <= | |
co :
il Al B b
! | 00| ) 24V |GND| E2 T,2 GND| E3 T,3 A1 i |
I Yo Yo :
SRR NN AN AN N SN SR B A AN PR PR
- -
- !
- T
. . ‘
18! S L1
= =
Ll | | Ausgang
-l 1 Output
12! 2! 010V
P P
o | o |
13! K @
| X TF.. | X TF..
' " ' "
O O O O | |
MODBUS 24V GND U (Y
(RS-485) L L
g ]
+ 2 11 3 I+
MOSI11K0 Ei Ei
24.04.2013 ingang  EIngang
Input Input
0..10V (R;> 100 kQ)
0..20 mA (R;=250 Q)
4..20 mA (R;=250 Q)
° Tiedote
Isantalaitteen kattava liitdntdkaavio on yhdistelma moduulin liitdntédkaaviosta ja sen laitteen
1 litdntdkaaviosta, johon moduuli on asennettu (& vastaava kayttdohje).
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Kayttéohje AM-PREMIUM(-W) — tyyppisarja

12.2 Hakemisto

A
Alasajoaika 56, 59, 63
Asetussuoja 37
D
D-osa 40
Diagnoosivalikko 81
Digitaalitulot 43
DSG 28
H
Holding Registers 53
|
l-osa 40
K
K-kerroin 31
Katkaisu
vahimmaisilmamaaralla 39
Kaynnistysjannite 59, 63
Kayttadjaasetusten 37
Kayttétila 14
Keskiarvon muodostus 20
korottaminen 64
kulmataajuudella 58, 63
kylmaaineen 25
Kytkenta 44
L
|&ht6jannite 58, 63
[ahtoén 0 - 10 V 8
Limit 38
lineaarinen saatbkayra 63
lineaarista kayraa 58
M
maksimitaajuuteen 58, 63
MAL1, MAL10 33
MBG-301, MBG-50I 25
MODBUS 10
moottorin sivudania 64
N
nelidllinen saatékayra: 59
o
ohitus 4, 56, 61, 66
osoite 53
P
P-osa 40
Parijohdintunnistimissa 8
PIN-koodilla 35

PIN-suojan
PIN-sy6ttd
PT1000
pyOrimissuunta

R

Raja-arvot
reset
resonanssit
Ryhmaéaohjaus

S

saadinkokoonpano

T

Tasavirtajarrutus
terminaalia

u

U/f-k8yran
Ulkoinen ohjearvo

\"

vaantdmomentin
virran nousu

Y

Ylbsajoaika

37

35

8

60, 64

53
44
56, 61, 67
39

40

60, 65

58, 62
15

59, 63
59

56, 59, 63
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Kayttéohje AM-PREMIUM(-W) — tyyppisarja Index

12.3

124

Valmistajan liséhuomautus C €

Tuotteemme on valmistettu voimassa olevia kansainvélisid maarayksia noudattaen. Mikali iimenee
tuotteidemme kayttdon liittyvia kysymyksia tai erikoissovelluksien suunnittelutarvetta, pyydamme
ottamaan yhteytta:

ZIEHL-ABEGG SE
Heinz-Ziehl-StraBe

74653 Kiinzelsau

Puhelin: +49 (0) 7940 16-0
Faksi: +49 (0) 7940 16-504
info@ziehl-abegg.de
http://lwww.ziehl-abegg.de

Asiakaspalveluun liittyvaa

Kayttéonottovaiheeseen tai hairidtapauksiin liittyvissa teknisissa kysymyksissé pyyddmme ottamaan
yhteytta tekniseen tukipalveluumme (Regelsysteme - Lufttechnik).

Puhelin: +49 (0) 7940 16-800

Email: fan-controls-service@ziehl-abegg.de

Ulkomaan toimituksissa asiakkaiden kaytettavissa on maailmanlaajuinen Ziehl-Abegg -verkosto. Ks.
www.ziehl-abegg.com.

Tarkastusta tai kunnostusta varten palautetut tuotteet pyyddmme varustamaan tarvittavilla lisétiedoilla
tehostetun vianetsinnan ja nopean kunnostuksen mahdollistamiseksi. Pyydamme kayttamaan
laatimaamme korjauslomaketta. Tekninen tukipalvelumme toimittaa lomakkeita pyynndsta.

Se 16ytyy myds verkkosivultamme, misté sen voi ladata. Tukipalvelu - Lataukset - Yleisluonteiset
dokumentit.
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