AM-MODBUS(-W)

Tiedonsiirtomoduuli Basic-sarjan taajuusmuuttajiin seka sarjojen ECblue (D+G), AMblue
ja PMblue puhaltimiin.

Kayttoohje

Ohjeet on sdilytettdva tarpeen varalta!
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Kayttéohje AM-MODBUS(-W) Yleisid neuvoja

1 Yleisia neuvoja

1.1 Kayttéohjeen tavoitteet
Tama moduulikohtainen kadyttéohje patee vain yhdessa sille laitteelle laaditun asennus-
/kayttéoohjeen kanssa, johon kyseinen moduuli on mdara asentaa. Siella annettuja ohjeita —
turvallisuus, asennus ja liitédntd — on ehdottomasti noudatettava!
Kayttoohjeeseen on perehdyttava huolellisesti ennen asennusta ja kdyttdénottoa, mikd on
tarkeda laitteiden oikean ja turvallisen kaytén kannalta!

1.2 Vastuuvapauslauseke
Taman kayttdohjeen siséllon paikkansapitavyys laitteeseen kuuluvan tietoteknisen laitteiston ja
ohjelmiston kanssa on tarkastettu. Silti voi esiintyd epatarkkuuksia, joten emme voi taata taydellista
yhteensopivuutta. Oikeudet rakenteellisiin ja teknisten tietojen muutoksiin pidatetdan tuotekehittelyn
eteenpain viemiseksi. [Imoitettujen tietojen, kuvien, piirustusten ja tekstin pohjalta esitettyja vaateita ei
niin ollen voida hyvaksya. Virheiden mahdollisuutta ei voida sulkea pois.
ZIEHL-ABEGG SE ei vastaa vaurioista, jotka johtuvat vaarasta, asiattomasta tai
maaraystenvastaisesta kaytosta tai ilman valtuutusta tehdyisté korjaus- ja muutostdista.

1.3 FCC/IC Statements (for AM-MODBUS-W modules only)
Seuraavat tiedot on laadittu tuotteita varten, jotka ovat kaytdssa USA:ssa ja Kanadassa. Tiedot
siséltyvat maakohtaisilla kielilld my6és dokumentin kdanndksissa.

FCC Compliance (US)

This device complies with Part 15 of the FCC Rules. Operation is subject to the following two
conditions:(1) this device may not cause harmful interference, and(2) this device must accept any
interference received, including interference that may cause undesired operation.

Note: This equipment has been tested and found to comply with the limits for a Class A digital device,
pursuant to part 15 of the FCC Rules. These limits are designed to provide reasonable protection
against harmful interference when the equipment is operated in a commercial environment. This
equipment generates, uses, and can radiate radio frequency energy and, if not installed and used in
accordance with the instruction manual, may cause harmful interference to radio communications.
Operation of this equipment in a residential area is likely to cause harmful interference in which case
the user will be required to correct the interference at his own expense.

FCC Warning
Changes or modifications not expressly approved by the party responsible for compliance could void
the user's authority to operate the equipment.

IC Compliance (Canada)

This device complies with Industry Canada licence-exempt RSS standard(s). Operation is subject to
the following two conditions: (1) this device may not cause interference, and (2) this device must
accept any interference, including interference that may cause undesired operation of the device.

Le présent appareil est conforme aux CNR d'Industrie Canada applicables aux appareils radio
exempts de licence. L'exploitation est autorisée aux deux conditions suivantes : (1) I'appareil ne doit
pas produire de brouillage, et (2) I'utilisateur de I'appareil doit accepter tout brouillage radioélectrique
subi, méme si le brouillage est susceptible d'en compromettre le fonctionnement.

This Class A digital apparatus complies with Canadian ICES-003.
Cet appareil numérique de la classe A est conforme a la norme NMB-003 du Canada.

L-BAL-E218-FIN 1618 Index 002
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2 Turvaohjeita

® Tiedote
Sahkolaitteet saa asentaa, liittda ja ottaa kayttdéon ainoastaan ammattitaitoinen sdhkdasentaja
1 sahkoteknisia maarayksia noudattaen (Saksan liittotasavallassa mm. standardit EN 50110 tai
EN 60204)!

Sidhkovirrasta aiheutuva vaara

o Sahkolaitteiston osia ei saa ryhtya kunnostamaan, jos ne ovat jannitteellisia. Kun laitekotelo
avataan, suojausluokka on enaa IP00! Jannitteellisten osien koskettaminen on silloin
hengenvaarallista.

o Viittd tarkeda sahkdteknista turvasdantéé on noudatettava!l

¢ Jannitteeton tila on tarkastettava kaksinapaisella jannitetesterilla.

o Verkkovirran katkaisemisen jalkeen “PE”-suojajohtimen ja verkkoliitinnan valiin voi syntyd
vaarallisia sdhkdélatauksia.

Odotusaika vdhintdadn 3 minuuttia!

Risk of electric

shock! Laitteen, johon moduuli on asennettu (puhallin, muunnin), saa avata aikaisintaan kolmen minuutin

Wait 3 minutes

after switch off kuluttua siita, kun laitteesta on katkaistu virta.

the main supply,

before opening Koska laitteessa on kondensaattorit, vield virran katkaisemisen jalkeenkin on vaarallista koskettaa

the cover. " . T . . . . . . . . . . . e . I
N ) jannitteellisia osia tai sellaisia osia, jotka vikatoimintojen vuoksi saavat edelleen jénnitetta.

w

Yleisluontoinen seloste

3.1 Kayttotarkoitus Kayttd
Lisdmoduuli soveltuu kaytettavaksi vain yhdessa yhteensopivan ZIEHL-ABEGG -laitteen kanssa.

Huom.: AM-MODBUS-W -moduuli on suunniteltu pelkastaan kaytettavaksi ZIEHL-ABEGG:in
valmistamissa iséntélaitteissa (puhaltimet ja muuntimet).

3.2 Toiminto
MODBUS-RTU:lle varatun RS-485 -sarjaportin kautta on pddsy MODBUS-rekisteriin.
Kannettavasta terminaalista (tyyppi A-G-247NW) voidaan tehda valikko-ohjattu ohjelmointi, jolloin
yhteys saadaan joko RS-485 -sarjaportin tai langattomasti Iahettimen kautta (AM-MODBUS- W).

Tyyppi Tuote-n:o |Toiminto

AM-MODBUS 349070 Tiedonsiirtomoduulissa RS-485 -rajapintaliiténté ja laajennettu MODBUS-
portti.

AM-MODBUS 349045 Tiedonsiirtomoduuli ja RS-485 sarjaportti.

AM-MODBUS-W 349050 Tiedonsiirtomoduuli ja RS-485 sarjaportti.
Sen ohella langaton tiedonsiirto mahdollista kannettavaan terminaaliin A-
G-247NW.

Yhdysrakenteisella lisamoduulilla AM-MODBUS(-W) varustetuissa laitteissa on seuraavat
toiminnot:

¢ Moduulin avulla voidaan kommunikoida ECblue-puhaltimen ja taajuusmuuttimen kanssa.
Haluttujen toimintojen ohjelmointia varten joko kaytté6noton tai diagnoosin yhteydessa moduuli
voidaan asentaa laitteeseen ja sen voi myds jattaa laitteen yhteyteen.

e Laitteet voidaan linkittéda jo olemassa oleviin MODBUS-RTU-verkkoihin. MODBUS-verkkoon voi
kuulua useampi osanottaja, joiden valinen kommunikaatio tapahtuu MODBUS-RTU -portin
valityksella.

e Verkkoon liitetyille osanottajille annetaan osoitteet automaattisesti! Osoitteita ei tarvitse antaa
manuaalisesti!

e Parametrisarjat voidaan tallentaa moduuliin terminaalista A-G-247NW ja siirtda siita toisiin laitteisiin
(& kayttdohje - terminaalityyppi A-G-247NW).

L-BAL-E218-FIN 1618 Index 002
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3.3

3.4

3.5

e Terminaalin A-G-247NW USB-portin valityksella parametrisarjat voidaan tallentaa ja siirtda PC:en
vélitykselld (& kayttdohje, terminaali A-G-247NW).

¢ ECblue-puhaltimet + ulostulossa taajuussignaali: signaali iimoittaa puhaltimen ajankohtaisen
kierrosluvun.

Kuljetus

¢ Laite pakataan tehtaalla sovittua kuljetustapaa vastaavasti.

e Laite tulisi kuljettaa aina alkuperadispakkauksessa.

¢ |skuja ja tdrméyksia on valtettava kuljetuksen ja siirron aikana.

o Laitetta kdsivoimin siirrettdessé on varottava, laitteen nosto ja siirto vaatii voimaa.

Varastointi

e Laite on varastoitava kuivassa ja saalta suojatussa paikassa alkuperadispakkauksessaan.
e On valtettava liiallisen kuumuuden tai kylmyyden vaikutuksia.

e Liian pitkia varastointiaikoja on valtettava (suositus: kork. 1 vuosi).

Osien havittdminen ja kierratys

Kaytetty materiaali on havitettdva maakohtaisia lakisaateisia maarayksia noudattaen asianmukaisesti
ja ympaéristda suojellen.

> Materiaalit on lajiteltava laadun mukaan ympaérist6d suojellen.

> Tarvittaessa jatemateriaalien kasittelyn voi tilata erikoistoimijalta.

L-BAL-E218-FIN 1618 Index 002
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4 Moduulin asennus

Sahkovirrasta aiheutuva vaara

¢ Ennen asennusta on ehdottomasti perehdyttava turvaohjeisiin!
e Laite (puhallin, muunnin), johon moduuli on asennettu, saadaan avata aikaisintaan 3 minuutin
kuluttua siitd, kun laitteesta on katkaistu virta.

Huomio; sdhkostaattisesti arkoja komponentteja!
¢ Elektronisten komponenttien vaurioituminen séhkéstaattisen varauksen seurauksena on

‘z \ ehdottomasti estettaval

¢ Se tehddan koskettamalla iséntalaitteen suojajohdinliitdntaa valittdomasti ennen kuin moduuli otetaan
ulos pakkauksesta, jolloin saadaan aikaan potentiaalin tasaus. Se toimii siihen katsomatta, onko laite
liitetty verkkoon vai ei.

¢ Mikali moduulia ei asenneta heti kun se on otettu pois pakkauksesta, on myéhemmin juuri ennen
asennusta tehtéva potentiaalin tasaus.

e Kun moduuli on otettu pakkauksesta, on tarkastettava mahdolliset kuljetusvauriot, minka jalkeen
moduuli liitetdan sille varattuun liitdntaalustaan. Sahkoliittimeen ei saa koskea!

> ECblue: Moduuli kiinnitetdan toimitukseen kuuluvilla ruuveilla laitekoteloon (sallittu kiristystiukkuus
Ma =1,3 Nm).

> Fcontrol Basic, Icontrol Basic, PMcontrol: Paina moduuli kiinni pidinhakasiin.

> Sallittu kiristysmomentti liitdntanavoilla Ma = 0,24 Nm.

> Kun AM-MODBUS-W -moduuli on asennettu ZIEHL-ABEGG -puhaltimeen tai muuntimeen,
isantalaitteen koteloon on kiinnitettdva FCC/IC-tarra “AM-PREMIUM-W” inside.

Esimerkki lisdmoduulin asennuksesta

Esimerkki: FCC/IC-tarran “AM-PREMIUM-W" inside
kiinnitys puhaltimen vaippaan.

19.02.2016
v_modul_montage_ecblue.vsd
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Kayttéohje AM-MODBUS(-W) Sahkdasennukset

5 Séahkoasennukset

5.1 Varotoimenpiteet

Sédhkovirrasta aiheutuva vaara

o Sihkolaitteiston osiin kohdistuvat ty6t saa tehda ainoastaan ammattitaitoinen
sdhkoéasentaja tai sahkotdihin perehtynyt muu henkilé sahkéasentajan valvonnassa
voimassa olevia sdhkoteknisida maarayksia noudattaen.

e Jannitteellista laitetta ei saa ryhtya kunnostamaan.

5.2 Jéannitteensyotto
Lisamoduulin jannitteensyo6ttd kytkeytyy automaattisesti paalle, kun liitdnta emokorttiin on tehty.
Muita jannitelahteitd ei tarvita.

5.3 Terminaalin A-G-247NW liitanta huoltoa varten
Tarvittaessa voidaan kayttaa erillista terminaalia . Se voi olla tarpeen esim. silloin, kun
tehdasasetuksia halutaan korjata kayttéénoton yhteydessa.
Liitédnta tehdaan 4-saikeisella johdolla seuraaville navoille: A (D+), B (D-) ja GND. Esim. puhelinjohto
tyyppia: J-Y (St) Y 2x2x0,6 (tai vastaava), johdon suurin pituus noin 250 m.

“= A-G-247TNW |

IRDA-RXD

IRDA-TXD

IRDA-SD

A
(D+)

ZIEHL-ABEGG

B
(0-)

i i

06.03.2014
v_modbus_link_terminal.vsd

Terminaaliin otetaan virta joko yhdysrakenteisista akuista tai verkkolaitteen valityksella.

5.4 RS-485-rajapinta MODBUS
Laitteessa on RS-485-rajapintaliitdntd, josta se voidaan verkottaa MODBUS-vayldan. Liitdnnat: “A
(D+)H, “B (D_)U ja “GND”.

ddressin

MoDBUS  § MODBUS
(RS-485) 2 (RS-485) 2

| .
. A B A B . A B A B
IJ GND I (D*)[ > l D1 [GND I (m)[ o I D2 ‘ ]GNDI © [ © I D1 [Gan on| © I 102 ‘

LI S P Y P R RN 4 L. b f == P PR PR E 4 11032014
v am_modbus_connect vsd

o
B 2

| MoDBUS  § MODBUS
: (Rs-485) 2 (RS-485)

Addressing

MODBUS “A (D+)", “B (D-)” -liitdntéja moduulissa on kaksittain ja niilld on sisaiset litdnnat.

L-BAL-E218-FIN 1618 Index 002 ¢
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P Tiedote
¢ Liitdnta on ehdottomasti tehtava oikein, ts. navat“A (D+)” on liitettdva seuraavissa laitteissa navoille
1 “‘A (D+)". Sama patee napohin “B (D-)".
e Lisaksi on tehtdvd GND-maadoitusliitdntad, muutoin potentiaaliero (yli 10 V!) rikkoo RS-485 -
litdnn&n (esim. salaman iskiessa).
e Tiedonsiirtoyhteyttd “A (D+)”, “B (D-)” ja “GND” lukuunottamatta (automaattisella osoitteella lisaksi
“ID1” - “ID2"@&> seuraava kappale) ei muita datajohdon saikeitd saada kayttaa.
¢ Johtosuojausta ei liiteta.
e Verkko- ja moottorin johdot on vedettava erilleen (vah. 20 cm vali).
» Korkeintaan 64 osanottajaa voidaan liittdd suoraan keskendén, 63 muuta osanottajaa toistimen
vélitykselld (vain manuaalisella osoitteella, ts. litdntsja “ID1”, “ID2” ei ole yhdistetty).
Esimerkkejd MODBUS-vayliliitinnoista
Datajohtoon vietdva yhdesta laitteesta seuraavaan.
Muunlainen johdotustapa ei ole sallittu!
Vain kahta johdon saikeista (kierretty parijohto) saa kayt-
taa tiedonsiirtoliitdntaan.
MODBUS
Suositetut johtotyypit
1. CAT5/CAT7 -johdot
2. J-Y (St) Y 2x2x0,6 (puhelinjohto)
3. AWG22 (2x2 kierretty parijohto)
Suurin sallittu johtopituus on 1000 m (malli CAT5/7 500 m).
Mikali kdaytetdaan nelisaikeista puhelinjohtoa (4), ovat suositeltavat liitdnnat seuraavat:
e A (D+)=punainen
e B (D-)=musta
e |ID1 - ID2 = keltainen (automaattinen osoite)
e GND = valkoinen
Liitdnnan oletusparametrit
e Baudrate = 19200
e Bits=8
e Parity = Even
e Stop bits =1
e Handshake = none
® Tiedote
¢ Osoite annetaan ulkoisesta terminaalista tai tietokoneesta, jossa on vastaava ohjelmisto
1 (automaattinen osoite, & seuraava kappale).
¢ MODBUS-rekisterin kuvaus ja tiedote “MODBUS-verkkorakenteesta” on saatavissa tiedustelusta

tukipalvelustamme (V-STE fur Regelsysteme - Lufttechnik).
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Kayttéohje AM-MODBUS(-W) Sahkdasennukset

5.4.1 Automaattinen osoitteen haku
Automaattinen osoitteen haku voidaan kaynnistaa, kun vaylayhteyden ohella on liitetty liitdnnat “ID1”
ja“ID2” “*. Ts. osoitteita ei tarvitse antaa verkon jokaiselle osanottajalle k&sin.

!
el T -1
ol
e lzgl | —
: (g-) égl | UNIcon  zieni-asccs
T — GND I |
b b R e
birmiimrimim = UNIcon
MODBUS Master
e i R et i
! !_ ................................ ., | | !_ ................................ ., |
i L i L
i Uy i Ly
! | MODBUS MODBUS I | I | MODBUS MODBUS I |
i I (RS-485) (Rs-485) | . I I (RS-485) (RS-485) | .
. B | . B |
i I| GND| ([’;)| (g) | D1 |GND | ([;ij| (g_) | D2 |I I I I| GND| (l:i) | ([?») | D1 |GND | (Q)| (DE_) | D2 |I I
RO AU A O AU N SO SR RSSO VU U A AU ) U AU DO
Liitanta terminaaliin navoille: A (D+), B (D-) ja GND.
Yhteys osanottajiin navoilta: A (D+), B (D-), GND ja ID1/1D2
P Tiedote
e Tiedonsiirtotyhteyttd “A (D+)”, “B (D-)” “ID1 - ID2” ja “GND” lukuunottamatta ei muita datajohdon
l sdikeitd saada kayttaa.
o LiitAnnat automaattiseen osoitteen hakuun “ID1” ja “ID2” eivét ole sdhkdisesti yhteydessa toisiinsa.

Niitd ei saa oikosulkea, mutta liitantajarjestyksen voi valita vapaasti.
* Automaattisella osoitteen haulla ei voida kéyttda toistimia, koska ne eivat lahetd osoitesignaalia
eteenpain.
e Maksimi osanottajamé&ara automaattisella osoitteen haulla:
— Kannettava terminaali, tyyppi A-G-247, ja NETcon-laite, tyyppi A-G-102ANE, kork 63
osanottajaa.
— S&éatdmoduuli UNIcon MODBUS Master, kork. 32 osanottajaa.

Ensimmaisesta laitteesta, joka on liitetty valittdmasti terminaaliin, MODBUS Master -moduuliin tai
tietokoneeseen, on oikosuljettava navat “GND” ja “ID1” tai “ID2”. Nain em. laite tunnistetaan ja
varustetaan osoitteella 1.

Sité seuraavissa laitteissa yhdistetaan yhden laitteen liitdnta “ID1” tai “ID2” seuraavan laitteen
litdntdan “ID1” tai “ID2”.

Tama yhteyden aktivoi automaattisella osoitteen haulla aina edellinen laite seuraavaa laitettava
varten.
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Kayttéohje AM-MODBUS(-W) Sahkdasennukset

5.5 AM-MODBUS-W langattomaan tiedonsiirtoon
Kannettava terminaali, tyyppi A-G-247NW, pystyy kommunikoimaan tiedonsiirtomoduulin, tyyppi AM-
MODBUS-W, kanssa langattomasti (& kayttdohje A-G-247NW: AM-MODBUS App's / Configuration
Online / Wireless).
Langaton tiedonsiirtomahdollisuus on suunniteltu ensisijassa langallisiin jarjestelmiin
vaihtoehtoisliitdntana, jonka kautta voidaan kommunikoida laitteen kanssa. (esim. konfigurointia ja
diagnoosia silmalla pitaen).
Langattomassa tiedonsiirrossa sovelletaan myés MODBUS-protokollaa. Siitd syysta on aina
annettava osoite. Langattomassa ja langallisessa tiedonsiirrossa kdytetddn samaa osoitetta.
Osoite voidaan niin ollen antaa RS-485 -liitdnnan kautta langallisessa jarjestelmassa.

Mikéli kdytetddn vain langallista tiedonsiirtoa, suosittelemme sy6ttaméén osoitteen
manuaalisesti.

> Osoitteella varustettava laite kytketédan paalle ja yhteys osoitteeseen 247 luodaan.

> Tilassa “IO Setup” muutetaan osoitetiedot, minka jélkeen virta katkaistaan laitteesta.

> Sen jéalkeen voidaan valita seuraava laite ja tallentaa sille osoitetiedot samalla tavoin.
Radiokoodi (0 - 9999)

Toisin kuin tiedonsiirrolla RS-485 -liitdnnan kautta, on langattomassa yhteydessa kaytdssa lisdksi
my&s radiokoodi (0 - 9999). Téata radiokoodia hyddynnetaan viestien salaukseen ja sen ansiosta
voidaan kéyttdd useampaa verkkoa limittéisilla radiotaajuuksilla.

Jokaiselle MODBUS-verkolle tulisi siitd syystd antaa oma radiokodinsa, mikali [&histolla on kaytdssa
toinen langaton MODBUS-verkko.

Tehdasasetus on [9999].

Jos radiokoodiksi annetaan @ salaustoiminto on kytketty pois.

Ennen kuin uusi koodi langatonta yhteytta varten voidaan tallentaa, on laite kytkettédva pois paalta.
Koodi annetaan samalla tavoin kuin MODBUS-osoite.

Koodi (verkostokoodi) & valikkoryhma “Controller Setup”.

Tekniset tiedot — Langaton tiedonsiirto:

Radiostandardi: IEEE 802.15.4

Taajuus: 2,4 GHz (ei lisensoity taajuuskaista kuten WLAN, Bluethooth)
16 radiokanavaa, default-kanava 0

Tiedonsiirtoalue: Lyhyt kantama, huonetiloissa kork. 8 m, tyypillisesti 3 — 5 m, ulkona ilman esteitad
kork. 25 m, riippuu ratkaisevasti hairiétekijoista

Tiedonsiirtotapa: Kaksisuuntainen, puolidubleksi

Sovellusprotokolla: MODBUS-RTU (protokollan maks. pituus 125 tavua tai 50 rekisterid)

Salausmenetelma: Omisteinen 4-merkkinen luku

Verkkorakenne: Kommunikaatio pisteesta pisteeseen tai pisteestd monipisteeseen
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Kayttéohje AM-MODBUS(-W) Kayttd terminaalista kasin, tyyppi A-G-247NW

6 Kayttd terminaalista kasin, tyyppi A-G-247NW

6.1 Valikko-ohjaus

rn > Vaihto edestakaisin tilojen Mitattu oloarvo* ja “Start” valilla nappaimell&
U ren ja nuolindppain. ctart,
seeed > Vaihto edestakaisin tilojen “Start” ja mitattu oloarvo* valilla nappaimell& E]

* oloarvo laitetyypisté riipppuen: Kierrosluku / rom,, taajuus / Hz, modulointi / %

Start
p -— > P-nappéaimella paasee “Start” -valikkoryhman alivalikkoihin.
! D> Valikkoryhméaan “Start” paasee takaisin nappaimella ja nuolingppain.
n
OFF
Reset
AY > Nuolindppaimilla siirrytdén valikkoryhman sisalla yls- ja alaspéin.

Esitys - valikkokieli englanti = “GB”

6.2 Valikkorakenne

PIN 0010
STOP
«— « « « User (kdyttaja) Service > - — —
A A A A
v v v L v
Start Info Events Settins Controller Ssetur
I P 1 P P 1 P P
Esc
LI rn Icrn r
E Uy FFF 1Jug FER U
FIH inFut Speed readins. .. Set Intern 1 Controlmods
AV AV AV AV
r | cnn 1
U F UB A / U U FFF I 5 E4
Resstl Motor current Set Intern 2 Limit

Esitys - valikkokieli englanti = “GB”

Valikkoryhma (esim. “Setting”) valitaan nuolindppaimillé: oikealle ¥-nappaimella ja vasemmalle A -ndppéimella.
Valikkoryhmisséa paasee haluttuun kohtaan (esim. “Set Intern 1”) ndppé&imellad P. Nuolindpp&imilla siirrytdén valikkoryhmén
sisalla ylos- ja alaspain.

Valikkoryhmét on jaettu kayttajavalikkoihin (Usermenu) ja huoltopalvelun valikkoihin (Service). Huolto-valikot voi suojata
asiattomalta paasylta syottdmalla PIN-tunnus.

Kun valikkokohta on valittu, on painettava ndppéinta P, minka jalkeen tehd&én asetukset. Kun voimassa oleva asetettu arvo
alkaa vilkkua, asetus tehdaan ¥ + A -nappaimilld ja tallennetaan sen jélkeen P-nappéaimella. Valikosta voi poistua arvoja
muuttamatta “Esc” -ndppaimelld, silloin vanha arvo jaa edelleen voimaan.
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7 A-G-247NW + ECblue (D+G)

7.1 Kayttéonoton toimintavaiheet

Jérjestys ‘ Asetus

Tarkasta, onko kosketin kiinni liitdnnan “Digital In 1” aktivointiin.

1 Mikali laitteen etdohjausta ei tarvita, on molemmat navat “D1 / 24V ohitettava tai vaihtoehtoisesti
deaktivoitava “Aktivointi” -toiminto &= |O Setup.

2 ‘Liiténté on tarkastettava ja suojakotelo suljettava.

3 ‘ Verkkojannite kytketaan paalle.

7.2 Asetukset-valikkoryhma

Tiedote
Tehdasasetus : Ohjaus ulkoisella signaalilla (0 - 10 V / PWM) sisdantulosta “E1” (ohjaustila = 0 &=
1 ohjainyksikdn setup). Ts. seuraavia asetuksia “asetusarvo Intern1”, “asetusarvo Intern2”, “asetusarvo
Intern3” ei ole aktivoitu!

Asetus

Asetus

Oletusarvo sis.1
Asetukset ovat aktiiviset vain ohjaustilassa (&= Ohjainyksikon setup).
\CAn Sisdantuloista “D1” / “E1” voidaan vaihtaa kytkentaa tilojen “Asetus sisdinen2” tai
ISUU e | | Asetus sisainen3” valilla (&= 10 Setup).
Oletusarvo sis.1l Saatéalue manuaaliselle kierrosluvun asetukselle: 0...100 % (kierrosluvun nimellisar-
VO0)
Tehdasasetukslla*: 100 % (Mitoitettu kierrosluku)
Oletusarvo sis.2
Asetus on mahdollista vain ohjaustilassa [6] tai ohjaustilassa [4], kun se on aktivoitu
,'5 N sisdantulojen “D1” / “E1” kautta (& Ohjainyksikdn setup / 1O Setup).
IJULU  rem | |S3st6alue manuaaliselle kierrosluvun asetukselle: 0...100 % (kierrosluvun nimellisar-
Vo)
Tehdasasetukslla*: 100 % (Mitoitettu kierrosluku)
Oletusarvo,sis.3
Asetus on mahdollista vain ohjaustilassa [6] tai ohjaustilassa [4], kun se on aktivoitu
,'S nn sisadantulojen “D1” / “E1” kautta (& Ohjainyksikdn setup / 10 Setup).
IJULU rem | |Sastsalue manuaaliselle kierrosluvun asetukselle: 0...100 % (kierrosluvun nimellisar-
Vo)
Tehdasasetukslla*: 100 % (Mitoitettu kierrosluku)
Min. kierrosluku
n Kierrosluvun perusarvo on aktivoitu kaikissa ohjaustiloissa.
AL L rem | |saatoalue: 0...100 % (kierrosluvun nimellisarvo)
Min. kierrosluky | |Tehdasasetus*: 0 %
Max. kierrosluku
;5 nn Kierrosluvun rajoitus on aktivoitu kaikissa ohjaustiloissa.
IJUL rem | [Sastsalue: 100 % (kierrosluvun nimellisarvo)... “Min. kierrosluku”
Tehdasasetukslla*: 100 % (Mitoitettu kierrosluku)

Oletusarvo sis.2

Oletusarvo,sis.3

Max. kierrosluku

* Tiedot eivét ole sitovia: ohjelmistoversiosta ja asiakaskohtaisista asetuksista riippuen arvot voivat poiketa mainituista.

L-BAL-E218-FIN 1618 Index 002
14/78 ZIEHL-ABEGG



Kayttsohje AM-MODBUS(-W) A-G-247NW + ECblue (D+G)

Diagrammi Asetussignaali ja kierrosluku

nM 4
100 %
90 n-min 40 %  n-max. = 100 %
80 —
70 —
60 —
50

40 —
30 ] n-min 0% n-max. =100 %

20 —

Analog In 1
T T T T T T T >
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 0.10V
O 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 0..100 % PWM
25.03.2014
v_ecblue_set_min_max.vsd
nM:  Moottorin kierrosluku
Analog In 1:  Kierrosluvun asetussignaali
n-min:  Min. kierrosluku
n-max: Max. kierrosluku
100 % Mitoitettu kierrosluku
7.3 Valikkoryhma Start
Start
Start
PIN-syotto
nh Huoltovalikko voidaan suojata PIN-koodilla niin, ettei sen asetuksia voida muuttaa
Uy ”7" . luvatta. Muilla PIN-koodeilla arvot voidaan nollata niin, etta palataan alkuperaraisiin
PIN-syottd asetuksiin.
PIN 0010
Huoltoasetusten aktivointi, kun on ohjelmoitu PIN-suojaus tasolle |§] (&="“Ohjainyksi-
kén setup”).
Huolto-valikkoryhmat: “Ohjainyksikén setup”, “IO Setup”, “Moottorin setup”
PIN 1234

Valikkoryhman “Asetus” avaaminen.

Valikkoryhman aktivointi kayttajien “Asetukset”, kun on ohjelmoitu PIN-suojaus tasolle
[0] (&"Ohjainyksikén setup”).

PIN 3698

Kommunikointiparametrien hyvaksynta.

PIN 9095

Lataa tehdasasetukset (poikkeus: valikkojen kieliasetus jaa voimaan).

Ohjelma lataa vain ne parametrit, jotka on aktivoitu ko. hetkelld valitulta PIN-suojausta-

solta.
Reset
I Laitteen taydellinen uudelleenkaynnistys
OFF
Reset
Ohjelmistoversio
1
1

Firmware-ohjelmisto
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Parametrisarjat voidaan tallentaa moduuliin terminaalista A-G-247NW ja siirtaa siitd
SF’“ jE toisiin laitteisiin (& kdyttdohje - terminaalityyppi A-G-247NW).
u Sy6té parametrisarja nappaimilla ¥, A + P ja lataa se terminaaliin P-nappaimella.

7.4 Valikkoryhma Info

Info
Info
Kierrosluku
n Moottorin kierrosluku
U FFM
Kierrosluku
Moottorivirta
BB Moottorinsisédisen virran naytté (mittaustarkkuus n. +/- 10 %)
. A
Moottorivirta
Ohjaus
ﬂ Ohjauksen néyttd 0...100 % (mittaustarkkuus n. +/- 10 %)
%
Ohjaus
Ulostuloteho
Bﬂ Lahtétehon nayttd (mittaustarkkuus n. +/- 10 %)
Ll
Ulostuloteho

7.5 Valikkoryhma Ohjainyksikén Setup

Ohjainyks.-setup
n
L

Ohjainyks.-setup

P Tiedote
Seuraavat tehdasasetuksia koskevat tiedot ovat suositusluontoisia: ohjelmistoversiosta ja
1 asiakaskohtaisista asetuksista riippuen arvot voivat vaihdella.
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7.5.1  Ohjaustila

Laitteen ohjaustapa.
r
]
Ohjaustila
Tehdasasetus
Ohjaus ulkoisella signaalilla (0 - 10 V / PWM) sisdantulosta “E1”.
0 Kytkenta vakiokierrosluvulle “Asetus sisdinen2” tai “Asetus sisdinen3” on mahdollista
digitulon kautta (&= 10 Setup).
ilman toimintoa
2 ilman toimintoa
3 ilman toimintoa
Vakiokierrosluku “Asetus sisdinen1”.
4 Kytkenta vakiokierrosluvulle “Asetus sisdinen2” tai “Asetus sisdainen3” on mahdollista
digitulon kautta (&= 10 Setup).
5 Vakiokierrosluku “Asetus sisdinen2” (ei vaihtomahdollisuutta toiselle asetukselle).
6 Vakiokierrosluku “Asetus sisdinen3” (ei vaihtomahdollisuutta toiselle asetukselle).
7.5.2 Raja
Kun on valittu digitaalinen tulo (&= 10 Setup), voidaan ohjaustilalle valita sdadettévat
7 5 rajat digitaalisesta tulosta.
I x
Raja
“Limit " = ohjaustila maksimissa (esim. ai- Limit -raja-arvo (idealisoitu periaatekaavio)
kaohjattu kierrosluvun lasku yokaytolla). n [%)
Asetusalue: 0 - 100 % 100 [L=70% Min=0% Max =100 %
Tehdasasetus: 75 % £ maksimi ohjaustila, |
ts. ei rajoitusta. =[L=70% Min.=35% Max.=85%
50
Min.
100‘ Sifel
n [%] Moottorin kierrosluku e
L Raja
Si Kierrosluvun asetussignaali
7.5.3 LED-tila
LED-tila
Bn Vain malleihin, joissa on varusteena tila-LED!
LED-tila
Asetus Toiminto
PAALLE Tila-LED aktiivinen, ts. kayttétiloja signalisoidaan vilkkukoodilla (tehdasasetus) .
OFF Tila-LED ei aktiivinen, t.s. aina POIS.
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A-G-247NW + ECblue (D+G)

7.5.4 PIN-suojaustaso

PIN-suojaustaso
LJ PIN-suojaustasolla maaritetan, mille saat6- ja asetusalueille vaaditaan PIN-salasanan
Sy6tts.
PIN-suojaustaso
Asetus Toiminto
Tehdasasetus
2 Kaikki valikkoryhmat ovat nakyvilld, asetukset voidaan tehda ilman PIN-suojausta.
e Valikkoryhma “Asetukset” on vapaa, ts. muutoksia voidaan tehd4 iiman PIN-
suojausta.
1 e PIN 0010: muutoksien tekoon valikkoryhmissa: “Ohjainyksikén setup”, “10
Setup” ja “Moottorin setup” (ndma valikkoryhmét saa nayttéén vain PIN-
salasanalla).
Asetuksia voidaan muuttaa vain PIN-salasanalla.
e PIN 1234: muutoksien tekoon valikkoryhméassa: “Asetukset”
0 e PIN 0010: muutoksien tekoon valikkoryhmissa: “Ohjainyksikén setup”, “1O
Setup” ja “Moottorin setup” (ndma valikkoryhméat saa nayttéon vain PIN-
salasanalla).
° Tiedote
Muutokset PIN-suojaan, joilla rajoiteaan paasyoikeuksia, aktivoidaan vasta kun laite on ensin kytketty
1 pois paalta tai kun on suoritettu “Reset’-toiminto (&= valikkoryhma Start).

7.5.5 Langaton tiedonsiirto AM-MODBUS-W
AM-MODBUS- W -parametrit langattoman yhteyden saamiseksi kannettavaan terminaaliin A-G-
247NW (& installointi/ AM-MODBUS-W langaton tiedonsiirto).

Verkkokoodi (langattoman yhteyden koodi)
_____ Asetusalue: 0000 -9999
. Tehdasasetus: 9999
Verkkokoodi

Kanava

I Asetusalue: 0 - 15

U Tehdasasetus: 0

Kanava

7.5.6 Nopeusmittarin ulostulo f,;

nn
L

Takogeneraattorin ldh

£6

Kierrosluvun ulostulo: nopeusmittarin ulostulo = ON
Ulostuloliitdnnasta “f,." voidaan lukea ajankohtainen
moottorin kierrosluku.

“10 voltin” / “24 voltin” kayttéjannitteella (peruslaitteen
piirikortilta) voidaan ylésvetovastuksen valityksella mita-
ta ulostulosta “f,¢" taajuus, joka vastaa moottorin kierro-
slukua (impulssisuhde 50 : 50).

Esimerkki: 10 Hz x 60/ 2 = 300 rpm

25 mA

Imax

L-BAL-E218-FIN 1618 Index 002

18/78 ZIEHL-ABEGG




Kayttsohje AM-MODBUS(-W) A-G-247NW + ECblue (D+G)

7.6 Valikkoryhma IO Setup

10 Setup
n
L
IO Setup
. Tiedote
Seuraavat tehdasasetuksia koskevat tiedot ovat suositusluontoisia: ohjelmistoversiosta ja
1 asiakaskohtaisista asetuksista riippuen arvot voivat vaihdella.

7.6.1 Digitaaliset tulot “D1”(“E1” *)

Digitaalituloihin “D1”ja “E1”* voidaan maarittaa erityyppisia toimintoja.
Ohjaus potentiaalivapaiden koskettimien kautta (toimii pienjénnitteella n. 24 VV DC).
o 1D Tehdasasetuksena on “D1” ohjelmoitu toiminnolle “Aktivointi”.
D1 Toiminto

Kaanteinen tila saadaan kytkennalla “ON”.

ﬂFI: Tehdasasetus: sisdantulojen kaanteisyys tilassa “OFF” (jos jokin toiminto on ohjelmoi-

L tu).

D1 Invertointi

*

Mikéli analogituloa “E1” ei tarvita puhaltimen kierrosluvun asetukseen, sité voidaan kayttaa digitaalisena tulona (&~ E1 -
toiminto). Liitdnnélle “E1” voidaan méérittda samat toiminnot kuin liitdnnélle “D1”.

Huomio!
Verkkojannitetta ei missddn tapauksessa saa kytkea digitaalituloihin!

Toiminto Seloste
OFF ei Toiminto
1D ON / OFF -aktivointi (tehdasasetus)

Eta -ON/OFF (elektroninen paaltékytkenta) potentiaalivapaan koskettimen valityksella.
Tehoyksikkd kytketdan pois paéltéa elektronisesti, laitetta voi silti ohjata edelleen, kun
ensin painetaan “Esc’-nappainyhdistelm&a. Signaalien tulo- ja lahtéliitdnnat ovat
edelleen aktiiviset.

Ohjelmoitu hairidtilarele (tehdasasetus “K1 toiminto” = ) ei anna katkaisuilmoitusta.
Huomio!

Laitteen etdohjauksella ei vapautuskytkenta toimi (ei potentiaalierotusta, vrt. VBG 4
§6), jos laite on kytketty pois paalta!

3D Limit ON / OFF

&= Controller Setup / Raja

5D Oletusarvo sis.2

Vakiokierrosluku “Asetus sisdinen21” aktivoitu. Toiminto valitussa “Ohjaustilassa”: 0
(&= “Ohjainyksikon setup”).

Jos samanaikaisesti on aktivoitu “Asetus sissinen3” toiminnolla [6D], on etusijal-
la).

6D Oletusarvo,sis.3

Vakiokierrosluku “Asetus sisdinen3”, myés kun on valittu “Ohjaustila”: 0 (& “Ohjainyk-
sikdn setup”).

13D Pyoérimissuunta pédinvastaiseksi

Pyérimissuuntien vaihto: “OIKEA” = ja “VASEN”[CCW].

Kun digitaalitulo kytketédan kaanteiseen tilaan, laite toimii painvastaisella moottorin
py6rimissuunnalla kuin mita on asetettu kohtaan “Moottorin setup”.

Mikali pyérimissuuntaa muutetaan ohjaustilassa, ohjaus laskee aluksi arvoon “0”
(paaltakytkentd) ja nousee sen jalkeen takaisin oletusarvoon.
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15D

Savunpoisto Lampétilanhallinnan paaltéakytkentd, kdytté suurimmalla kierroslu-
vulla

Mahdollisimman pitkén hyotykayttéian saavuttamiseksi laitteeseen kuuluu aktiivinen
lampétilojen hallinta. Mikali sisdiset [ampétilojen raja-arvot ylittyvéat, ohjausta hidaste-
taan.

limanpoistojarjestelmissa, joissa puhaltimen on tulipalon syttyessé ehdottomasti kayta-
va maksiminopeudella, voidaan lampétilanhallinta kytkea pois paélta digitaalisesta
tulosta. Silloin puhallin toimii maksiminopeudella riippumatta normaalikdytélle asetetus-
ta kierrosluvusta.

Toiminto aktivoituu, kun kosketin digitulossa avautuu (tehdasetuksella
= OFF), jotta puhallin py6rii maksiminopeudella my&s tulipalon sattuessa ja johto on
kytketty irti digitaalisesta tulosta.

Huomio!

Kun ko. tominto on aktivoitu, laitteen ja sen sisdisten komponenttien suojaus liilan
korkeilta I1ampétiloilta ei enda toimi (vaikuttaa kayttdikaan).

7.6.2 Releen ulostulo “K1”

Releulostuloa “K1” voidaan kayttaa vaihtoehtoisesti useampaan toimintoon.
Tehtaalla se on ohjelmoitu hairidilmoituksille.
2K
K1l Toiminto
Mikali halutaan kdanteinen tila, on valittava “ON” (kytkent&tapa riippuu yhdistetysta
ﬂFF toiminnosta). Rele vet&a vain silloin, kun elektroniikkapiirien jannitteensyéttd toimii. 3-
L vaihelaitteissa on oltava véhintaan 2 verkkovaihetta!
K1 Invertointi Tehtaalla releen “K1” invertointitoiminto on asetettu tilaan “OFF” (mikali toiminto on
ohjelmoitu).
Toiminto Tunniste
OFF ei Toiminto
Relee pysyy jatkuvasti lepotilassa, t s. se paastaa.
1K Kayttotilailmoitus
Vetaa, mikali ei kayttohairioita, paastaa tilassa “OFF”.
2K Hairioviesti (tehdasasetus)
Vetad, mikali ei kayttdhairi6ita, paastaa ei tilassa “OFF”.
Paastaa, jos on: verkkohairid, moottorihairié jne. & Tapahtumat / hairidilmoitukset
4K Raja-arvot
Viesti, jos kierrosluku ylittda kohtaan “Asetus sisdinen3” (&= valikkoryhma “Asetukset”)
asetetun arvon (lahtéteho > 0 %).
Toiminto on aktiivinen jokaisessa ohjaustilassa (&= valikkoryhma: “Ohjainyksikén
setup”).
17K ilman toimintoa
20K Hairiéilmoitus tai viesti aktivoidusta lampétilanhallinnasta
Hairidilmoituksen ohella tulee viesti aktivoidusta lampétilanhallinnasta, ts. jos asetetut
lampédtilojen raja-arvot ylitetdan ja jotka samalla johtavat ohjaustilan muutokseen (toi-
minto varusteena ohjelmistoversiosta 13.31 lahtien).
] K1
1 = vetdd, navat 11 - 14 oikosuljettu
0 = paastaa, 11 - 12 ei oikosuljettu
11 | 14
_17.09,2009
K1 v_relais_k1_11_14.vsd
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Toiminto |Ohjainyksikon tila K1

1 =vetdad
0 = paastaa

Invertointi

OFF PAALLE

1K Ei kayttdhairioita, verkkovirta kytketty 1 0
2K Hairi6 + ilmoitus releen kautta 0 1
4K Taajuuden / kierrosluvun ylitys > Asetus “Asetus sisdinen3” 1 0
20K Hairidilmoitus tai viesti aktivoidusta lampétilanhallinnasta 0 1

7.6.3 Tulo “E1”

1E

El toiminto

E1 toiminto

(tehdasasetus) = kierrosluvun asetus ulkoisella signaalilla (0 - 10 V / PWM).

Kun asetukset on tehty liitdnnan kautta, “E1” toimii kuten “D1” digitaalisena tulona
(== Digitaaliset tulot / toiminta).

OFF

El Invertointi

E1 Invertointi

Tehdasasetus: invertointi tilassa “OFF”.

Jos ohjauksen halutaan toimivan kdanteisella asetussignaalilla, on kytkettava tilaan
“ON” (asetussignaali: 10 — 0 V).

E1 min.
Tulosignaalin korkeus, jolla ohjainyksikké aloittaa minimaalisen moduloinnin.
Asetusalue: 0- 100 %

El min.
Tehdasasetus: 5 %
E1 max.
(M1 Tulosignaalin korkeus, jossa saavutetaan ohjainyksikén maksimaalinen modulointi.
UL = asetusalue: 0 - 100 %

Tehdasasetus: 100 %

L-BAL-E218-FIN 1618 Index 002
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Diagrammi: Asetussignaali ja kierrosluku

nM A
100 %
50 %
6% ———A
4.5 %
Fatha’ :
T T T T > Si
5 % PWM
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 0-10V
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 | 100 [ 0 — 100 % PWM

nM  Moottorin kierrosluku

100 % Mitoitettu kierrosluku

6 % Kierrosluku kdynnistykselld

4,5 % Kierrosluku pyséytettdessé

0,5V /5% PWM Analogitulon kdynnistysarvo (tehdasasetus)

Si  Kierrosnopeuden asetusarvosignaali 0...10 V/0...100 % PWM

21.07.2015
v_ecblue_nmotor_at_0_10v_pwm.vsd

Tehdasasetus: E1 min. =5 %, E1 max. = 100 %
@ 0,5..10 V 2 0...100 % kierroslukuasetus

T. s. noin 1 1 voltin asetusarvosignaalilla moottori kaynnistyy 6 %:lla mitoitetusta kierrosluvusta.

@ Esimerkki: E1 min. =0 %, E1 max. =100 %
0,..10V £ 0...100 % kierroslukuasetus

@ Esimerkki: E1 min. =0 %, E1 max. =50 %
0..5V £ 0...100 % kierroslukuasetus
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7.6.4

MODBUS -vaylan kommunikaatiovahti
MODBUS-vaylan kommunikaatiovahti maarittaa laitteen kayttétavan, mikali tiedonsiirrossa esiintyy

hairi6.

n
U sec

Watchdog-vahdin aika

Watchdog-vahdin aika
Jos laite ei vastaanota viestia tietyssa ajassa, seuraa vapaasti maaritettava toiminto.

Elektroninen vahtikoira / aika sekunneissa.
Asetusalue: 0 - 255 sec.
Tehdasasetus: 0 sec = OFF

rn
U

Watchdog-tila

Watchdog-tila

Watchdog-tila:

0: Ei toimintoa (oletus) = OFF firmware-versiosta 13 lahtien

1: Hairié (K1 toiminto, h15), jos tulee tiedonsiirtohairié (WDT)

2: Vakio kierrosluku 1 *, jos tulee tiedonsiirtohairié (WDT)

3: Hairid + vakio kierrosluku 1 *, jos tulee tiedonsiirtohairié (WDT)
4: Hairid, jos tulee E1 hairié ** (vain ECblue)

5: Vakio kierrosluku 1, jos tulee E1 hairi6 (vain ECblue)

6: Vakio kierrosluku 1 -h&iri, jos tulee E1 hairi6 (vain ECblue)

* tassa tilassa on mahdollista siirtyd vakio kierrosluvulta toiselle digitulon kautta,
toiminnot 5, 6. tai digitaalisella ohjaustoiminnolla (Holding Register h4).

** E1 -hairi6 tulee, jos E1 laskee alle E1 min x 0,5. E1 -h&irid poistuu, kun E1 nousee
yli E1 min x 0,9.

7.6.5 Verkottaminen MODBUS -vayléliitdnnén valityksellad

Useamman laitteen verkotus on mahdollista. Laite soveltaa RS-485-rajapintaan protokollaa Modbus-

RTU.
Vayladosoite
EH_, _,.' Laiteosoite on asetettu tehtaalla korkeimmalle mahdolliselle MODBUS-véayldosoitteelle.
247.
Yayldosoite Asetusalue MODBUS Osoite: 1 - 247.
UART mod.nopeus
| rn Siirtonopeuden asetus
19 Lj uu Patevat arvot: 4800, 9600, 19200
Baudinopeus
Tehdasasetus: 19200
UART Mode
Siirtoformaatin asetus.
_ BBl Ipstevat arvot: 801, 8N1, 8E1
Tiedonsiirtotila

Tehdasasetus: 8E1

Tiedote
Muutetut tiedonsiirtoparametrit tallentuvat vasta kun laite kdynnistetdén uudelleen tai syétetdan PIN-
tunniste

3698|!
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7.7 Valikkoryhma “Moottorin alkusaadot”

7.71

Moottori Setup

Moottori Setup

Parametrit Tehdasase- |Kiyttijaase-
tus tukset
Mitoitettu kierrosluku 1500 *
MoottMitVirta 6.3A* * Seuraavat ohjainyksikén esiasetukset riippuvat ta-
Ylésajoaika 60 sec pauskohtaisesti moottorin mitoituksesta.
Pydrimissuunta Ccw* ainoastaan ZIEHL-ABEGGin suostumuksella.
Moott.[damm. arvo OFF * ¢ Mitoitettu kierrosluku
rpm-alue,ohitus1 OFF e MoottMitVirta
Alue1 min. 100 rpm e Pyérimissuunta
Aluel max. 200 rpm e Moottorin ldmmityksen arvo
rpm-alue,ohitus2 OFF
Alue2 min. 400 rpm
Alue2 max. 500 rpm
rpm-alue,ohitus3 OFF
Alue3 min. 700 rpm
Alue3 max. 800 rpm

YIdsajo- ja alasajoajan asetus
Erillisista valikoista Yl6sajoaika ja Alasajoaika voi tehda laitteistokohtaiset valinnat.
Tama toiminto seuraa varsinaista sdatétoimintoa.

Ylosajoaika
L’ﬂ Oletusaika, jona s&adinlahté nousee 0 %:sta 100 %:iin.
N .U_ =&C | |Asetusalue: 0...250 sec
Ylésajoaika
Tehdasasetus: 10 /20 / 30/ 40 sec. (laitemallista riippuen)
Alasajoaika
!_’l_u' Oletusaika, jona s&adinlahtd laskee100 %:ista 0 %:iin.
_U_ *&% | |Asetusalue: 0...250 sec
Alasajoaika
Tehdasasetus: 10 /20 /30 /40 sec. (laitemallista riippuen)

Ulkoinen signaali
Asetus
Ylésajoaika
Alasajoaika

AW

|
S L 2] |
|

09.05.2007
v_hochlaufzeit_ruecklaufzeit vsd
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7.7.2 Kierroslukualueen ohitus
Korkeintaan kolme kierroslukualuetta voidaan ohittaa.
Tietyissé tapauksissa on mahdollista poistaa hairitsevét sivudénet, jotka resonanssit saattavat
aiheuttaa tietyilla kierroslukualueilla.

Esimerkki: 2 alueen ohitus (idealisoitu periaatekaavio)

-t 35 % max

N Asetus laitetyypista riippuen: %, Hz, rpm

1 15 % min
. A=/
T T T T >
0% 50 % 100 % |p
| 1
) - R — P
A Ohjaus
S Ohjearvo
R Saétéalue
D Kierroslukusdédin: Oletusarvosignaali
P P-sédéadin: Saéatépoikkeama
— | Tehdasasetus: ohitustoiminto ei ole aktivoitu = —
f F F “OFF” fn
U (NN
rpm-alue,ohitusl rpm-alue,ohitusl
— |Asetus alueelle “Alue1 min.” —
_____ Asetusalue: “Katkaisutaajuus” - “Alue 1 Max.” ,15
%
Aluel min. Aluel min.
— |Asetus alueelle “Alue1 max.” —
_____ Asetusalue: “Alue 1 Max.” - “Max. taajuus” 35
=
Aluel max. Aluel max.
—  |Mikali ohitus2 ja ohitus3 tarpeen, toistetaan samat |— |jne.
ﬂFI: toimintavaiheet
L
rpm-alue,ohitus2
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8 A-G-247NW + PMblue

8.1 Kayttéonoton toimintavaiheet

Jérjestys ‘ Asetus

Tarkasta, onko kosketin kiinni liitdnnan “Digital In 1” aktivointiin.

1 Mikali laitteen etdohjausta ei tarvita, on molemmat navat “D1 / 24V ohitettava tai vaihtoehtoisesti
deaktivoitava “Aktivointi” -toiminto &= |O Setup.

2 ‘Liiténté on tarkastettava ja suojakotelo suljettava.

3 ‘ Verkkojannite kytketaan paalle.

8.2 Asetukset-valikkoryhma

Tiedote
Tehdasasetus : Ohjaus ulkoisella signaalilla (0 - 10 V / PWM) sisdantulosta “E1” (ohjaustila = 0 &=
1 ohjainyksikdn setup). Ts. seuraavia asetuksia “asetusarvo Intern1”, “asetusarvo Intern2”, “asetusarvo
Intern3” ei ole aktivoitu!

Asetus

Asetus

Oletusarvo sis.1
Asetukset ovat aktiiviset vain ohjaustilassa (&= Ohjainyksikon setup).
\CAn Sisdantuloista “D1” / “E1” voidaan vaihtaa kytkentaa tilojen “Asetus sisdinen2” tai
ISUU e | | Asetus sisainen3” valilla (&= 10 Setup).
Oletusarvo sis.1l Saatéalue manuaaliselle kierrosluvun asetukselle: 0...100 % (kierrosluvun nimellisar-
VO0)
Tehdasasetukslla*: 100 % (Mitoitettu kierrosluku)
Oletusarvo sis.2
Asetus on mahdollista vain ohjaustilassa [6] tai ohjaustilassa [4], kun se on aktivoitu
,'5 N sisdantulojen “D1” / “E1” kautta (& Ohjainyksikdn setup / 1O Setup).
IJULU  rem | |S3st6alue manuaaliselle kierrosluvun asetukselle: 0...100 % (kierrosluvun nimellisar-
Vo)
Tehdasasetukslla*: 100 % (Mitoitettu kierrosluku)
Oletusarvo,sis.3
Asetus on mahdollista vain ohjaustilassa [6] tai ohjaustilassa [4], kun se on aktivoitu
,'S nn sisadantulojen “D1” / “E1” kautta (& Ohjainyksikdn setup / 10 Setup).
IJULU rem | |Sastsalue manuaaliselle kierrosluvun asetukselle: 0...100 % (kierrosluvun nimellisar-
Vo)
Tehdasasetukslla*: 100 % (Mitoitettu kierrosluku)
Min. kierrosluku
n Kierrosluvun perusarvo on aktivoitu kaikissa ohjaustiloissa.
AL L rem | |saatoalue: 0...100 % (kierrosluvun nimellisarvo)
Min. kierrosluky | |Tehdasasetus*: 0 %
Max. kierrosluku
;5 nn Kierrosluvun rajoitus on aktivoitu kaikissa ohjaustiloissa.
IJUL rem | [Sastsalue: 100 % (kierrosluvun nimellisarvo)... “Min. kierrosluku”
Tehdasasetukslla*: 100 % (Mitoitettu kierrosluku)

Oletusarvo sis.2

Oletusarvo,sis.3

Max. kierrosluku

* Tiedot eivét ole sitovia: ohjelmistoversiosta ja asiakaskohtaisista asetuksista riippuen arvot voivat poiketa mainituista.
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8.3 Valikkoryhma Start
Start
Start

PIN-sy6tto

nn i Huoltovalikko voidaan suojata PIN-koodilla niin, ettei sen asetuksia voida muuttaa

Y ”7" ) luvatta. Muilla PIN-koodeilla arvot voidaan nollata niin, ettd palataan alkuperéréisiin

PIN-syottd asetuksiin.

PIN 0010

Diagrammi Asetussignaali ja kierrosluku

nM A

100 %

90 —

80 —

70 —

60 —

50

40

30 —

20 —

10

n-min 20 %

n-max. = 100 %

n-min0% n-max. =100 %

n-min 40 % n-max. =90 %

Analog In 1

| | | |

|

0 1 2 3 4

5 6 7 8

9 10 0..10V

0 10 20 30 40

50 60 70 80

90 100 0...100 % PWM

0 2 4 6 8

10 12 14 16

18 20 0..20mA

24.08.2015

nM  Moottorin kierrosluku
100 % Mitoitettu kierrosluku

v_pmblue_set_min_max.vsd

Analog In 1 Kierrosnopeuden asetusarvosignaali 0...10 V' /0...100 % PWM

Moottori kdynnistyy aina vahintdan 10 %:lla nimelliskierrosluvusta heti kun tulee 0 %:n ylittava
kierrosluvun asetussignaali (sitd alempi kierrosluku ei ole periaatteessa mahdollista). Moottori

pyséhtyy, jos signaali laskee arvoon 0 %.
Asetussignaalin arvoissa 1 %

... 10 % kierrosluku pysyy arvossa n. 10 %:a nimelliskierrosluvusta

edellyttaen, ettd “MIN-kierrosluku” on asetettu arvoon “0” rpm (saaté lisamoduuleista kasin).

kén setup”).

Huoltoasetusten aktivointi, kun on ohjelmoitu PIN-suojaus tasolle |§] (&=“Ohjainyksi-

Huolto-valikkoryhmat: “Ohjainyksikdn setup”, “IO Setup”, “Moottorin setup”

PIN 1234

Valikkoryhman “Asetus” avaaminen.

Valikkoryhman aktivointi kayttajien “Asetukset”, kun on ohjelmoitu PIN-suojaus tasolle
|§] (&="“Ohjainyksikén setup”).

PIN 3698
Kommunikointiparametrien hyvaksynta.

PIN 9095
Lataa tehdasasetukset (poikkeus: valikkojen kieliasetus jaa voimaan).

Ohjelma lataa vain ne parametrit, jotka on aktivoitu ko. hetkella valitulta PIN-suojausta-
solta.

OFF

Reset

Reset
Laitteen taydellinen uudelleenkaynnistys
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Ohjelmistoversio

1
[

Firmware-ohjelmisto

Parametrisarjat voidaan tallentaa moduuliin terminaalista A-G-247NW ja siirtaa siita
SF’” ,E toisiin laitteisiin (& kayttdohje - terminaalityyppi A-G-247NW).
u Sy6ta parametrisarja nappaimilla ¥, A + P ja lataa se terminaaliin P-nappaimella.

8.4 Valikkoryhma Info

Info
Info
Kierrosluku
I Moottorin kierrosluku
U FFM
Kierrosluku
Moottorivirta
Bﬂ Moottorinsiséisen virran nayttd (mittaustarkkuus n. +/- 10 %)
. A
Moottorivirta
Ohjaus
B Ohjauksen naytto 0...100 % (mittaustarkkuus n. +/- 10 %)
=
Ohjaus
Ulostuloteho
Bg Lahtétehon nayttd (mittaustarkkuus n. +/- 10 %)
Ll
Ulostuloteho

8.5 Valikkoryhma Ohjainyksikén Setup

Ohjainyks.-setup
r
L

Ohjainyks.-setup

P Tiedote
Seuraavat tehdasasetuksia koskevat tiedot ovat suositusluontoisia: ohjelmistoversiosta ja
1 asiakaskohtaisista asetuksista riippuen arvot voivat vaihdella.
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8.5.1  Ohjaustila

Laitteen ohjaustapa.
r
]
Ohjaustila
Tehdasasetus
Ohjaus ulkoisella signaalilla (0 - 10 V / PWM) sisdantulosta “E1”.
0 Kytkenta vakiokierrosluvulle “Asetus sisdinen2” tai “Asetus sisdinen3” on mahdollista
digitulon kautta (&= 10 Setup).
ilman toimintoa
2 ilman toimintoa
3 ilman toimintoa
Vakiokierrosluku “Asetus sisdinen1”.
4 Kytkenta vakiokierrosluvulle “Asetus sisdinen2” tai “Asetus sisdainen3” on mahdollista
digitulon kautta (&= 10 Setup).
5 Vakiokierrosluku “Asetus sisdinen2” (ei vaihtomahdollisuutta toiselle asetukselle).
6 Vakiokierrosluku “Asetus sisdinen3” (ei vaihtomahdollisuutta toiselle asetukselle).
8.5.2 Raja
Kun on valittu digitaalinen tulo (&= 10 Setup), voidaan ohjaustilalle valita sdadettévat
7 5 rajat digitaalisesta tulosta.
I x
Raja
“Limit " = ohjaustila maksimissa (esim. ai- Limit -raja-arvo (idealisoitu periaatekaavio)
kaohjattu kierrosluvun lasku yokaytolla). n [%)
Asetusalue: 0 - 100 % 100 [L=70% Min=0% Max =100 %
Tehdasasetus: 75 % £ maksimi ohjaustila, |
ts. ei rajoitusta. =[L=70% Min.=35% Max.=85%
50
Min.
100‘ Sifel
n [%] Moottorin kierrosluku e
L Raja
Si Kierrosluvun asetussignaali
8.5.3 LED-tila
LED-tila
Bn Vain malleihin, joissa on varusteena tila-LED!
LED-tila
Asetus Toiminto
PAALLE Tila-LED aktiivinen, ts. kayttétiloja signalisoidaan vilkkukoodilla (tehdasasetus) .
OFF Tila-LED ei aktiivinen, t.s. aina POIS.
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8.5.4 PIN-suojaustaso

PIN-suojaustaso
LJ PIN-suojaustasolla maaritetan, mille saat6- ja asetusalueille vaaditaan PIN-salasanan
Sy6tts.
PIN-suojaustaso
Asetus Toiminto
Tehdasasetus
2 Kaikki valikkoryhmat ovat nakyvilld, asetukset voidaan tehda ilman PIN-suojausta.
e Valikkoryhma “Asetukset” on vapaa, ts. muutoksia voidaan tehd4 iiman PIN-
suojausta.
1 e PIN 0010: muutoksien tekoon valikkoryhmissa: “Ohjainyksikén setup”, “10
Setup” ja “Moottorin setup” (ndma valikkoryhmét saa nayttéén vain PIN-
salasanalla).
Asetuksia voidaan muuttaa vain PIN-salasanalla.
e PIN 1234: muutoksien tekoon valikkoryhméassa: “Asetukset”
0 e PIN 0010: muutoksien tekoon valikkoryhmissa: “Ohjainyksikén setup”, “1O
Setup” ja “Moottorin setup” (ndma valikkoryhméat saa nayttéon vain PIN-
salasanalla).
° Tiedote
Muutokset PIN-suojaan, joilla rajoiteaan paasyoikeuksia, aktivoidaan vasta kun laite on ensin kytketty
1 pois paalta tai kun on suoritettu “Reset’-toiminto (&= valikkoryhma Start).

8.5.5 Langaton tiedonsiirto AM-MODBUS-W
AM-MODBUS- W -parametrit langattoman yhteyden saamiseksi kannettavaan terminaaliin A-G-
247NW (& installointi/ AM-MODBUS-W langaton tiedonsiirto).

Verkkokoodi (langattoman yhteyden koodi)
Asetusalue: 0000 -9999
Tehdasasetus: 9999

Verkkokoodi
Kanava
I Asetusalue: 0 - 15
U Tehdasasetus: 0
Kanava

8.5.6 Nopeusmittarin ulostulo f,;

T3

nn
L

kogeneraattorin 1l&h

£6

Kierrosluvun ulostulo: nopeusmittarin ulostulo = ON
Ulostuloliitdnnasta “f,." voidaan lukea ajankohtainen
moottorin kierrosluku.

“10 voltin” / “24 voltin” kayttéjannitteella (peruslaitteen
piirikortilta) voidaan ylésvetovastuksen valityksella mita-
ta ulostulosta “f,¢" taajuus, joka vastaa moottorin kierro-
slukua (impulssisuhde 50 : 50).

Esimerkki: 10 Hz x 60/ 2 = 300 rpm

25 mA

Imax
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8.6 Valikkoryhma IO Setup

10 Setup
n
L
IO Setup
. Tiedote
Seuraavat tehdasasetuksia koskevat tiedot ovat suositusluontoisia: ohjelmistoversiosta ja
1 asiakaskohtaisista asetuksista riippuen arvot voivat vaihdella.

8.6.1 Digitaaliset tulot “D1”(“E1” *)

Digitaalituloihin “D1”ja “E1”* voidaan maarittaa erityyppisia toimintoja.
Ohjaus potentiaalivapaiden koskettimien kautta (toimii pienjénnitteella n. 24 VV DC).
o 1D Tehdasasetuksena on “D1” ohjelmoitu toiminnolle “Aktivointi”.
D1 Toiminto

Kaanteinen tila saadaan kytkennalla “ON”.

ﬂFI: Tehdasasetus: sisdantulojen kaanteisyys tilassa “OFF” (jos jokin toiminto on ohjelmoi-

L tu).

D1 Invertointi

*

Mikéli analogituloa “E1” ei tarvita puhaltimen kierrosluvun asetukseen, sité voidaan kayttaa digitaalisena tulona (&~ E1 -
toiminto). Liitdnnélle “E1” voidaan méérittda samat toiminnot kuin liitdnnélle “D1”.

Huomio!
Verkkojannitetta ei missddn tapauksessa saa kytkea digitaalituloihin!

Toiminto Seloste
OFF ei Toiminto
1D ON / OFF -aktivointi (tehdasasetus)

Eta -ON/OFF (elektroninen paaltékytkenta) potentiaalivapaan koskettimen valityksella.
Tehoyksikkd kytketdan pois paéltéa elektronisesti, laitetta voi silti ohjata edelleen, kun
ensin painetaan “Esc’-nappainyhdistelm&a. Signaalien tulo- ja lahtéliitdnnat ovat
edelleen aktiiviset.

Ohjelmoitu hairidtilarele (tehdasasetus “K1 toiminto” = ) ei anna katkaisuilmoitusta.
Huomio!

Laitteen etdohjauksella ei vapautuskytkenta toimi (ei potentiaalierotusta, vrt. VBG 4
§6), jos laite on kytketty pois paalta!

3D Limit ON / OFF

&= Controller Setup / Raja

5D Oletusarvo sis.2

Vakiokierrosluku “Asetus sisdinen21” aktivoitu. Toiminto valitussa “Ohjaustilassa”: 0
(&= “Ohjainyksikon setup”).

Jos samanaikaisesti on aktivoitu “Asetus sissinen3” toiminnolla [6D], on etusijal-
la).

6D Oletusarvo,sis.3

Vakiokierrosluku “Asetus sisdinen3”, myés kun on valittu “Ohjaustila”: 0 (& “Ohjainyk-
sikdn setup”).

13D Pyoérimissuunta pédinvastaiseksi

Pyérimissuuntien vaihto: “OIKEA” = ja “VASEN”[CCW].

Kun digitaalitulo kytketédan kaanteiseen tilaan, laite toimii painvastaisella moottorin
py6rimissuunnalla kuin mita on asetettu kohtaan “Moottorin setup”.

Mikali pyérimissuuntaa muutetaan ohjaustilassa, ohjaus laskee aluksi arvoon “0”
(paaltakytkentd) ja nousee sen jalkeen takaisin oletusarvoon.
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15D

Savunpoisto Lampétilanhallinnan paaltéakytkentd, kdytté suurimmalla kierroslu-
vulla

Mahdollisimman pitkén hyotykayttéian saavuttamiseksi laitteeseen kuuluu aktiivinen
lampétilojen hallinta. Mikali sisdiset [ampétilojen raja-arvot ylittyvéat, ohjausta hidaste-
taan.

limanpoistojarjestelmissa, joissa puhaltimen on tulipalon syttyessé ehdottomasti kayta-
va maksiminopeudella, voidaan lampétilanhallinta kytkea pois paélta digitaalisesta
tulosta. Silloin puhallin toimii maksiminopeudella riippumatta normaalikdytélle asetetus-
ta kierrosluvusta.

Toiminto aktivoituu, kun kosketin digitulossa avautuu (tehdasetuksella
= OFF), jotta puhallin py6rii maksiminopeudella my&s tulipalon sattuessa ja johto on
kytketty irti digitaalisesta tulosta.

Huomio!

Kun ko. tominto on aktivoitu, laitteen ja sen sisdisten komponenttien suojaus liilan
korkeilta I1ampétiloilta ei enda toimi (vaikuttaa kayttdikaan).

8.6.2 Releen ulostulo “K1”

K1l Toiminto

2K

Releulostuloa “K1” voidaan kayttaa vaihtoehtoisesti useampaan toimintoon.
Tehtaalla se on ohjelmoitu hairidilmoituksille.

OFF

K1 Invertointi

Mikali halutaan kdanteinen tila, on valittava “ON” (kytkent&tapa riippuu yhdistetysta
toiminnosta). Rele vet&a vain silloin, kun elektroniikkapiirien jannitteensyéttd toimii. 3-
vaihelaitteissa on oltava véhintéan 2 verkkovaihetta!

Tehtaalla releen “K1” invertointitoiminto on asetettu tilaan “OFF” (mikali toiminto on
ohjelmoitu).

Toiminto Tunniste
OFF ei Toiminto
Releet ovat aina lepoasennossa, ts. ne paastavat.
1K Kayttotilailmoitus
Vetédd, mikali ei kayttohairioita, paastaa tilassa “OFF”.
2K Hairioviesti (tehdasasetus)
Vetad, mikali ei kdyttdhairi6ita, paastaa ei tilassa “OFF”.
Paastaa, jos on: verkkohairid, moottorihairié jne. & Tapahtumat / hairidilmoitukset
4K Raja-arvot
Viesti, jos kierrosluku ylittda kohtaan “Asetus sisdinen3” (&= valikkoryhma “Asetukset”)
asetetun arvon (lahtéteho > 0 %).
Toiminto on aktiivinen jokaisessa ohjaustilassa (&= valikkoryhma: “Ohjainyksikén
setup”).
17K ilman toimintoa
I K1
=14vetad, navat 13 - 14 oikosuljettu
0 = paastaa, 13 - 14 ei oikosuljettu
13 | 14
j0.11.2008
K1 v_relais_k1_13_14.vsd
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Toiminto |Ohjainyksikon tila K1
1 =vetdad
0 = paastaa
Invertointi
OFF PAALLE
1K Ei kayttdhairioita, verkkovirta kytketty 1 0
2K Hairi6 + ilmoitus releen kautta 0 1
4K Taajuuden / kierrosluvun ylitys > Asetus “Asetus sisdinen3” 1 0

8.6.3 Tulo “E1”

1E

El toiminto

E1 toiminto

(tehdasasetus) = kierrosluvun asetus ulkoisella signaalilla (0 - 10 V/ PWM).

Kun asetukset on tehty liitdnnan kautta, “E1” toimii kuten “D1” digitaalisena tulona
(== Digitaaliset tulot / toiminta).

OFF

El Invertointi

E1 Invertointi

Tehdasasetus: invertointi tilassa “OFF”.

Jos ohjauksen halutaan toimivan k&énteisellad asetussignaalilla, on kytkettava tilaan
“ON” (asetussignaali: 10 — 0 V).

E1 min.
Tulosignaalin korkeus, jolla ohjainyksikké aloittaa minimaalisen moduloinnin.
Asetusalue: 0 - 100 %

El min.
Tehdasasetus: 5 %
E1 max.
1 Tulosignaalin korkeus, jossa saavutetaan ohjainyksikén maksimaalinen modulointi.
E"ll-x,n.i;’. # Asetusalue: 0 - 100 %

Tehdasasetus: 100 %

Diagrammi: Asetussignaali ja kierrosluku

100 %

nM

A

» Si
[0 [ 1] 10 [ 0-10V |
[ o]0 20 100 [ 0—100 % PWM |

17.12.2015

nM  Moottorin kierrosluku
100 % Mitoitettu kierrosluku
6 % Kierrosluku kdynnistykselld

4,5 % Kierrosluku pyséytettdessé

0,5V /5% PWM Analogitulon kdynnistysarvo (tehdasasetus)

Si  Kierrosnopeuden asetusarvosignaali 0...10 V' /0...100 % PWM

v_pmblue_nmotor_at_0_10v_pwm.vsd
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Tehdasasetus: E1 min. =5 %, E1 max. = 100 %

@ 0,5...10 V 2 0...100 % kierroslukuasetus

T. s. noin 1 1 voltin asetusarvosignaalilla moottori kaynnistyy 6 %:lla mitoitetusta kierrosluvusta.
Esimerkki: E1 min. =0 %, E1 max. = 100 %

@ 0,..10V £ 0...100 % kierroslukuasetus
Esimerkki: E1 min. =0 %, E1 max. =50 %

@ 0..5V £ 0...100 % kierroslukuasetus

8.6.4 MODBUS -viylan kommunikaatiovahti
MODBUS-vaylan kommunikaatiovahti maarittaa laitteen kayttétavan, mikali tiedonsiirrossa esiintyy
hairio.

Watchdog-vahdin aika
n Jos laite ei vastaanota viestia tietysséa ajassa, seuraa vapaasti maaritettava toiminto.

U sec

Watchdog-vahdin aika

Elektroninen vahtikoira / aika sekunneissa.
Asetusalue: 0 - 255 sec.
Tehdasasetus: 0 sec = OFF
Watchdog-tila

n Watchdog-tila:

U ) 0: Ei toimintoa (oletus) = OFF firmware-versiosta 13 Idhtien
Watchdog-tila

1: Hairié (K1 toiminto, h15), jos tulee tiedonsiirtohairié (WDT)

2: Vakio kierrosluku 1 *, jos tulee tiedonsiirtohairié (WDT)
3: Hairid + vakio kierrosluku 1 *, jos tulee tiedonsiirtoh&irié (WDT)
4: Hairio, jos tulee E1 hairid ** (vain ECblue)
5: Vakio kierrosluku 1, jos tulee E1 hairi6 (vain ECblue)
6: Vakio kierrosluku 1 -hairid, jos tulee E1 hairio (vain ECblue)

* tassa tilassa on mahdollista siirtyd vakio kierrosluvulta toiselle digitulon kautta,
toiminnot 5, 6. tai digitaalisella ohjaustoiminnolla (Holding Register h4).

** E1 -hairi6 tulee, jos E1 laskee alle E1 min x 0,5. E1 -h&iri6 poistuu, kun E1 nousee
yli E1 min x 0,9.

8.6.5 Verkottaminen MODBUS -vayliliitinnan valityksella
Useamman laitteen verkotus on mahdollista. Laite soveltaa RS-485-rajapintaan protokollaa Modbus-

RTU.
Vayldosoite
Lj(_i _,.' Laiteosoite on asetettu tehtaalla korkeimmalle mahdolliselle MODBUS-véaylaosoitteelle.
247.
Véyléosoite

Asetusalue MODBUS Osoite: 1 - 247.

UART mod.nopeus
| nn Siirtonopeuden asetus
{5200 Patevat arvot: 4800, 9600, 19200
Tehdasasetus: 19200
UART Mode
Siirtoformaatin asetus.
! BBl Ipstevat arvot: 801, 8N, 8E1
Tiedonsiirtotila

Tehdasasetus: 8E1

Baudinopeus

Tiedote
bt Muutetut tiedonsiirtoparametrit tallentuvat vasta kun laite kdynnistetd&n uudelleen tai syotetdan PIN-
1 tunniste [3698|!
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8.7 Valikkoryhma “Moottorin alkusaadot”

8.71

Moottori Setup

Moottori Setup

Parametrit Tehdasase- |Kiyttijaase-
tus tukset
Mitoitettu kierrosluku 1500 *
MoottMitVirta 6.3A* * Seuraavat ohjainyksikén esiasetukset riippuvat ta-
Ylésajoaika 60 sec pauskohtaisesti moottorin mitoituksesta.
Pydrimissuunta Ccw* ainoastaan ZIEHL-ABEGGin suostumuksella.
Moott.[damm. arvo OFF * ¢ Mitoitettu kierrosluku
rpm-alue,ohitus1 OFF e MoottMitVirta
Alue1 min. 100 rpm e Pyérimissuunta
Aluel max. 200 rpm e Moottorin ldmmityksen arvo
rpm-alue,ohitus2 OFF
Alue2 min. 400 rpm
Alue2 max. 500 rpm
rpm-alue,ohitus3 OFF
Alue3 min. 700 rpm
Alue3 max. 800 rpm

YIdsajo- ja alasajoajan asetus
Erillisista valikoista Yl6sajoaika ja Alasajoaika voi tehda laitteistokohtaiset valinnat.
Tama toiminto seuraa varsinaista sdatétoimintoa.

Ylosajoaika
L’ﬂ Oletusaika, jona s&adinlahté nousee 0 %:sta 100 %:iin.
N .U_ =&C | |Asetusalue: 0...250 sec
Ylésajoaika
Tehdasasetus: 10 /20 / 30/ 40 sec. (laitemallista riippuen)
Alasajoaika
!_’l_u' Oletusaika, jona s&adinlahtd laskee100 %:ista 0 %:iin.
_U_ *&% | |Asetusalue: 0...250 sec
Alasajoaika
Tehdasasetus: 10 /20 /30 /40 sec. (laitemallista riippuen)

Ulkoinen signaali
Asetus
Ylésajoaika
Alasajoaika

AW

|
S L 2] |
|

09.05.2007
v_hochlaufzeit_ruecklaufzeit vsd
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8.7.2

Kierroslukualueen ohitus

Korkeintaan kolme kierroslukualuetta voidaan ohittaa.
Tietyissé tapauksissa on mahdollista poistaa hairitsevét sivudénet, jotka resonanssit saattavat
aiheuttaa tietyilla kierroslukualueilla.

Esimerkki: 2 alueen ohitus (idealisoitu periaatekaavio)
A
A
100 %
] 2
50 %
) -t 35 % max
a 1 15 % min Asetus laitetyypista riippuen: %, Hz, rpm
. A=/
T T T T >
0% 50 % 100 % |p
| 1
) - R — P
A Ohjaus
S Ohjearvo
R Saétéalue
D Kierroslukusdédin: Oletusarvosignaali
P P-sédéadin: Saéatépoikkeama
— | Tehdasasetus: ohitustoiminto ei ole aktivoitu = —
f “OFF” fn
OFF ai
rpm-alue,ohitusl rpm-alue,ohitusl
—  |Asetus alueelle “Alue1 min.” —
_____ Asetusalue: “Katkaisutaajuus” - “Alue 1 Max.” ,15
%
Aluel min. Aluel min.
—  |Asetus alueelle “Alue1 max.” —
_____ Asetusalue: “Alue 1 Max.” - “Max. taajuus” 35
4
Aluel max. Aluel max.
—  |Mikali ohitus2 ja ohitus3 tarpeen, toistetaan samat |— |jne.
n toimintavaiheet
OFF
rpm-alue,ohitus2
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9 A-G-247NW + Fcontrol Basic

9.1

Kéayttéonoton toimintavaiheet

‘ Asetus

On tarkastettava, onko tuloliitdntdadn “TB/TP In” kytketty moottorin termostaattikytkin vai 1amp-
Stunnistin.

Jos laitteen moottorinsuojatoimintoa ei tarvita, on molemmat navat “TB / TP” ohitettava.

Tarkasta, onko kosketin kiinni litdnnan “Digital In 1” aktivointiin.

Mikali laitteen etdohjausta ei tarvita, on molemmat navat “D1 / 24V” ohitettava tai vaihtoehtoisesti
deaktivoitava “Aktivointi” -toiminto &= |O Setup.

‘Liiténté on tarkastettava ja suojakotelo suljettava.

| Verkkojénnite kytketaan padlle.

Kohdassa Moottorin alkusdadoét tehtaalla asetetut arvot soveltuvat jannitesaatdéisiin ulkoroottor-
imoottoreihin 400 V / 50 Hz. Kun moottorikohtaiset tiedot on tarkastettu, saatéja/asetuksi voidaan
tarvittaessa muuttaa.

Moottorin mitoitusjannite Asetus Asetus

(ks. tyyppikilpi) Kulmataajuus Max. taajuus
3~400V, 50 Hz 48.5 Hz 50 Hz
3~400V, 50/60 Hz 48.5 Hz 60 Hz
3~400V, 60 Hz 57 Hz 60 Hz

Muut asetukset &= Motorsetup.

Asetukset, jotka vaikuttavat taajuusmuuttajan U/f-kayraan, eivat tallda moduloinnilla ole mahdollisia.

> Paaltakytkenta digitaalitulon kautta etdohjaukseen (aktivointi = OFF).
> Ohjaustilasta riippuen kierrosluvun asetussignaali tai asetusarvo asetetaan ndytésta arvoon 0.

9.2 Asetukset-valikkoryhma

Tiedote

e Tehdasasetus : Ohjaus ulkoisella signaalilla (0 - 10 V / PWM) sisdantulosta “E1” (ohjausmoduuli =
1 0 & Controller Setup). Ts. seuraavia asetuksia “asetusarvo Intern1”, “asetusarvo Intern2”,
“asetusarvo Intern3” ei ole aktivoitu!

e Seuraavat tehdasasetuksia koskevat tiedot ovat suositusluontoisia: ohjelmistoversiosta ja
asiakaskohtaisista asetuksista riippuen arvot voivat vaihdella.

Asetus

Asetus
Oletusarvo sis.1
B ﬂ Asetukset ovat aktiiviset vain ohjaustilassa (&= Ohjainyksikon setup).
A Hz

Oletusarvo sis.1l

Sisaantuloista “D1” / “E1” voidaan vaihtaa kytkent&a tilojen “Asetus sisdinen2” tai
“Asetus sisdinen3” valilla (& 10 Setup).

Saatdalue manuaalisella kierrosluvun asetuksella: “Min. kierrosluku” - “Max. kierroslu-
ku”

tehdasasetus: 50.0 Hz (£ Asetukset “Max. kierrosluku”)

nn
o

Hz

Oletusarvo sis.2

Oletusarvo sis.2
Asetus on mahdollista vain ohjaustilassa [6] tai ohjaustilassa [4], kun se on aktivoitu
sisdantulojen “D1” / “E1” kautta (&= Ohjainyksikén setup/ 10 Setup).

Saatdalue manuaalisella kierrosluvun asetuksella: “Min. kierrosluku” - “Max. kierroslu-
ku”

tehdasasetus: 50.0 Hz (£ Asetukset “Max. kierrosluku”)
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rrn
L Hz

Oletusarvo,sis.3

Oletusarvo,sis.3

Asetus on mahdollista vain ohjaustilassa [6] tai ohjaustilassa [4], kun se on aktivoitu
sisadantulojen “D1” / “E1” kautta (&= Ohjainyksikén setup/ 10 Setup).

Saatoalue manuaalisella kierrosluvun asetuksella: “Min. kierrosluku” - “Max. kierroslu-
ku”

tehdasasetus: 50.0 Hz (£ Asetukset “Max. kierrosluku”)

rn
L Hz

Min. kierrosluku

Min. kierrosluku (perusnopeus vain tarvittaessa)

Asetusalue: 0..."Maks. taajuus” (=Moottorin alkusaadot).
Tehdasasetus: 0.0 Hz

Aktivoitu kaikissa muissa ohjaustiloissa, etusijalla “Max. kierrosluku”.

rn
L Hz

Max. kierrosluku

Max. kierrosluku (py&rintdnopeuden rajoitus vain tarvittaessa)

Asetusalue: “Maks. taajuus” (&=Moottorin alkusaadaét)...“Min. kierrosluku”
Tehdasasetus: 50.0 Hz

Aktivoitu kaikissa ohjaustiloissal

Asetukset ovat mahdollisia toiminnon “Max. taajuus” avulla, mutta ne eivat jaa voi-

maan!

Kayrasto: asetussignaali ja ulostulotaajuus

Fout [HZ]
A
50
45 n-min 10 Hz  n-max. = 50 Hz
40 —
35 —
30
25
20 —
15 4 n-min OFF  n-max. = 50 Hz
10 Foit= 5 Hz
5 =
Fon=6 Mz Analog In 1
) B — >
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 0..10V
0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 0..20mA
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 0..100 % PWM | gq 05 201

Fout: Lahtsjénnite

v_fxdm_setsig_min_max.vsd

Analog In:  Kierrosluvun asetussignaali

n-min: Min. kierrosluku

n-max: Max. kierrosluku

Foff: Katkaisutaajuus
Fon: Kytkentétaajuus

9.3 Valikkoryhma Start

PIN-syottd

Start
Start
PIN-syo6tto
Bﬂ '!B Huoltovalikko voidaan suojata PIN-koodilla niin, ettei sen asetuksia voida muuttaa

luvatta. Muilla PIN-koodeilla arvot voidaan nollata niin, etta palataan alkuperaraisiin
asetuksiin.

PIN 0010

Huoltoasetusten aktivointi, kun on ohjelmoitu PIN-suojaus tasolle |§] (&"“Ohjainyksi-
kén setup”).

Huolto-valikkoryhmat: “Ohjainyksikén setup”, “IO Setup”, “Moottorin setup”
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9.4 Valikkoryhma Info

9.5

PIN 1234
Valikkoryhmén “Asetus” avaaminen.

Valikkoryhman aktivointi kayttajien “Asetukset”, kun on ohjelmoitu PIN-suojaus tasolle
[0] (&*Ohjainyksikén setup”).

PIN 3698
Kommunikointiparametrien hyvaksynta.

PIN 9095

Lataa tehdasasetukset (poikkeus: valikkojen kieliasetus jaa voimaan).

Ohjelma lataa vain ne parametrit, jotka on aktivoitu ko. hetkelld valitulta PIN-suojausta-
solta.

OFF

Reset

Reset
Laitteen taydellinen uudelleenk&ynnistys

i
[N

Firmware-ohjelmisto

Ohjelmistoversio

Parametrisarjat voidaan tallentaa moduuliin terminaalista A-G-247NW ja siirtaa siita
toisiin laitteisiin (& kayttdohje - terminaalityyppi A-G-247NW).
Sy6ta parametrisarja nappaimilla ¥, A + P ja lataa se terminaaliin P-nappaimella.

Info

Info

rn
L Hz

Taajuus

Taajuusmuuttajan ulostulotaajuus.

nn
UL om

Moottorivirta

Moottorin virran ndyttd (mittaustarkkuus n. +/- 10 %)

Laitteen modulointi

Valikkoryhma Ohjainyksikén Setup

r
U

Ohjainyks.-setup

Ohjainyks.-setup

Tiedote

Seuraavat tehdasasetuksia koskevat tiedot ovat suositusluontoisia: ohjelmistoversiosta ja
asiakaskohtaisista asetuksista riippuen arvot voivat vaihdella.
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9.5.1 Ohjaustila

Laitteen ohjaustapa.
r
]
Ohjaustila
Tehdasasetus
Ohjaus ulkoisella signaalilla (0 - 10 V / PWM) sisdantulosta “E1”.
0 Kytkenta vakiokierrosluvulle “Asetus sisdinen2” tai “Asetus sisdinen3” on mahdollista
digitulon kautta (&= 10 Setup).
ilman toimintoa
2 ilman toimintoa
3 ilman toimintoa
Vakiokierrosluku “Asetus sisdinen1”.
4 Kytkenta vakiokierrosluvulle “Asetus sisdinen2” tai “Asetus sisdainen3” on mahdollista
digitulon kautta (&= 10 Setup).
5 Vakiokierrosluku “Asetus sisdinen2” (ei vaihtomahdollisuutta toiselle asetukselle).
6 Vakiokierrosluku “Asetus sisdinen3” (ei vaihtomahdollisuutta toiselle asetukselle).
9.5.2 Raja
Kun on valittu digitaalinen tulo (&= 10 Setup), voidaan ohjaustilalle valita sdadettévat
7 5 rajat digitaalisesta tulosta.
I x
Raja
“Limit " = ohjaustila maksimissa (esim. ai- Limit -raja-arvo (idealisoitu periaatekaavio)
kaohjattu kierrosluvun lasku yokaytolla). n [%)
Asetusalue: 0 - 100 % 100 [L=70% Min=0% Max =100 %
Tehdasasetus: 75 % £ maksimi ohjaustila, |
ts. ei rajoitusta. =[L=70% Min.=35% Max.=85%
50
Min.
100‘ Sifel
n [%] Moottorin kierrosluku e
L Raja
Si Kierrosluvun asetussignaali
9.5.3 LED-tila
LED-tila
Bn Vain malleihin, joissa on varusteena tila-LED!
LED-tila
Asetus Toiminto
PAALLE Tila-LED aktiivinen, ts. kayttétiloja signalisoidaan vilkkukoodilla (tehdasasetus) .
OFF Tila-LED ei aktiivinen, t.s. aina POIS.
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9.5.4 PIN-suojaustaso

PIN-suojaustaso
LJ PIN-suojaustasolla maaritetan, mille saat6- ja asetusalueille vaaditaan PIN-salasanan
Sy6tts.
PIN-suojaustaso
Asetus Toiminto
Tehdasasetus
2 Kaikki valikkoryhmat ovat nakyvilld, asetukset voidaan tehda ilman PIN-suojausta.
e Valikkoryhma “Asetukset” on vapaa, ts. muutoksia voidaan tehd4 iiman PIN-
suojausta.
1 e PIN 0010: muutoksien tekoon valikkoryhmissa: “Ohjainyksikén setup”, “10
Setup” ja “Moottorin setup” (ndma valikkoryhmét saa nayttéén vain PIN-
salasanalla).
Asetuksia voidaan muuttaa vain PIN-salasanalla.
e PIN 1234: muutoksien tekoon valikkoryhméassa: “Asetukset”
0 e PIN 0010: muutoksien tekoon valikkoryhmissa: “Ohjainyksikén setup”, “1O
Setup” ja “Moottorin setup” (ndma valikkoryhméat saa nayttéon vain PIN-
salasanalla).
° Tiedote
Muutokset PIN-suojaan, joilla rajoiteaan paasyoikeuksia, aktivoidaan vasta kun laite on ensin kytketty
1 pois paalta tai kun on suoritettu “Reset’-toiminto (&= valikkoryhma Start).

9.5.5 Langaton tiedonsiirto AM-MODBUS-W
AM-MODBUS- W -parametrit langattoman yhteyden saamiseksi kannettavaan terminaaliin A-G-
247NW (& installointi/ AM-MODBUS-W langaton tiedonsiirto).

Verkkokoodi (langattoman yhteyden koodi)
_____ Asetusalue: 0000 -9999
. Tehdasasetus: 9999
Verkkokoodi

Kanava

I Asetusalue: 0 - 15

U Tehdasasetus: 0

Kanava
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9.6 Valikkoryhma IO Setup

10 Setup
n
L
IO Setup
. Tiedote
Seuraavat tehdasasetuksia koskevat tiedot ovat suositusluontoisia: ohjelmistoversiosta ja
1 asiakaskohtaisista asetuksista riippuen arvot voivat vaihdella.

9.6.1 Digitaaliset tulot “D1”(“E1” *)

Digitaalituloihin “D1”ja “E1”* voidaan maarittaa erityyppisia toimintoja.
Ohjaus potentiaalivapaiden koskettimien kautta (toimii pienjénnitteella n. 24 VV DC).
o 1D Tehdasasetuksena on “D1” ohjelmoitu toiminnolle “Aktivointi”.
D1 Toiminto

Kaanteinen tila saadaan kytkennalla “ON”.

ﬂFI: Tehdasasetus: sisdantulojen kaanteisyys tilassa “OFF” (jos jokin toiminto on ohjelmoi-

L tu).

D1 Invertointi

*

Mikéli analogituloa “E1” ei tarvita puhaltimen kierrosluvun asetukseen, sité voidaan kayttaa digitaalisena tulona (&~ E1 -
toiminto). Liitdnnélle “E1” voidaan méérittda samat toiminnot kuin liitdnnélle “D1”.

Huomio!
Verkkojannitetta ei missddn tapauksessa saa kytkea digitaalituloihin!

Toiminto Tunniste
OFF ei Toiminto
1D ON / OFF -aktivointi (tehdasasetus)

Etd ON/OFF (elektroninen katkaisu) ja reset moottorihairién jélkeen potentiaalivapaan
koskettimen vélityksella. Tehoyksikkd kytketdén pois paélta elektronisesti, laitetta voi
silti ohjata edelleen, kun kaytetdan “Esc” -ndppainyhdistelmaa. Signaalien tulo- ja
lahtoliitannat ovat edelleen aktiiviset.

Ohjelmoitu hairidtilarele (tehdasasetus “K1 toiminto” = ) ei anna katkaisuilmoitusta.
Huomio!

Laitteen etdohjauksella ei vapautuskytkenta toimi (ei potentiaalierotusta, vrt. VBG 4
§6), jos laite on kytketty pois paalta!

3D Limit ON / OFF

&= Controller Setup / Raja

5D Oletusarvo sis.2

Vakiokierrosluku “Asetus sisdinen21” aktivoitu. Toiminto valitussa “Ohjaustilassa”: 0
(&=“Ohjainyksikén setup”).

Jos samanaikaisesti on aktivoitu “Asetus siséinen3” toiminnolla [6D], on etusijal-
la).

6D Oletusarvo,sis.3

Vakiokierrosluku “Asetus sisdinen3”, my&s kun on valittu “Ohjaustila”: 0 (& “Ohjainyk-
sikdn setup”).

13D Pyoérimissuunta pédinvastaiseksi

Pyérimissuuntien vaihto: “OIKEA” = ja “VASEN”[CCW].

Kun digitaalitulo kytketédan kaanteiseen tilaan, laite toimii painvastaisella moottorin
py6rimissuunnalla kuin mita on asetettu kohtaan “Moottorin setup”.

Mikali pyérimissuuntaa muutetaan ohjaustilassa, ohjaus laskee aluksi arvoon “0”
(paaltakytkentd) ja nousee sen jalkeen takaisin oletusarvoon.
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15D

Savunpoisto Lampétilanhallinnan paaltéakytkentd, kdytté suurimmalla kierroslu-
vulla

Mahdollisimman pitkén hyotykayttéian saavuttamiseksi laitteeseen kuuluu aktiivinen
lampétilojen hallinta. Mikali sisdiset [ampétilojen raja-arvot ylittyvéat, ohjausta hidaste-
taan.

limanpoistojarjestelmissa, joissa puhaltimen on tulipalon syttyessé ehdottomasti kayta-
va maksiminopeudella, voidaan lampétilanhallinta kytkea pois paélta digitaalisesta
tulosta. Silloin puhallin toimii maksiminopeudella riippumatta normaalikdytélle asetetus-
ta kierrosluvusta.

Toiminto aktivoituu, kun kosketin digitulossa avautuu (tehdasetuksella
= OFF), jotta puhallin py6rii maksiminopeudella my&s tulipalon sattuessa ja johto on
kytketty irti digitaalisesta tulosta.

Huomio!

Kun ko. tominto on aktivoitu, laitteen ja sen sisdisten komponenttien suojaus liilan
korkeilta I1ampétiloilta ei enda toimi (vaikuttaa kayttdikaan).

Moottorin suojaus siihen liitetyilla lampdévahdeilla ei enaa toimi!

9.6.2 Releen ulostulo “K1”

2K

K1l Toiminto

Releulostuloa “K1” voidaan kayttda vaihtoehtoisesti useampaan toimintoon.
Tehtaalla se on ohjelmoitu hairidilmoituksille.

OFF

K1l Invertointi

Mikali halutaan kdanteinen tila, on valittava “ON” (kytkent&tapa riippuu yhdistetysta
toiminnosta). Rele vetaa vain silloin, kun elektroniikkapiirien jannitteensy6tto toimii. 3-
vaihelaitteissa on oltava véhintdén 2 verkkovaihetta!

Tehtaalla releen “K1” invertointitoiminto on asetettu tilaan “OFF” (mikali toiminto on
ohjelmoitu).

Toiminto Tunniste
OFF ei Toiminto
Releet ovat aina lepoasennossa, ts. ne paastavat.
1K Kayttotilailmoitus
Vetad, mikali ei kdyttdhairioita, paastaa tilassa “OFF”.
2K Haéiridviesti (tehdasasetus)
Vetad, mikali ei kayttohairioita, paastaa ei tilassa “OFF”.
Paastaa, jos on: verkkohairid, moottorihairid jne. & Tapahtumat / hairidilmoitukset
4K Raja-arvot
Viesti, jos kierrosluku ylittda kohtaan “Asetus sisdinen3” (&= valikkoryhma “Asetukset”)
asetetun arvon (lahtéteho > 0 %).
Toiminto on aktiivinen jokaisessa ohjaustilassa (&= valikkoryhma: “Ohjainyksikén
setup”).
17K ilman toimintoa
] K1
W =14vetda, navat 13 - 14 oikosuljettu
0 = paastaa, 13 - 14 ei oikosuljettu
13 | 14

K1

10.11.2008
v_relais_k1_13_14.vsd
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9.6.3

Toiminto |Ohjainyksikon tila K1
1 =vetdad
0 = paastaa
Invertointi
OFF PAALLE
1K Ei kayttdhairioita, verkkovirta kytketty 1 0
2K Hairi6 + ilmoitus releen kautta 0 1
4K Taajuuden / kierrosluvun ylitys > Asetus “Asetus sisdinen3” 1 0
Tulo “E1”

1E

El toiminto

E1 toiminto
(tehdasasetus) = kierrosluvun asetus ulkoisella signaalilla (0 - 10 V/ PWM).

Kun asetukset on tehty liitdnnén kautta, “E1” toimii kuten “D1” digitaalisena tulona
(== Digitaaliset tulot / toiminta).

OFF

El Invertointi

E1 Invertointi
Tehdasasetus: invertointi tilassa “OFF”.

Jos ohjauksen halutaan toimivan k&énteisellad asetussignaalilla, on kytkettava tilaan
“ON” (asetussignaali: 10 — 0 V).

E1 Min.
Tulosignaalin korkeus, jolla ohjainyksikké aloittaa minimaalisen moduloinnin.
Asetusalue: 0 - 100 %

E1l Min.
Tehdasasetus: 5 %
E1 max.
1 Tulosignaalin korkeus, jossa saavutetaan ohjainyksikén maksimaalinen modulointi.
E"lumg # Asetusalue: 0 - 100 %

Tehdasasetus: 100 %

Esimerkki signaalin sovituksesta

Idealisoidut periaatekaaviokuvat asetettaessa laitetta: “Min. kierrosluku” = 0.0 Hz ja “Max. kierrosluku” = 50.0 Hz
Fout
[Hz] A
"’ 7
| ,’7" E1 min. =0 %, E1 max. =100 %
40 ,.'/" // (2) E1 min.= 0%, E1 max. = 80 % ) ) )
| ) () 1 min = 25%,E1 1005 Esimerkki: “E1 min.” =20 %
g min. =25 %, E1 max. = % .. . s s P . . .
s / ) Ohjainyksikk® kaynnistaa ohjaustilan mini-
30 S / -(4) E1 min. =20 %, E1 max. = 80 % . o .
/ miarvossa vasta n. 20 % korkeammalla sig-
i A, naalilla.
20 ey
7 /7 Esimerkki: “E1 max.” =80 %
10 / / Modulointi nousee lineaarisesti 100 %:iin
1 7 /' // saakka 80 %:n asetussignaalilla.
L, _
| R B B T > SIiE
[o]J1J2]3]4]s5]e6]7]8]9]1]o-10v] -
v_e1_adjust_i_basic.vsd
Fout Lé&htéjénnite
Si E Kierrosluvun asetussignaali
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9.6.4 MODBUS -vdaylan kommunikaatiovahti
MODBUS-vaylan kommunikaatiovahti maarittaa laitteen kayttétavan, mikali tiedonsiirrossa esiintyy
hairi6.

Watchdog-vahdin aika
n Jos laite ei vastaanota viestia tietyssé ajassa, seuraa vapaasti maaritettava toiminto.

U sec

Watchdog-vahdin aika

Elektroninen vahtikoira / aika sekunneissa.
Asetusalue: 0 - 255 sec.
Tehdasasetus: 0 sec = OFF
Watchdog-tila

n Watchdog-tila:

u . 0: Ei toimintoa (oletus) = OFF firmware-versiosta 13 lahtien
Watchdog-tila

1: Hairié (K1 toiminto, h15), jos tulee tiedonsiirtohairié (WDT)

2: Vakio kierrosluku 1 *, jos tulee tiedonsiirtohairié (WDT)
3: Hairid + vakio kierrosluku 1 *, jos tulee tiedonsiirtohairié (WDT)
4: Hairid, jos tulee E1 hairié ** (vain ECblue)
5: Vakio kierrosluku 1, jos tulee E1 hairi6 (vain ECblue)
6: Vakio kierrosluku 1 -h&iri, jos tulee E1 hairi6 (vain ECblue)

* tassa tilassa on mahdollista siirtyd vakio kierrosluvulta toiselle digitulon kautta,
toiminnot 5, 6. tai digitaalisella ohjaustoiminnolla (Holding Register h4).

** E1 -hairi6 tulee, jos E1 laskee alle E1 min x 0,5. E1 -h&irid poistuu, kun E1 nousee
yli E1 min x 0,9.

9.6.5 Verkottaminen MODBUS -véyliliitannan vilityksella
Useamman laitteen verkotus on mahdollista. Laite soveltaa RS-485-rajapintaan protokollaa Modbus-

RTU.
Vayladosoite
EH_, _,.' Laiteosoite on asetettu tehtaalla korkeimmalle mahdolliselle MODBUS-véayldosoitteelle.
247.
Vaylédosoite

Asetusalue MODBUS Osoite: 1 - 247.

UART mod.nopeus

| rn Siirtonopeuden asetus

15200 Pétevét arvot: 4800, 9600, 19200

Tehdasasetus: 19200

UART Mode

Siirtoformaatin asetus.

Piedonsiirtorirs | |Péatevétarvot: 801, 8N1, 8E1
Tehdasasetus: 8E1

Baudinopeus

Tiedote
bt Muutetut tiedonsiirtoparametrit tallentuvat vasta kun laite kdynnistetdén uudelleen tai syétetdan PIN-
1 tunniste [3698|!
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9.7 Valikkoryhma “Moottorin alkusaadot”

9.7.2

9.7.3

Moottori Setup

n]
U

Moottori Setup

Tiedote
Seuraavat tehdasasetuksia koskevat tiedot ovat suositusluontoisia: ohjelmistoversiosta ja

asiakaskohtaisista asetuksista riippuen arvot voivat vaihdella.

Huomio!
U/f-kdyran asetukset voidaan tehda vain silloin, kun moottori ei ole ohjaustilassa!

Moottorin mitoitusvirran asetus

MoottMitVirta
rrn Mahdollinen asetus moottorin nimellisvirralle.
L_"L"_ A “DC jarrutustason ” asetus (&= jarrutustoiminnon asetukset) liittyy tdhan asetukseen.
MoottMitVirta

Asetusalue: 0.0...laitetyypistad Mittausvirta / A
Tehdasasetukslla: laitteen Mittausvirta

Moottorin mitoitusjdannitteen asetus

MoottMitJann.

L’l rn Kayttoonottovaiheessa on ehdottomasti saddettdva moottorin tyyppikilvessa il-
uu v moitettu mitoitusjénnite.

Mikali moottorin mitoitusjannite on alle verkkojénnitteen (esim. 3 ~ 230 V, moottori

litettdva 3 ~ 400 V -verkkoon), asetusta voidaan muuttaa tasta.

Lahtojannite on tarkastettava sopivalla mittauslaitteella.

Saatoalue: 0...500 V

Tehdasasetus: 400 V

MoottMitJann.

U/f-kdyran saato

Tiedote

Laitteeseen on tehdasasetuksena ohjelmoitu nelidllinen saatékayra puhaltimen kayttda varten.
Jénnitesaatoisille moottoreille ja nelidllisella kuormitusmomentilla (esim. puhallin- ja
pumppukiytot) saavutetaan ndin ollen yleensa optimaalinen kierrosluvun ohjaus.
Laitteistoissa, joilta vaaditaan suurta dynamiikkaa, on sovellettava lineaarista kayraa. Mikali
kuormituskayraa ei tarkkaan tiedetd, suositamme valitsemaan periaatteessa aina lineraarisen
kayran. Lineaarisella kdyralla moottori saavuttaa tdyden vaantémomentin koko
kierroslukualueella. Samalla on sopivin toimenpitein estettivd moottorin terminen
ylikuormitus (Iampétilan valvonta moottorin lampokytkimella tai lampdtunnistimella).
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HBS

Kulmataajuus

Suurin lahtdjannite saavutetaan kulmataajuudella.
Asetusalue: 1.0 - 120.0 Hz

Tehdasasetus: 50.0 Hz

Kulmataajuus
Tehdasasetus: 48.5 Hz
Erikoisasetuksella “Kulmataajuus” > “Maksimitaajuus” voi korkeamman tehoh&vién
seurauksena esiintya ohjaustilan automaattinen lasku (&-Viestit & vianetsinta “Lamp-
otilan hallinta”).
Max. taajuus

1 Kulmataajuuden ylittyessa nousee enda vain taajuusarvo maksimitaajuuteen.
WU B | asetusalue: 10120 1z

Uout
A
Fmax = 50 Hz
100 % — —
Foage = 48.5 Hz 7
/7
’
’
’
/7
’
’
v
7
.
7
7
’, o]
’
/
/7
Fot
o, o
Ustart = 10 % {41
i
Ustart = 0 % T T T T T T > Fou [Hz]
0 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50
T T T T T T T T T T > Analogini
b5 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 0.10V
1 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 0..20 mA
5 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 0..100 % PWM | 0 5010
v_u_f_dia_fcontr_d.vsd
Uout Lé&htéjannite
Fout: L&htsjénnite

Analog In  Pyérintédnopeuden asetussignaali (0 - 10 V, 0...20 mA, 0...100 % PWM)

Ustart Ké&ynn.jannite
Foff Katkaisutaajuus
Fon: Kytkentataajuus
Fedge Kulmataajuus
Fmax Max. taajuus

L lineaarinen

Q nelidllinen (tehdasasetus)

Teknisista syista lahtdjannite on korkeintaan 95 % liitetysta verkkojannitteesta.

Jotta liitetyt puhaltimet silti saavuttaisivat suurimman tilavuusvirtansa, voidaan maksimitaajuutta
nostaa moottoreissamme. Samalla on laskettava mukaan my®&s virran nousu. Moottorin virran,
l&htéjannitteen ja kierrosluvun valvonta sopivia mittauslaitteita kéyttden on tarpeen optimaalisen

kaytdén kannalta.

Tehtaalla asetetut arvot patevat jannitesaatdisiin ulkoroottorimoottoreihin 400 V / 50 Hz.
Kun moottorikohtaiset tiedot on tarkastettu, sdatdja/asetuksia voidaan tarvittaessa muuttaa.

Moottorin mitoitusjannite Asetus Asetus
(ks. tyyppikilpi) “Kulmataajuus” “Max. taajuus”
3~400V, 50 Hz 48.5Hz 50 Hz
3~400V, 50/60 Hz 48.5Hz 60 Hz
3~400V, 60 Hz 57 Hz 60 Hz
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n
[

Kdynn. jénnite

Kédynn.jannite

Kéaynnistysjannite mahdollistaa moottorin alhaisilla kierrosluvuilla tarpeellisen vaanto-
momentin ja siten varman kaynnistymisen.

Huomio! Liian korkeaa asetusarvoa on valtettava, jotta ylivirrat ja moottorin [Bmpdkuor-
mitus eivat nouse liikaa.

Asetusalue: 0 - 15 % (prosentteina maksimilahtéjannitteestad)

Tehdasasetus: 0 %

nn
Ui

UF-nelid

UF-nelid

U/f-saatokayra, lineaarinen ja neliéllinen

Esiohjelmoitu tehtaalla jannitesaatéisia puhaltimia varten, joissa nelidllinen saato-
kayra:, “UF nelié”= “ON”.

Lineaarinen kéyra valitaan kytkemalla “UF nelié¢” = “OFF”

9.7.4 Yl6sajo- ja alasajoajan asetus
Erillisista valikoista Yl6sajoaika ja Alasajoaika voi tehda laitteistokohtaiset valinnat.

9.7.5

Tama toiminto seuraa varsinaista saatétoimintoa.

Ylésajoaika
L’ﬂ Oletusaika, jona saadinlahtd nousee 0 %:sta 100 %:iin.
- _U_ s&t | |Asetusalue: 0...250 sec
Ylésajoaika
Tehdasasetus: 10 /20 / 30/ 40 sec. (laitemallista riippuen)
Alasajoaika
L’ﬂ Oletusaika, jona s&adinldhtd laskee100 %:ista 0 %:iin.
_U_ s&t | |Asetusalue: 0...250 sec
Alasajoaika

Tehdasasetus: 10 /20 / 30 / 40 sec. (laitemallista riippuen)

Ulkoinen signaali
Asetus
Ylésajoaika
Alasajoaika

AW

%,,\

E#j

1
: 0..100 %
2

09.05.2007
v_hochlaufzeit_ruecklaufzeit.vsd

Asetus Pyodrimissuunta

Huomio!

Puhaltimen ja moottorin pyérimissuunta on ehdottomasti tarkastettava ensimmaisen
kayttéonottokerran yhteydessi. Suunnan ilmoittaa nuoli moottorin ja puhaltimen pinnalla.
Valmistaja ei vastaa vauriosta, jotka johtuvat siitd, etta moottorin pydrimissuunta on valittu

vaarin.

Liitdntdkaaviota noudatettaessa on aina tehtaan vakioasetuksena pydrimissuunta “OIKEAAN” =
[CW]. Pyérimissuunta voidaan vaihtaa muuttamalla vaihejérjestystd moottorin litinnassa tai
ohjelmoimalla toinen py&rimissuunta.

il
Pyérimissuunta

Ensin valitaan parametri “Pydrimissuunta” ja sen jalkeen
painetaan P-painiketta ja pyérimissuunta vaihdetaan

suunnaksi “VASEN” = . M

Kun painetaan P-painiketta, vahvistetaan asetettu arvo. Pyérimissuunta

Mikali py6rimissuuntaa muutetaan ohjaustilassa, ohjaus laskee aluksi arvoon “0” (paaltékytkentd) ja
nousee sen jalkeen takaisin oletusarvoon.
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9.7.6 Virranrajoituksen asetus

icl .

Virran rajoitus

Lisaturvatoimintona laitteeseen kuuluu virranrajoitus, jonka arvoa voidaan tarvittaessa
muuttaa.

Asetus liittyy laitteen moottorille mitoitettuun virtaan (100 % = asetus: MoottMitVirta).

Mikali se ylittyy tdhan sydtetyn prosenttiarvon verran, ohjausastetta lasketaan, kunnes
virta on taas oikeassa lukemassa. Néin estetd&n moottorin ylikuormittuminen.

Saatoalue: 100...130 %
Tehdasasetus: 120 %

OHE .

El Oloarvo

Aktivoidun virranrajoituksen tunnistaa nayton valaistusta kolmiosta.

9.7.7 Jarrutustoiminnon saito

n
u

DC-jarrutustila

DC-jarrutustila

Toimintovalinta: Tasavirtajarrutus taajuusmuuntajilla.

Jos laitteen hidastustoiminto on aktivoitu tehtaalla (mikali varusteena &= Hidastustoi-
minnon asetus), on mielekastd aktivoida samanaikaisesti “DC-jarrutustila” vain poik-
keustapauksissa.

0 = Ei jarrutusta (tehdasasetus).

1 = jarrutus ennen kdynnistysta (ennen kuin modulointi jatkuu uudelleen)

Jos ohjaus aktivoituu uudelleen moottorin jo pydriessé suurella teholla, seurauksena
voi olla “ylivirtakatkaisu” ja taajuusmuunnin kytkeytyy pois paalta.

Taman estdmiseksi voidaan aktivoida jarrutustoiminto. Toiminto on aktiivinen tietyn
ajan aina ennen ohjaustilan kaynnistymista, ts. jarrutustoiminto voi kdynnistya vain
ennen kuin ohjaus alkaa uudelleen sen jélkeen kun se on ollut arvossa “0”. Asetusar-
vojen soveltuvuus riippuu moottorin vauhtimassasta ja laitteiston kayttéolosuhteista.
2 = erikoistoiminto, jarrutus ennen pysahdysta (heti kun modulointi “0”).

Moottorin ei anneta pysahtya itsestdan, vaan sita jarrutetaan aktiivisesti heti, kun
ohjaustila katkeaa (ohjearvo = “0” tai virta = “OFF”) .

Selvitettdva kokeilemalla. Arvo “Min.kierrosluku” on asetettava nollaan “0”.

Huomio! Tihe&an toistuvilla DC-tasavirtajarrutuksilla moottori saattaa kuumeta voimak-
kaasti.

Ylikuumenemisen valttdmiseksi on moottorinsuoja tdydennettava erillisella lBmpdvarti-
jalla (& Moottorinsuoja).

5 sec

DC-jarrutuskesto

DC-jarrutuskesto

Tasavirtajarrutuksen maksimikesto taajuusmuuntajissa.

Kun jarrutus aktivoidaan, tasavirtajarrutus kestaa tassa ilmoitetun ajan.
Asetusalue: 0...250 sec

Tehdasasetus: 5/ 10 sec. (laitemallista riippuen)

c5 -

DC-jarrutustaso

DC-jarrutustaso

Jarrutukseen tarvittavan tasavirran korkeus. Mitd suurempi arvo on, sitéd voimakkaampi
jarrutus.

“DC jarrutustaso” -asetus ilmoitetaan prosentteina (%) kohtaan “MoottMitVirta” asete-
tusta arvosta.

Asetusalue: 25, 50, 75, 100 %
Tehdasasetus: 25 %

Asetus riippuu puhaltimen / moottorin kokoluokasta. Huomio! Liian suuret arvot voivat
johtaa huomattavan voimakkaaseen jarrustehoon.
Sama asetus vaikuttaa myds toimintoon “Moottorin Idmmitys”.
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9.7.8

9.7.9

Moottorin lammitys

Seisovan puhaltimen juuttumisen tai jddtymisen estdmiseksi kylmassa kayttdympéristéssé voidaan
aktivoida “moottorin [&mmitys”.

OFF

Moottorin lammitys

Moottorin lammitystoiminto vastaa jarrutustoimintoa, jolla moottorin pysayttaa tasavirta.
Jarrutustason “korkeus ” asetetaan kohdassa “Moottorin alkusaadot”.

Siina virta vakioidaan, joten se ei voi kdynnistaa puhaltimia. Arvo, joka on tarpeen
estdmaan jaatymisen, riippuu ympéristéolosuhteista ja liitettyjen moottorien teknisista
ominaisuuksista.

Asetusarvot on selvitettdva kokeilemalla paikan paalla reaaliolosuhteissa. Mita kor-
keampi asetusarvo on, sitéd korkeammaksi nousee moottorin [Bmmitysteho (haviéteho).
Moottorin lammitysta ja seisontaldmmitysté voidaan kayttda vain silloin, kun laitteen
saatétoiminnot eivat kdynnisté ohjausta.

Ylikuumenemisen vélttdmiseksi on moottorinsuojaa tdydennettéva erillisella 18mpdvar-
tijalla (& Moottorinsuoja). Mikéli saatdlaitteen moottorinsuojatoiminto laukeaa, lAmmi-
tystoiminto kytketdan pois paalta.

OFF = moottorin lammitys pois paalta (tehdasasetus)

ON = moottorin lammitys aktivoituu automaattisesti, kun laite ei ole ohjaustilassa.

Kierroslukualueen ohitus

Korkeintaan kolme kierroslukualuetta voidaan ohittaa.

Tietyissa tapauksissa on mahdollista poistaa hairitsevéat sivuaanet, jotka resonanssit saattavat
aiheuttaa tietyilla kierroslukualueilla.

Esimerkki: 2 alueen ohitus (idealisoitu periaatekaavio)

A
A
100 %
] 2
50 %
| < 35 % max
] 1 15 % min Asetus laitetyypisté riippuen: %, Hz, rpm
;. /
T T T >
0% 50 % 100 %|p
| 1
) - R — P
A Ohjaus
S Ohjearvo
R Saétéalue
D Kierroslukusdéadin: Oletusarvosignaali
P P-sédéadin: Saéatépoikkeama
— |Tehdasasetus: ohitustoiminto ei ole aktivoitu = —
f “OFF” fn
OFF ai
rpm-alue,ohitusl rpm-alue,ohitusl
— |Asetus alueelle “Alue1 min.” —
_____ Asetusalue: “Katkaisutaajuus” - “Alue 1 Max.” ,15
%
Aluel min. Aluel min.
— |Asetus alueelle “Alue1 max.” —
_____ Asetusalue: “Alue 1 Max.” - “Max. taajuus” 35
F4
Aluel max. Aluel max.
—  |Mikali ohitus2 ja ohitus3 tarpeen, toistetaan samat |— |jne.
ﬂFF toimintavaiheet
]
rpm-alue,ohitus2
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10 A-G-247NW + Icontrol Basic, PMIcontrol Basic-M, AMblue

10.1 Ka&yttédnoton toimintavaiheet

Jérjestys

‘ Asetus

On tarkastettava, onko tuloliitdntdadn “TB/TP In” kytketty moottorin termostaattikytkin vai 1amp-
Stunnistin.

Jos laitteen moottorinsuojatoimintoa ei tarvita, on molemmat navat “TB / TP” ohitettava.

Tarkasta, onko kosketin kiinni litdnnan “Digital In 1” aktivointiin.

Mikali laitteen etdohjausta ei tarvita, on molemmat navat “D1 / 24V” ohitettava tai vaihtoehtoisesti
deaktivoitava “Aktivointi” -toiminto &= |O Setup.

‘Liiténté on tarkastettava ja suojakotelo suljettava.

| Verkkojénnite kytketaan padlle.

5*

Kohtaan Moottorin Setup tehdyt asetukset riippuvat liitetyn moottorin tyypista.
5.1: Moottorin mitoitusvirran5.1asetus

5.2: Moottorin mitoitusjannitteen asetus

5.3: Asetus Kulmataajuus

5.4: Maksimitaajuuden asetus

muut asetuksert tarpeen mukaan, &=Moottorin Setup

Asetukset, jotka vaikuttavat taajuusmuuttajan U/f-kayraan, eivat tallda moduloinnilla ole mahdollisia.
> Paaltédkytkenta digitaalitulon kautta etdohjaukseen (aktivointi = OFF).
> Ohjaustilasta riippuen kierrosluvun asetussignaali tai asetusarvo asetetaan naytoésta arvoon 0.

*  ZIEHL-ABEGGin viimeistelemissd AMblue-sarjan laitteissa asetukset on tehty jo ennen laitteen toimittamista asiakkaalle.
Asetuksia saa muuttaa ainoastaan siind tapauksessa, ettéd valmistaja hyvéksyy ne!

10.2 Asetukset-valikkoryhma

Tiedote

0 & Controller Setup). Ts. seuraavia asetuksia “asetusarvo Intern1”, “asetusarvo Intern2”,

1 ¢ Tehdasasetus : Ohjaus ulkoisella signaalilla (0 - 10 V / PWM) sisdantulosta “E1” (ohjausmoduuli =
“asetusarvo Intern3” ei ole aktivoitu!

e Seuraavat tehdasasetuksia koskevat tiedot ovat suositusluontoisia: ohjelmistoversiosta ja
asiakaskohtaisista asetuksista riippuen arvot voivat vaihdella.

Asetus

Asetus

rrn
L Hz

Oletusarvo sis.1l

Oletusarvo sis.1
Asetukset ovat aktiiviset vain ohjaustilassa (&= Ohjainyksikon setup).
Sisaantuloista “D1” / “E1” voidaan vaihtaa kytkent&a tilojen “Asetus sisédinen2” tai

“Asetus sisdinen3” valilla (&= 10 Setup).

Saatdalue manuaalisella kierrosluvun asetuksella: “Min. kierrosluku” - “Max. kierroslu-
ku”

tehdasasetus: 50.0 Hz (£ Asetukset “Max. kierrosluku”)

nn Asetus on mahdollista vain ohjaustilassa [6] tai ohjaustilassa [4], kun se on aktivoitu
Ul ke sisdantulojen “D1” / “E1” kautta (&= Ohjainyksikén setup/ 10 Setup).

Oletusarvo sis.2

Oletusarvo sis.2

Saatdalue manuaalisella kierrosluvun asetuksella: “Min. kierrosluku” - “Max. kierroslu-
ku”

tehdasasetus: 50.0 Hz (£ Asetukset “Max. kierrosluku”)
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rrn
L Hz

Oletusarvo,sis.3

Oletusarvo,sis.3

Asetus on mahdollista vain ohjaustilassa [6] tai ohjaustilassa [4], kun se on aktivoitu
sisadantulojen “D1” / “E1” kautta (&= Ohjainyksikén setup/ 10 Setup).

Saatoalue manuaalisella kierrosluvun asetuksella: “Min. kierrosluku” - “Max. kierroslu-
ku”

tehdasasetus: 50.0 Hz (£ Asetukset “Max. kierrosluku”)

rn
L Hz

Min. kierrosluku

Min. kierrosluku (perusnopeus vain tarvittaessa)

Asetusalue: 0..."Maks. taajuus” (=Moottorin alkusaadot).
Tehdasasetus: 0.0 Hz

Aktivoitu kaikissa muissa ohjaustiloissa, etusijalla “Max. kierrosluku”.

rn
L Hz

Max. kierrosluku

Max. kierrosluku (py&rintdnopeuden rajoitus vain tarvittaessa)

Asetusalue: “Maks. taajuus” (&=Moottorin alkusaadaét)...“Min. kierrosluku”
Tehdasasetus: 50.0 Hz

Aktivoitu kaikissa ohjaustiloissal

Asetukset ovat mahdollisia toiminnon “Max. taajuus” avulla, mutta ne eivat jaa voi-

maan!

Kayrasto: asetussignaali ja ulostulotaajuus

Fout [HZ]
A
50
45 n-min 10 Hz  n-max. = 50 Hz
40 —
35 —
30
25
20 —
15 4 n-min OFF  n-max. = 50 Hz
10 Foit= 5 Hz
5 =
Fon=6 Mz Analog In 1
) B — >
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 0..10V
0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 0..20mA
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 0..100 % PWM | gq 05 201

Fout: Lahtsjénnite

v_fxdm_setsig_min_max.vsd

Analog In:  Kierrosluvun asetussignaali

n-min: Min. kierrosluku

n-max: Max. kierrosluku

Foff: Katkaisutaajuus
Fon: Kytkentétaajuus

10.3 Valikkoryhma Start

PIN-syottd

Start
Start
PIN-syo6tto
Bﬂ '!B Huoltovalikko voidaan suojata PIN-koodilla niin, ettei sen asetuksia voida muuttaa

luvatta. Muilla PIN-koodeilla arvot voidaan nollata niin, etta palataan alkuperaraisiin
asetuksiin.

PIN 0010

Huoltoasetusten aktivointi, kun on ohjelmoitu PIN-suojaus tasolle |§] (&"“Ohjainyksi-
kén setup”).

Huolto-valikkoryhmat: “Ohjainyksikén setup”, “IO Setup”, “Moottorin setup”
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10.4 Valikkoryhma Info

10.5

PIN 1234
Valikkoryhmén “Asetus” avaaminen.

Valikkoryhman aktivointi kayttajien “Asetukset”, kun on ohjelmoitu PIN-suojaus tasolle
[0] (&*Ohjainyksikén setup”).

PIN 3698
Kommunikointiparametrien hyvaksynta.

PIN 9095

Lataa tehdasasetukset (poikkeus: valikkojen kieliasetus jaa voimaan).

Ohjelma lataa vain ne parametrit, jotka on aktivoitu ko. hetkelld valitulta PIN-suojausta-
solta.

OFF

Reset

Reset
Laitteen taydellinen uudelleenk&ynnistys

i
[N

Firmware-ohjelmisto

Ohjelmistoversio

Parametrisarjat voidaan tallentaa moduuliin terminaalista A-G-247NW ja siirtaa siita
toisiin laitteisiin (& kayttdohje - terminaalityyppi A-G-247NW).
Sy6ta parametrisarja nappaimilla ¥, A + P ja lataa se terminaaliin P-nappaimella.

Info

Info

rn
L Hz

Taajuus

Taajuusmuuttajan ulostulotaajuus.

nn
UL om

Moottorivirta

Moottorin virran ndyttd (mittaustarkkuus n. +/- 10 %)

n
[

Ohjaus

Laitteen modulointi

Valikkoryhma Ohjainyksikén Setup

r
U

Ohjainyks.-setup

Ohjainyks.-setup

Tiedote

Seuraavat tehdasasetuksia koskevat tiedot ovat suositusluontoisia: ohjelmistoversiosta ja
asiakaskohtaisista asetuksista riippuen arvot voivat vaihdella.
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10.5.1 Ohjaustila

Laitteen ohjaustapa.
r
]
Ohjaustila
Tehdasasetus
Ohjaus ulkoisella signaalilla (0 - 10 V / PWM) sisdantulosta “E1”.
0 Kytkenta vakiokierrosluvulle “Asetus sisdinen2” tai “Asetus sisdinen3” on mahdollista
digitulon kautta (&= 10 Setup).
ilman toimintoa
2 ilman toimintoa
3 ilman toimintoa
Vakiokierrosluku “Asetus sisdinen1”.
4 Kytkenta vakiokierrosluvulle “Asetus sisdinen2” tai “Asetus sisdainen3” on mahdollista
digitulon kautta (&= 10 Setup).
5 Vakiokierrosluku “Asetus sisdinen2” (ei vaihtomahdollisuutta toiselle asetukselle).
6 Vakiokierrosluku “Asetus sisdinen3” (ei vaihtomahdollisuutta toiselle asetukselle).
10.5.2 Raja
Kun on valittu digitaalinen tulo (&= 10 Setup), voidaan ohjaustilalle valita sdadettévat
7 5 rajat digitaalisesta tulosta.
I x
Raja
“Limit " = ohjaustila maksimissa (esim. ai- Limit -raja-arvo (idealisoitu periaatekaavio)
kaohjattu kierrosluvun lasku yokaytolla). n [%)
Asetusalue: 0 - 100 % 100 [L=70% Min=0% Max =100 %
Tehdasasetus: 75 % £ maksimi ohjaustila, |
ts. ei rajoitusta. =[L=70% Min.=35% Max.=85%
50
Min.
100‘ Sifel
n [%] Moottorin kierrosluku e
L Raja
Si Kierrosluvun asetussignaali
10.5.3 LED-tila
LED-tila
Bn Vain malleihin, joissa on varusteena tila-LED!
LED-tila
Asetus Toiminto
PAALLE Tila-LED aktiivinen, ts. kayttétiloja signalisoidaan vilkkukoodilla (tehdasasetus) .
OFF Tila-LED ei aktiivinen, t.s. aina POIS.

L-BAL-E218-FIN 1618 Index 002 :
54/78 ZIEHL-ABEGG



Kayttsohje AM-MODBUS(-W)

A-G-247NW + Icontrol Basic, PMIcontrol Basic-M, AMblue

10.5.4 PIN-suojaustaso

PIN-suojaustaso
LJ PIN-suojaustasolla maaritetan, mille saat6- ja asetusalueille vaaditaan PIN-salasanan
Sy6tts.
PIN-suojaustaso
Asetus Toiminto
Tehdasasetus
2 Kaikki valikkoryhmat ovat nakyvilld, asetukset voidaan tehda ilman PIN-suojausta.
e Valikkoryhma “Asetukset” on vapaa, ts. muutoksia voidaan tehd4 iiman PIN-
suojausta.
1 e PIN 0010: muutoksien tekoon valikkoryhmissa: “Ohjainyksikén setup”, “10
Setup” ja “Moottorin setup” (ndma valikkoryhmét saa nayttéén vain PIN-
salasanalla).
Asetuksia voidaan muuttaa vain PIN-salasanalla.
e PIN 1234: muutoksien tekoon valikkoryhméassa: “Asetukset”
0 e PIN 0010: muutoksien tekoon valikkoryhmissa: “Ohjainyksikén setup”, “1O
Setup” ja “Moottorin setup” (ndma valikkoryhméat saa nayttéon vain PIN-
salasanalla).
° Tiedote
Muutokset PIN-suojaan, joilla rajoiteaan paasyoikeuksia, aktivoidaan vasta kun laite on ensin kytketty
1 pois paalta tai kun on suoritettu “Reset’-toiminto (&= valikkoryhma Start).

10.5.5 Langaton tiedonsiirto AM-MODBUS-W
AM-MODBUS- W -parametrit langattoman yhteyden saamiseksi kannettavaan terminaaliin A-G-
247NW (& installointi/ AM-MODBUS-W langaton tiedonsiirto).

Verkkokoodi (langattoman yhteyden koodi)
_____ Asetusalue: 0000 -9999
. Tehdasasetus: 9999
Verkkokoodi

Kanava

I Asetusalue: 0 - 15

U Tehdasasetus: 0

Kanava

10.6 Valikkoryhma IO Setup

10 Setup
n
L
IO Setup
. Tiedote
Seuraavat tehdasasetuksia koskevat tiedot ovat suositusluontoisia: ohjelmistoversiosta ja
1 asiakaskohtaisista asetuksista riippuen arvot voivat vaihdella.
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10.6.1 Digitaaliset tulot “D1”(“E1” *)

1D

D1 Toiminto

Digitaalituloihin “D1%ja “E1”* voidaan maérittda erityyppisia toimintoja.
Ohjaus potentiaalivapaiden koskettimien kautta (toimii pienjannitteella n. 24 VV DC).
Tehdasasetuksena on “D1” ohjelmoitu toiminnolle “Aktivointi”.

OFF

D1 Invertointi

Kaanteinen tila saadaan kytkennalla “ON”.
Tehdasasetus: sisdantulojen kéanteisyys tilassa “OFF” (jos jokin toiminto on ohjelmoi-
tu).

*

Mikéli analogituloa “E1” ei tarvita puhaltimen kierrosluvun asetukseen, sité voidaan kéyttéaa digitaalisena tulona (&= E1 -

toiminto). Liitdnnélle “E1” voidaan mé&arittdd samat toiminnot kuin liitdénnélle “D1”.

Huomio!

Verkkojannitettd ei missdan tapauksessa saa kytkea digitaalituloihin!

Toiminto Tunniste

OFF ei Toiminto

1D ON / OFF -aktivointi (tehdasasetus)
Etéd ON/OFF (elektroninen katkaisu) ja reset moottorihairién jalkeen potentiaalivapaan
koskettimen valityksella. Tehoyksikko kytketdan pois paalta elektronisesti, laitetta voi
silti ohjata edelleen, kun kaytetdan “Esc” -ndppainyhdistelmaa. Signaalien tulo- ja
l&htoliitdnnat ovat edelleen aktiiviset.
Ohjelmoitu hairittilarele (tehdasasetus “K1 toiminto” = ) ei anna katkaisuilmoitusta.
Huomio!
Laitteen etdohjauksella ei vapautuskytkenta toimi (ei potentiaalierotusta, vrt. VBG 4
§6), jos laite on kytketty pois paalta!

3D Limit ON / OFF
&= Controller Setup / Raja

5D Oletusarvo sis.2
Vakiokierrosluku “Asetus sisdinen21” aktivoitu. Toiminto valitussa “Ohjaustilassa”: 0
(&=“Ohjainyksikén setup”).
Jos samanaikaisesti on aktivoitu “Asetus sisginen3” toiminnolla [6D], on etusijal-
la).

6D Oletusarvo,sis.3
Vakiokierrosluku “Asetus sisdinen3”, myds kun on valittu “Ohjaustila”: 0 (&“Ohjainyk-
sikdn setup”).

13D Pyérimissuunta pdinvastaiseksi
Pyérimissuuntien vaihto: “OIKEA” = ja “VASEN”[CCW].
Kun digitaalitulo kytketdan kaanteiseen tilaan, laite toimii painvastaisella moottorin
py6rimissuunnalla kuin mita on asetettu kohtaan “Moottorin setup”.
Mikali pydrimissuuntaa muutetaan ohjaustilassa, ohjaus laskee aluksi arvoon “0”
(paaltakytkentd) ja nousee sen jalkeen takaisin oletusarvoon.
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15D

Savunpoisto Lampétilanhallinnan paaltéakytkentd, kdytté suurimmalla kierroslu-
vulla

Mahdollisimman pitkén hyotykayttéian saavuttamiseksi laitteeseen kuuluu aktiivinen
lampétilojen hallinta. Mikali sisdiset [ampétilojen raja-arvot ylittyvéat, ohjausta hidaste-
taan.

limanpoistojarjestelmissa, joissa puhaltimen on tulipalon syttyessé ehdottomasti kayta-
va maksiminopeudella, voidaan lampétilanhallinta kytkea pois paélta digitaalisesta
tulosta. Silloin puhallin toimii maksiminopeudella riippumatta normaalikdytélle asetetus-
ta kierrosluvusta.

Toiminto aktivoituu, kun kosketin digitulossa avautuu (tehdasetuksella
= OFF), jotta puhallin py6rii maksiminopeudella my&s tulipalon sattuessa ja johto on
kytketty irti digitaalisesta tulosta.

Huomio!

Kun ko. tominto on aktivoitu, laitteen ja sen sisdisten komponenttien suojaus liilan
korkeilta I1ampétiloilta ei enda toimi (vaikuttaa kayttdikaan).

Moottorin suojaus siihen liitetyilla lampdévahdeilla ei enaa toimi!

10.6.2 Releen ulostulo “K1”

2K

K1l Toiminto

Releulostuloa “K1” voidaan kayttda vaihtoehtoisesti useampaan toimintoon.
Tehtaalla se on ohjelmoitu hairidilmoituksille.

OFF

K1l Invertointi

Mikali halutaan kdanteinen tila, on valittava “ON” (kytkent&tapa riippuu yhdistetysta
toiminnosta). Rele vetaa vain silloin, kun elektroniikkapiirien jannitteensy6tto toimii. 3-
vaihelaitteissa on oltava véhintdén 2 verkkovaihetta!

Tehtaalla releen “K1” invertointitoiminto on asetettu tilaan “OFF” (mikali toiminto on
ohjelmoitu).

Toiminto Tunniste
OFF ei Toiminto
Releet ovat aina lepoasennossa, ts. ne paastavat.
1K Kayttotilailmoitus
Vetad, mikali ei kdyttdhairioita, paastaa tilassa “OFF”.
2K Haéiridviesti (tehdasasetus)
Vetad, mikali ei kayttohairioita, paastaa ei tilassa “OFF”.
Paastaa, jos on: verkkohairid, moottorihairid jne. & Tapahtumat / hairidilmoitukset
4K Raja-arvot
Viesti, jos kierrosluku ylittda kohtaan “Asetus sisdinen3” (&= valikkoryhma “Asetukset”)
asetetun arvon (lahtéteho > 0 %).
Toiminto on aktiivinen jokaisessa ohjaustilassa (&= valikkoryhma: “Ohjainyksikén
setup”).
17K ilman toimintoa
] K1
W =14vetda, navat 13 - 14 oikosuljettu
0 = paastaa, 13 - 14 ei oikosuljettu
13 | 14

K1

10.11.2008
v_relais_k1_13_14.vsd
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10.6.3

Toiminto |Ohjainyksikon tila K1
1 =vetdad
0 = paastaa
Invertointi
OFF PAALLE
1K Ei kayttdhairioita, verkkovirta kytketty 1 0
2K Hairi6 + ilmoitus releen kautta 0 1
4K Taajuuden / kierrosluvun ylitys > Asetus “Asetus sisdinen3” 1 0
Tulo “E1”
E1 toiminto

1E

El toiminto

(tehdasasetus) = kierrosluvun asetus ulkoisella signaalilla (0 - 10 V/ PWM).

Kun asetukset on tehty liitdnnén kautta, “E1” toimii kuten “D1” digitaalisena tulona
(== Digitaaliset tulot / toiminta).

OFF

El Invertointi

E1 Invertointi
Tehdasasetus: invertointi tilassa “OFF”.

Jos ohjauksen halutaan toimivan k&énteisellad asetussignaalilla, on kytkettava tilaan
“ON” (asetussignaali: 10 — 0 V).

E1 Min.
Tulosignaalin korkeus, jolla ohjainyksikké aloittaa minimaalisen moduloinnin.
Asetusalue: 0 - 100 %

E1l Min.
Tehdasasetus: 5 %
E1 max.
1 Tulosignaalin korkeus, jossa saavutetaan ohjainyksikén maksimaalinen modulointi.
E"lumg # Asetusalue: 0 - 100 %

Tehdasasetus: 100 %

Esimerkki signaalin sovituksesta

Idealisoidut periaatekaaviokuvat asetettaessa laitetta: “Min. kierrosluku” = 0.0 Hz ja “Max. kierrosluku” = 50.0 Hz
Fout
[Hz]n
"’ 7
| ,’7" E1 min. =0 %, E1 max. =100 %
40 ,.'/" // (2) E1 min.= 0%, E1 max. = 80 % ) ) )
| ) () 1 min = 25%,E1 1005 Esimerkki: “E1 min.” =20 %
min. =25 %, E1 max. = % .. . s s P . . .
s / ) Ohjainyksikk® kaynnistaa ohjaustilan mini-
30 S / -(4) E1 min. =20 %, E1 max. = 80 % . o .
/ miarvossa vasta n. 20 % korkeammalla sig-
i A, naalilla.
20 ey
7 /7 Esimerkki: “E1 max.” =80 %
10 / / Modulointi nousee lineaarisesti 100 %:iin
1 7 /' // saakka 80 %:n asetussignaalilla.
L, _
| R B B T > SIiE
[o]J1J2]3]4]s5]e6]7]8]9]1]o-10v] -
v_e1_adjust_i_basic.vsd
Fout Lé&htéjénnite
Si E Kierrosluvun asetussignaali
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10.6.4 MODBUS -vaylan kommunikaatiovahti
MODBUS-vaylan kommunikaatiovahti maarittaa laitteen kayttétavan, mikali tiedonsiirrossa esiintyy
hairi6.

Watchdog-vahdin aika
n Jos laite ei vastaanota viestia tietyssé ajassa, seuraa vapaasti maaritettava toiminto.

U sec

Watchdog-vahdin aika

Elektroninen vahtikoira / aika sekunneissa.
Asetusalue: 0 - 255 sec.
Tehdasasetus: 0 sec = OFF
Watchdog-tila

n Watchdog-tila:

u . 0: Ei toimintoa (oletus) = OFF firmware-versiosta 13 lahtien
Watchdog-tila

1: Hairié (K1 toiminto, h15), jos tulee tiedonsiirtohairié (WDT)

2: Vakio kierrosluku 1 *, jos tulee tiedonsiirtohairié (WDT)
3: Hairid + vakio kierrosluku 1 *, jos tulee tiedonsiirtohairié (WDT)
4: Hairid, jos tulee E1 hairié ** (vain ECblue)
5: Vakio kierrosluku 1, jos tulee E1 hairi6 (vain ECblue)
6: Vakio kierrosluku 1 -h&iri, jos tulee E1 hairi6 (vain ECblue)

* tassa tilassa on mahdollista siirtyd vakio kierrosluvulta toiselle digitulon kautta,
toiminnot 5, 6. tai digitaalisella ohjaustoiminnolla (Holding Register h4).

** E1 -hairi6 tulee, jos E1 laskee alle E1 min x 0,5. E1 -h&irid poistuu, kun E1 nousee
yli E1 min x 0,9.

10.6.5 Verkottaminen MODBUS -vaylaliitannan vilityksella
Useamman laitteen verkotus on mahdollista. Laite soveltaa RS-485-rajapintaan protokollaa Modbus-

RTU.
Vayladosoite
EH_, _,.' Laiteosoite on asetettu tehtaalla korkeimmalle mahdolliselle MODBUS-véayldosoitteelle.
247.
Vaylédosoite

Asetusalue MODBUS Osoite: 1 - 247.

UART mod.nopeus

| rn Siirtonopeuden asetus

15200 Pétevét arvot: 4800, 9600, 19200

Tehdasasetus: 19200

UART Mode

Siirtoformaatin asetus.

Piedonsiirtorirs | |Péatevétarvot: 801, 8N1, 8E1
Tehdasasetus: 8E1

Baudinopeus

Tiedote
bt Muutetut tiedonsiirtoparametrit tallentuvat vasta kun laite kdynnistetdén uudelleen tai syétetdan PIN-
1 tunniste [3698|!
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10.7 Valikkoryhma “Moottorin alkusaadot”

10.7.2

10.7.3

n]
U

Moottori Setup

Moottori Setup

Tiedote

e Seuraavat tehdasasetuksia koskevat tiedot ovat suositusluontoisia: ohjelmistoversiosta ja
asiakaskohtaisista asetuksista riippuen arvot voivat vaihdella.

o ZIEHL-ABEGGin viimeistelemissa AMblue-sarjan laitteissa asetukset on tehty jo ennen laitteen
toimittamista asiakkaalle. Asetuksia saa muuttaa ainoastaan siiné tapauksessa, etta valmistaja

hyvéksyy ne!

Huomio!

U/f-kayran asetukset voidaan tehda vain silloin, kun moottori ei ole ohjaustilassa!

Moottorin mitoitusvirran asetus

nn
(1

MoottMitVirta

MoottMitVirta

Kéayttoonottovaiheessa on ehdottomasti saadettava moottorin tyyppikilvessa il-
moitettu mitoitusvirta.

“DC jarrutustason ” asetus (& jarrutustoiminnon asetukset) liittyy tdhan asetukseen.
Asetusalue: 0.0...laitetyypistad Mittausvirta / A

Tehdasasetukslla: laitteen Mittausvirta

Moottorin mitoitusjannitteen asetus

900

MoottMitJ&nn.

MoottMitJann.

Kéayttoonottovaiheessa on ehdottomasti sadadettava moottorin tyyppikilvessa il-
moitettu mitoitusjannite.

Mikali moottorin mitoitusjannite on alle verkkojénnitteen (esim. 3 ~ 230 V, moottori
litettdva 3 ~ 400 V -verkkoon), asetusta voidaan muuttaa tasta.

Lahtojannite on tarkastettava sopivalla mittauslaitteella.

Saatéalue: 0...500 V

Tehdasasetus: 400 V

U/f-kdyran saato

Huomio!

U/f-kdyran asetukset voidaan tehda vain silloin, kun moottori ei ole ohjaustilassa!

Kulmataajuus
rr Suurin l&htéjénnite saavutetaan kulmataajuudella.
U'U_ Hz | |Asetusalue: 1.0 - 120.0 Hz
Kulmataajuus
Tehdasasetus: 50.0 Hz
Erikoisasetuksella “Kulmataajuus” > “Maksimitaajuus” voi korkeamman tehohavién
seurauksena esiintya ohjaustilan automaattinen lasku (&-Viestit & vianetsinta “Lamp-
otilan hallinta”).
Max. taajuus
n Kulmataajuuden ylittyessa nousee enda vain taajuusarvo maksimitaajuuteen.
UL vz | | asetusalue: 1.0 - 120.0 Hz
Max. taajuus
Tehdasasetus: 50.0 Hz
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Uout
Fout:

L&htdjannite
L&htoéjénnite

Uout
A
100 % Fedge = Frax
l"'
Fot '0"
vy
Us(ar\=10%"1i j
’ F,
A F, R
Ustart = 0 % T T T T T T T T T » Fout [Hz]
5 10 15 20 25 30 35 40 45 50
1 T T T T T T T T 1 » Analog In 1
bs 2 3 4 5 6 7 8 9 10 0.10V
1 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 0..20mA
5 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 0..100 % PWM 26.07.2012

v_u_f_dia_icontr_d.vsd

Analog In  Pyérintédnopeuden asetussignaali (0- 10 V, 0...20 mA, 0...100 % PWM)

Ustart Kaynn.jannite
Foff Katkaisutaajuus
Fon: Kytkentataajuus
Fedge Kulmataajuus
Fmax Max. taajuus

L Lineaarinen (tehdasasetus)

Q Nelié

r
U

Kdynn. jénnite

%

Kéaynn.jannite

Kaynnistysjannite mahdollistaa moottorin alhaisilla kierrosluvuilla tarpeellisen vaanté-
momentin ja siten varman k&ynnistymisen.

Huomio! Liian korkeaa asetusarvoa on valtettava, jotta ylivirrat ja moottorin lAmpdkuor-
mitus eivat nouse liikaa.

Asetusalue: 0 - 25 % (prosentteina maksimildhtéjannitteesta)

Tehdasasetus: 0 %

OFF

UF-nelid

UF-nelié

U/f-sdatdkayra, lineaarinen ja nelidllinen

Tehdasasetus “UF nelid” = “OFF” ts. esiohjelmoitu on lineaarinen saatdkayra.
Lineaarisella saatokayralla moottori saavuttaa kaikilla kierrosnopeusalueilla tay-
den vaantomomentin, joten puhaltimien kdyttémoottoreilla saavutetaan yleensa
optimaalinen kierrosluvun ohjaus.

Kytkenta nelidlliselle saatdkayralle (sallittu vain puhaltimissa ja pumpuissa, joissa
kuormamomentti kasvaa nopeuden nelidssé) voi olla mielekédsta moottorin sahkémag-
neettisten sivudénien vaimentamista. “UF neli¢”= “ON”

10.7.4 Ylosajo- ja alasajoajan asetus
Erillisista valikoista Yl6sajoaika ja Alasajoaika voi tehda laitteistokohtaiset valinnat.
Tama toiminto seuraa varsinaista saatétoimintoa.

Ylosajoaika
!_’l_u' Oletusaika, jona saadinlahtd nousee 0 %:sta 100 %:iin.
- ,L"_ =&c | |Asetusalue: 0...250 sec
Ylésajoaika
Tehdasasetus: 10 /20 /30 / 40 sec. (laitemallista riippuen)
Alasajoaika
!_’l_u' Oletusaika, jona saadinlahtd laskee100 %:ista 0 %:iin.
,L"_ =&t | |Asetusalue: 0...250 sec
Alasajoaika
Tehdasasetus: 10 /20 /30 / 40 sec. (laitemallista riippuen)
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10.7.5

10.7.6

!
|

09.05.2007
v_hochlaufzeit_ruecklaufzeit vsd

1
0..100 % L

D IR

2

Ulkoinen signaali

Asetus

Ylésajoaika

Alasajoaika

AW

Tahdistustaajuuden asetus

Tahdistustaajuus

Bﬂ Mahdollisia moottorin sivuaania voidaan vahentaa tahdistustaajuutta sovittamalla
I kHz | |(16 kHz = ihmisen kuuloalueen ylaraja).

Tahdistustaajuus

Saatdalue: 6 (vain FSDM32-62)/8.0/10.0/16.0 kHz
tehdasasetus: FSDM2.6 - 25 = 8.0 kHz / FSDM32 - 62: = 6.0 kHz

Tiedote

e Tama asetus kiinteélle tahdistustaajuudelle toimii vain siind tapauksessa, ettd automaattinen
tahdistustaajuuskytkenta ei ole aktivoitu (ks. “Auto. tahdistustaajuus ”).

¢ Tahdistusalueenkorottaminen on mahdollista vain alentamalla maksimikuormitusta (&
Maksimikuormitus riippuu tahdistustaajuudesta ja ymparistén lampétilasta).

Asetus Pyo6rimissuunta

Huomio!

Puhaltimen ja moottorin pyérimissuunta on ehdottomasti tarkastettava ensimmaéisen
kayttéonottokerran yhteydessa. Suunnan ilmoittaa nuoli moottorin ja puhaltimen pinnalla.
Valmistaja ei vastaa vauriosta, jotka johtuvat siitd, ettd moottorin pyérimissuunta on valittu
vaarin.

Liitdntakaaviota noudatettaessa on aina tehtaan vakioasetuksena py6rimissuunta “OIKEAAN” =
. Pyérimissuunta voidaan vaihtaa muuttamalla vaihejérjestystd moottorin liitdnn&ssé tai
ohjelmoimalla toinen pyoérimissuunta.

Ensin valitaan parametri “Py6rimissuunta” ja sen jélkeen
painetaan P-painiketta ja pydrimissuunta vaihdetaan
oW | |suunnaksi “VASEN” = . ol

Pyérimissuunta Kun painetaan P-painiketta, vahvistetaan asetettu arvo. Pyérimissuunta

Mikali pyorimissuuntaa muutetaan ohjaustilassa, ohjaus laskee aluksi arvoon “0” (paaltékytkenta) ja
nousee sen jalkeen takaisin oletusarvoon.
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10.7.7  Virranrajoituksen asetus

icl .

Virran rajoitus

Lisaturvatoimintona laitteeseen kuuluu virranrajoitus, jonka arvoa voidaan tarvittaessa
muuttaa.

Asetus liittyy laitteen moottorille mitoitettuun virtaan (100 % = asetus: MoottMitVirta).

Mikali se ylittyy tdhan sydtetyn prosenttiarvon verran, ohjausastetta lasketaan, kunnes
virta on taas oikeassa lukemassa. Néin estetd&n moottorin ylikuormittuminen.

Saatoalue: 100...130 %
Tehdasasetus: 120 %

OHE .

El Oloarvo

Aktivoidun virranrajoituksen tunnistaa nayton valaistusta kolmiosta.

10.7.8 Jarrutustoiminnon saito

n
u

DC-jarrutustila

DC-jarrutustila

Toimintovalinta: Tasavirtajarrutus taajuusmuuntajilla.

Jos laitteen hidastustoiminto on aktivoitu tehtaalla (mikali varusteena &= Hidastustoi-
minnon asetus), on mielekastd aktivoida samanaikaisesti “DC-jarrutustila” vain poik-
keustapauksissa.

0 = Ei jarrutusta (tehdasasetus).

1 = jarrutus ennen kdynnistysta (ennen kuin modulointi jatkuu uudelleen)

Jos ohjaus aktivoituu uudelleen moottorin jo pydriessé suurella teholla, seurauksena
voi olla “ylivirtakatkaisu” ja taajuusmuunnin kytkeytyy pois paalta.

Taman estdmiseksi voidaan aktivoida jarrutustoiminto. Toiminto on aktiivinen tietyn
ajan aina ennen ohjaustilan kaynnistymista, ts. jarrutustoiminto voi kdynnistya vain
ennen kuin ohjaus alkaa uudelleen sen jélkeen kun se on ollut arvossa “0”. Asetusar-
vojen soveltuvuus riippuu moottorin vauhtimassasta ja laitteiston kayttéolosuhteista.
2 = erikoistoiminto, jarrutus ennen pysahdysta (heti kun modulointi “0”).

Moottorin ei anneta pysahtya itsestdan, vaan sita jarrutetaan aktiivisesti heti, kun
ohjaustila katkeaa (ohjearvo = “0” tai virta = “OFF”) .

Selvitettdva kokeilemalla. Arvo “Min.kierrosluku” on asetettava nollaan “0”.

Huomio! Tihe&an toistuvilla DC-tasavirtajarrutuksilla moottori saattaa kuumeta voimak-
kaasti.

Ylikuumenemisen valttdmiseksi on moottorinsuoja tdydennettava erillisella lBmpdvarti-
jalla (& Moottorinsuoja).

5 sec

DC-jarrutuskesto

DC-jarrutuskesto

Tasavirtajarrutuksen maksimikesto taajuusmuuntajissa.

Kun jarrutus aktivoidaan, tasavirtajarrutus kestaa tassa ilmoitetun ajan.
Asetusalue: 0...250 sec

Tehdasasetus: 5/ 10 sec. (laitemallista riippuen)

c5 -

DC-jarrutustaso

DC-jarrutustaso

Jarrutukseen tarvittavan tasavirran korkeus. Mitd suurempi arvo on, sitéd voimakkaampi
jarrutus.

“DC jarrutustaso” -asetus ilmoitetaan prosentteina (%) kohtaan “MoottMitVirta” asete-
tusta arvosta.

Asetusalue: 25, 50, 75, 100 %
Tehdasasetus: 25 %

Asetus riippuu puhaltimen / moottorin kokoluokasta. Huomio! Liian suuret arvot voivat
johtaa huomattavan voimakkaaseen jarrustehoon.
Sama asetus vaikuttaa myds toimintoon “Moottorin Idmmitys”.
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10.7.9

10.7.10

10.7.11

Asetus Hidastustoiminto

Jos ohjaus aktivoituu uudelleen moottorin jo pyériessa suurella teholla, seurauksena voi olla
“ylivirtakatkaisu” ja taajuusmuunnin kytkeytyy pois paalta.

Sen valttdmiseksi on kaytettavissa hidastustoiminto (“hidastus” = taajuusmuuttajan tuottaman
pyorivan magneettikentan ja ohjatun moottorin senhetkisen kierrosluvun synkronointi).

Jos tdma toiminto on aktivoitu, aina ohjaustilan aluksi (ohjearvon ja ohjauksen on sitd ennen oltava
arvossa 0) synkronoidaan taajuusmuuttajan pyérivan magneettikentén ja moottorin nopeus
kesken&adn. Synkronoinnin paatteeksi jarjestelma siirtyy automaattisesti “normaalikaytolle”.

Huomio!

Hidastustoiminnolla moottori kytkeytyy hetkeksi ohjaustilaan, jossa taajuus on maksimiarvossa ja
ulostulojénnite normaalia alhaisempi, minka seurauksena alhaisen vauhtimassan omaavat moottorit
saattavat kaynnistya hetkeksi.

Hidastustoiminto voidaan yhdistdd moottorijarrutukseen (DC Jarrutustila). Kun molemmat toiminnot
aktivoidaan perajalkeen, moottori kuitenkin vaatii pitemman ajanjakson, ennen kuin se saadaan
jalleen kiihtymaan. Yleensa on suositeltavaa kayttaa pelkastaan hidastustoimintoa.

Hidastustoiminnon valinta
rrn ON = hidastustoiminto paalls (tehdasasetus)
Ui OFF = hidastustoiminto pois paalta

Hidastustoiminto

Asetus Ylimodulaation

Toimitustilassa laitteen maksimi ulostulojannite sen kdydessa ilman ylimodulointia on noin 95 %
syotetysta verkkojannitteesta.

Ylimoduloinnilla maksimi ulostulojannite voi nousta suunnilleen samaan lukemaan kuin sisééntuleva
verkkojannite. Koska ylimoduloinnilla voi esiintya resonanssivarinda, on ehdottomasti noudatettava
moottorin ja puhaltimen dokumenteissa annettuja tdhan liittyvia ohjeita!

OFF = ylimodulointi pois paalta (tehdasasetus)
I ON = ylimodulointi p&éll&a
OFF
Ylimodulaation
Huomio!

e Ylimodulointia sovellettaessa on ehdottomasti valvottava, ettei resonanssivarina paase
voimistumaan. Kierrosnopeusalueiden (taajuuksien) ohitus on mahdollista seuraavilla
asetuksilla.

o Kiyttomoottorin asennus- ja kdyttéohjeissa annetut tiedot mekaanisesta varinasta seka
ylimoduloinnin soveltamisesta on ehdottomasti otettava huomioon!

Moottorin lammitys
Seisovan puhaltimen juuttumisen tai jadtymisen estamiseksi kylméssa kayttdymparistéssa voidaan
aktivoida “moottorin lammitys”.

Moottorin Idmmitystoiminto vastaa jarrutustoimintoa, jolla moottorin pysayttéa tasavirta.
ﬂFF Jarrutustason “korkeus ” asetetaan kohdassa “Moottorin alkusdadot”.

u Siina virta vakioidaan, joten se ei voi kdynnistaa puhaltimia. Arvo, joka on tarpeen
estdmaan jaatymisen, riippuu ymparistdolosuhteista ja liitettyjen moottorien teknisista
ominaisuuksista.

Asetusarvot on selvitettédva kokeilemalla paikan paalla reaaliolosuhteissa. Mita kor-
keampi asetusarvo on, sitd korkeammaksi nousee moottorin ldmmitysteho (haviéteho).
Moottorin Idmmitysté ja seisontaldmmitysta voidaan kayttaa vain silloin, kun laitteen
saatétoiminnot eivat kdynnisté ohjausta.

Ylikuumenemisen valttdmiseksi on moottorinsuojaa tdydennettava erillisella lampdvar-
tijalla (&> Moottorinsuoja). Mikali sédatdlaitteen moottorinsuojatoiminto laukeaa, lammi-
tystoiminto kytketdan pois paalta.

OFF = moottorin lammitys pois paalta (tehdasasetus)

ON = moottorin Iammitys aktivoituu automaattisesti, kun laite ei ole ohjaustilassa.

Moottorin lammitys
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10.7.12  Kierroslukualueen ohitus
Korkeintaan kolme kierroslukualuetta voidaan ohittaa.
Tietyissé tapauksissa on mahdollista poistaa hairitsevét sivudénet, jotka resonanssit saattavat
aiheuttaa tietyilla kierroslukualueilla.

Esimerkki: 2 alueen ohitus (idealisoitu periaatekaavio)

-t 35 % max

N Asetus laitetyypista riippuen: %, Hz, rpm

1 15 % min
. A=/
T T T T >
0% 50 % 100 % |p
| 1
) - R — P
A Ohjaus
S Ohjearvo
R Saétéalue
D Kierroslukusdédin: Oletusarvosignaali
P P-sédéadin: Saéatépoikkeama
— | Tehdasasetus: ohitustoiminto ei ole aktivoitu = —
f F F “OFF” fn
U (NN
rpm-alue,ohitusl rpm-alue,ohitusl
— |Asetus alueelle “Alue1 min.” —
_____ Asetusalue: “Katkaisutaajuus” - “Alue 1 Max.” ,15
%
Aluel min. Aluel min.
— |Asetus alueelle “Alue1 max.” —
_____ Asetusalue: “Alue 1 Max.” - “Max. taajuus” 35
=
Aluel max. Aluel max.
—  |Mikali ohitus2 ja ohitus3 tarpeen, toistetaan samat |— |jne.
ﬂFI: toimintavaiheet
L
rpm-alue,ohitus2
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11 Diagnoosi kannettavalla terminaalilla A-G-247NW

11.1 ECblue Basic -diagnoosivalikko
Diagnoosivalikko ilmoittaa laitteen ajankohtaisen tilan.

Diagnoosi
32.0°C Tehopuolijohtimen sisédlampdtilan naytto.
IGBT lampét.
32.0°C Elektroniikan sisélampétilan naytto.
Sisalampdétila
32.0°C Mikro-ohjaimen sisédlampétilan naytto.
MCU lampét.
0 % Signaalin korkeus analogitulossa “E1”.
E1 tulo
565V 1 ~ tyypeilla: Valipiirin jannite vakio, noin 400 volttia.
DC-tasajannite 3 ~ tyypeilla: Vélipiirin jannite ilman kuormaa = tulojannitteen huippuarvo

400 voltin verkossa saadaan ilman kuormaa valijannitteeksi noin 565 V. Kuormituksella
jannitearvo laskee hieman.

330V Verkkojannite
Verkkojannite
0 Tilabitit
Tilabitit
0 Virhebitit
Virhebitit
2 Parhaillaan asetettu PIN-suojaustaso (& Ohjainyksikén setup).

PIN-suojaustaso

11.2 Diagnoosivalikko malleihin Fcontrol / Icontrol Basic / PMicontrol Basic M
Diagnoosivalikko ilmoittaa laitteen ajankohtaisen tilan.

Diagnoosi
32.0°C Tehopuolijohtimen sisalampétilan nayttd.
IGBT lampét.
32.0°C Elektroniikan sisalampdétilan naytto.
Kondensaattorit
32.0°C Mikro-ohjaimen sisédlampétilan naytto.
MCU lampét.
32.0°C Vain malleissa, joissa on yhdysrakenteinen sinisuodin.
Lahtésuodatin
0% Signaalin korkeus analogitulossa “E1”.
E1 tulo
565V Tulojénnitteen huippuarvo = valipiirin jannite ilman kuormitusta
DC-tasajannite 400 voltin verkossa saadaan ilman kuormaa valijannitteeksi noin 565 V. Kuormituksella
jannitearvo laskee hieman.
330V Verkkojannitteen huippuarvo.
Verkkojannite
0 Ei aktiivinen laitteissa, joissa on yhdysrakenteinen naytto.
Tilabitit
0 Ei aktiivinen laitteissa, joissa on yhdysrakenteinen naytto.
Virhebitit
2 Parhaillaan asetettu PIN-suojaustaso (& Ohjainyksikén setup).

PIN-suojaustaso
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12 Tapahtumat, hair

121

ioilmoitukset

Tapahtumien néyttd ja ilmoitusten haku

Tapahtumat

Tapahtumat-valikkoryhma

Kun on painettu P-painiketta, tapahtumamuistin luku alkaa.

0
Empty

Esimerkki: Hairioita ei ole

Empty| = ei tallenteita = ei tapahtumia muistissa

19 1
Vaihevirhe

Esimerkki verkkohairitsta
Asento 1 = viimeisin tapahtuma

Viimeiset 10 (1 - 10) tapahtumaa tallennetaan. Nappaimilld ¥+ A voidaan valita

haluttu asento.
19 = havaittujen héiri6tilojen lukumaara

Naytdssa nékyy vuorotellen vikailmoitus sekd mitattu arvo (& Hairiédiagnoosi).

12.2

Viestit: Fcontrol / Icontrol Basic

Vakionadytén kanssa vuorottelee mahdollinen ajankohtainen halytys- tai vikailmoitus.
Laitteeseen kuuluva tila-LED ilmoittaa eri kayttétilat vilkkukoodeina.

Sisainen tila-LED

ﬁ OFF |
“TN ON

1x

2x
3x
4 x
5x
6 X
7 x
8 x
9 x
10 x
11x
12 x
13 x
14 x
15x

16 x
17 x

| BN BN BN BN BN BN BN I BN N N BN BN BN I IN I BN BN BN BN BN BN BN BN BN BN BN BN N BN BN B

10.01.2014
v_flash_explain_1_17.vsd

Rele

Koodi
oodi K1

Nayttd

Selitys

Laitereaktio
Aputoimenpiteet

paastanyt, 13 - 14

OFF keskeytynyt

Ei verkkojannitetta

Jos verkkovirta katkeaa, laite kytkeytyy
pois paalta “OFF” ja jannitteen palatessa
automaattisesti takaisin paalle “ON”.
Tarkasta verkkojannite ja etusulake.

239Hz
Taajuus

vetanyt, 13 - 14 ohi-

ON tettu

Normaalikayttd ilman hairiota

vetényt, 13 - 14 ohi-

STOP 1 tettu

Ei aktivointia = OFF
Liitdntoja “D1 ” - “24 V”(Digitaalinen In 1)
ei ohitettu.

Paaltakytkenté ulkoisella koskettimella
(&= aktivointi, laite ON / OFF).
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e eene . Rele . Laitereaktio
Naytto Koodi K1 Selitys Aputoimenpiteet
Aktiivinen lampétilanhallinta Laskevassa lampdétilassa nousee saatdo
Laitteessa on aktiivinenlampétilan hallin- |taas lineaarisesti.
ta, jotta se suojataan liian korkeiden sis&-|Ohjainyksikén jaahdytyksen valvonta.
ldmpdtilojen aiheuttamilta vahingoilta.
Jos lampétila nousee saadettyjen raja-
Lampétilan 2 vetényt, 13 - 14 ohi- |arvojen ylapuolellle, s&atéa vahennetéan
hallinta tettu lineaarisesti. Rele ei anna hairidilmoitus-
ta, jotta vahentyneessa kaytdssa kor-
kean sisdlampétilan takia estetdan koko
laitteen (ohjausyksikdn sallimassa kay-
tdssd) ulkoinen pois paalta kytkeytymi-
nen.
Yhden vaiheen vika Kun jannitteensyo6ttd on katkaisuvaiheen
Ohjainyksik6ssé on yhdysrakenteinen  |jlkeen taas riittévéa, seuraan. 5 s kulut-
L vaihevalvonta, joka katkaisee laitteesta  |tua uusi kéynnistysyritys. Sama toistuu,
Vaihevirhe 4 |(Paastanyt, 13-14 \iran viiveelld (n. 15 ms) verkkohairion | kunnes verkon kaikki 3 vaihetta ovat kéy-
keskeytynyt sattuessa (viallinen sulake tai vaihe). tettévissa.
Toiminto edellytté4, etté ohjainyksikon | Tarkasta verkkojannite.
kuormitus on riittava.
IGBT Fault Laite kytketyy pois paalts, uusi kdynnis-
Oikosulku maahan tai oikosulku vaihto- |tysyritys n. 60 s &= kuluttua. Koodi 9.
IGBT Fault e suuntaajan l&hdossa. Lopullinen paaltakytkenta, mikali 3. kayn-
Oikosulku 6 paastanyt, 13 - 14 nistysyrityksen jalkeen tulee edelleen vi-
maahan keskeytynyt kailmoitus < 60 s vélein.
Reset aktivoinnin avulla tai verkkovirta
ON/ OFF.
Vilipiirissa ylijannite Modulointi kytkeytyy alijannitteelld heti
Vlipiirin jénnite on yli 75 s ajan alle ase- |Pois paaltd, vikailmoitus 75 s kuluttua.
. L tetun raja-arvon. Automaattinen uudelleenkytkentd ja vi-
Vélipiiriss& 7 |paastanyt, 13-14 kailmoituksen poisto, kun jannite nousee
ylijgnnite keskeytynyt vahintaan 5 sekunniksi yli asetetun raja-
arvon.
Tarkasta verkkojannite.
Vilipiirissa ylijannite Modulointi kytkeytyy ylijannitteella heti
Vlipiirin jannite on yli 75 s ajan yli asete- |Pois paalta, vikailmoitus 75 s kuluttua.
tun raja-arvon. Automaattinen uudelleenkytkentd ja vi-
. L Syy on liian korkea verkkojannite tai kailmoituksen poisto, kun jannite laskee
Vallll.p.mrl.ssa 8 paastanyt, 13 - 14 moottori toimii generaattorin tavoin. vahintdan 15 sekunniksi alle asetetun
ylijannite keskeytynyt raja-arvon.
Tarkasta verkkojannite.
Moottorin toiminta generaattorina on es-
tettava.
IGBT-varoi- vetanyt, 13 - 14 ohi- IGBT-varoitus Lopullinen katkaisu 2 jadhdytystauon
tus 9 tettu IGBT jaghdytystauko n. 60 sek. jalkeen &=koodi 6.
Kommuni- 1 paastanyt, 13- 14 | Tiedonsiirtovirhe @&~ MODBUS-tiedonsiirron kuvaus
kaatio 0 keskeytynyt MODBUS-vaylan tiedonsiirto katkennut
Verkkojénnite liian alhainen Modulointi kytkeytyy alijannitteelld heti
Verkkojénnite on yli 75 s ajan alle asete- |pois p&altd, vikailmoitus 75 s kuluttua.
) L tun raja-arvon. Automaattinen uudelleenkytkentd ja vi-
Verkkoali- |, |paéstanyt, 13- 14 kailmoituksen poisto, kun jannite nousee
Jann. keskeytynyt vahintaan 5 sekunniksi yli asetetun raja-
arvon.
Tarkasta verkkojannite.
Verkkojénnite liian korkea Modulointi kytkeytyy ylijannitteella heti
Verkkojénnite on yli 75 s ajan yli asetetun|pois paalta, vikailmoitus 75 s kuluttua.
) L raja-arvon. Automaattinen uudelleenkytkentd ja vi-
Verkkoyli- | 5 |paastanyt, 13- 14 kailmoituksen poisto, kun jannite laskee
Jann. keskeytynyt vahintaan 15 sekunniksi alle asetetun

raja-arvon.
Tarkasta verkkojannite.
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Naytts | Koodi Rele Selitys Laitereaktio
Yy K1 Yy Aputoimenpiteet
Korkea virtahuippu Moottorin sammumisen jéalkeen ohjainyk-
Mikali ulostulovirta nousee (lyhyeksikin |sikkd odottaa 30 sekuntia ja aktivoi sit-
aikaa) yli saadetyn raja-arvon, virta kat- |ten uuden kéynnistysyrityksen.
keaa automaattisesti. Mikali 60 s kuluessa (aikavali seuraa-
Virran huip- 14 paastéanyt, 13 - 14 vaan"\iik?ilmoituk"s"een_) seuraa perakkain
puarvo keskeytynyt 10 paéaltakytkentas, laite kytkeytyy lopul-
lisesti pois paalta ja tilasta tulee vikail-
moitus.
Mikali 90 sekunnin kuluessa ei tapahdu
katkaisua, laskuri nollataan.
Moottorihirid
Jokin liitetyista termostaattikytkimista tai |Laite kytkeytyy pois paalta eiké kaynnisty
e o lampdtunnistimista on lauennut tai napo- |itsestéan uudelleen.
Moott_?rlhalr- 15 paastanyt, 13 - 14 jen “TB / TP” valinen yhteys on katken- | Moottori ja litanta on tarkastettava, sen
10 keskeytynyt nut. jélkeen reset-nollaus (&= moottorinsuo-
Napojen “TP” tai “TP” pistoke on vaaras- |ja).
s& asennossa.
Sinisuodatin lilan kuuma Paaltékytkenta liian korkeassa ldmpoti-
. s (vain malleissa, joissa on yhdysrakentei- |lassa, uudelleenkytkenta jaghtymisen
Lahtqsuoda- 16 paastanyt, 13-14 | . sinisuodin) jalkeen.
tin keskeytynyt Laitteensisaisen lampétilan valvonta, lait-
teen jaahtymisen valvonta.
Ylikuormavika 4-kertaisen tunnistuksen (I*t-menetelma,
Virranrajoitus on kytkenyt muuttajan pois |maksimi ylikuorma kestényt yli 60 s)
paalta. jalkeen tulee vikailmoitus.
Jokaisen tunnistuskerran (IGTB Recov-
ery Flag tallentuu) jalkeen seuraa 30 s
odotusaika, kunnes tehdaan uusi yritys.
) paastanyt, 13 - 14 Vikojen véliin on jaatava aina lyhyempi
Ylikuorma | 17 keskeytynyt aikavali kuin 5 min (alkaa aina uudelleen-
kaynnistyksen jalkeen). Jokaisella tun-
nistuksella modulointi katkeaa valitté-
masti.
Laitteen kuormituksen tarkastus.
Reset aktivoinnin avulla tai verkkovirta
ON / OFF.
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12.3 Viestit: PMicontrol Basic M, PMblue, AMblue
Laitteeseen kuuluva tila-LED ilmoittaa eri kayttétilat vilkkukoodeina.

23.04.2012
v_flash_explain_1_x.VSD

Lo . Rele . Laitereaktio
Naytto Koodi K1 Selitys Aputoimenpiteet
Jos verkkovirta katkeaa, laite kytkeytyy
525t _ pois paaltd “OFF” ja jannitteen palatessa
OFF E::E;?,?%&:s = verkkojénnitetta automaattisesti takaisin paalle “ON”.
Tarkasta verkkojannite ja etusulake.
23.9Hz
EZJ;’:; on eyt 13 - 14 ohi- |\ srmaalikaytts iiman hairiota
Kierrosluku
) _ |Ei aktivointia = OFF Paaltakytkenté ulkoisella koskettimella
STOP g |vetényt, 13- 14 ohi- |y jitsnisi5 “D1 7 - “24 V*(Digitaalinen In 1) |(@" aktivointi, laite ON / OFF).
tettu ei ohitettu.
Aktiivinen lampétilanhallinta Laskevassa lampdétilassa nousee saato
Laitteessa on aktiivinenlampétilan hallin- |taas lineaarisesti.
ta, jotta se suojataan lilan korkeiden sisa-|Ohjainyksikén jaéhdytyksen valvonta.
lampétilojen aiheuttamilta vahingoilta.
Jos ldmpdtila nousee sédédettyjen raja-
Lampétilan 2 vetanyt, 13 - 14 ohi- |arvojen ylapuolellle, sé&téé vahennetaan
hallinta tettu lineaarisesti. Rele ei anna hairidilmoitus-
ta, jotta vahentyneessa kaytdssa kor-
kean sisdlampdétilan takia estetdan koko
laitteen (ohjausyksikdn sallimassa kay-
tdssd) ulkoinen pois paalta kytkeytymi-
nen.
Kulmavirhe Modulointi kytkeytyy heti pois paalta (var-
Kestomagneettimoottorin tapauksessa  |oitustila).
“PMmotor”. Korkeintaan 8 k&ynnistysyrityksen
L Mahdolliset syyt: Virheellinen moottorin  |jélkeen seuraa lopullinen katkaisu (vikati-
Kulmavirhe | 3 |Pa@stanyt 13-14  liwants kayton ylikuormittuminen (a).
keskeytynyt Laite on nollattava katkaisemalla verkko-
jannite.

Moottorin liitdnnan ja kuormituksen tar-
kastus.

L-BAL-E218-FIN 1618 Index 002

70/78

ZIEHL-ABEGG




Kayttsohje AM-MODBUS(-W)

Tapahtumat, hairidilmoitukset

L . Rele . Laitereaktio
Naytto Koodi K1 Selitys Aputoimenpiteet
Vaihevirhe / verkkovika Kun jannite katkaisuvaiheen jalkeen on
Ohjainyksikéssé& on yhdysrakenteinen taas riittdva, seuraa n. 15 s kuluttua uusi
vaihevalvonta, joka verkkohairion sat-  |kaynnistysyritys. Sama toistuu, kunnes
Vaihevirhe 4 |paastanyt 13-14 Iy esq4 (viallinen sulake tai vaihe) katkai- |verkon kaikki 3 vaihetta ovat kéytettévis-
keskeytynyt see virran laitteesta viiveelld (n. 15s).  [S&.
Toiminto edellytté4, etté ohjainyksikon | Tarkasta verkkojannite.
kuormitus on riittava.
Moottori takertaa (kierrosluku liian alhai-|Modulointi kytkeytyy heti pois paalta (var-
nen) oitustila).
Kun kaytossa on kestomagneettimoot-  |Korkeintaan 5 kaynnistysyrityksen
tori: jalkeen seuraa lopullinen katkaisu (vikati-
Moottori ju- piastanyt, 13 - 14 Jérjestellmérakenteesta johtugq on kayn- Ia): '
. 5 ’ nistysvaiheessa tarpeen alhaisin mah-  |Laite on nollattava katkaisemalla verkko-
missa keskeytynyt dollinen kierrosluku, joka ei saa alittua  |jannite.
kayton aikana (arvo riippuu moottorin mi- | Tarkista, pyériiké moottori vapaasti.
toituksesta).
Mahdolliset syyt: Moottori takertaa, kayt-
t6 ylikuormittunut
IGBT Fault, maaoikosulku, IGBT Laite kytketyy pois p&alta, uusi kdynnis-
Ready, ajurin lataus tysyritys n. 70 s &= kuluttua. Koodi 9.
Oikosulku maahan tai oikosulku vaihto- |Lopullinen paaltakytkenta, mikali sallittu-
suuntaajan lahddssa. jen kaynnistysyritysten jalkeen tulee
edelleen vikailmoitus < 75 s vélein.
Sallitut kaynnistysyritykset vikailmoituk-
sesta riippuen:
IGBT Fault, e IGBT ja oikosulku maahan: 3 x
m::olig%s_ll_n- 6 paastanyt, 13 - 14 o IQBT Ready: 5 x
Reaéy, ajurin keskeytynyt e Ajurin lataus: 8 x
lataus Jaahdytystauko vikailmoituksesta riip-
puen
¢ IGBT ja oikosulku maahan: 70 s
e |IGBT Ready: 10s
e Ajurin lataus: 2 s
Reset aktivoinnin avulla tai verkkovirta
ON/ OFF.
Vilipiirissa ylijannite Modulointi kytkeytyy alijénnitteelld heti
Vlipiirin jénnite on yli 75 s ajan alle ase- |Pois p&altd, vikailmoitus 75 s kuluttua.
o tetun raja-arvon. Automaattinen uudelleenkytkentd ja vi-
Vélipiirissa 7 |paastanyt, 13-14 kailmoituksen poisto, kun jénnite nousee
ylijannite keskeytynyt vahintaan 2 sekunniksi yli asetetun raja-
arvon.
Tarkasta verkkojannite.
Valipiirissa ylijannite Modulointi kytkeytyy ylijannitteella heti
Puskurina toimivassa elektrolyyttikon-|pois paalté, vikailmoitus 75 s kuluttua.
densaatorissa ylijdnnite Automaattinen uudelleenkytkentd ja vi-
L L Valipiirin jannite on yli 75 s ajan yli asete- |kailmoituksen poisto, kun jannite laskee
Vélipiiriss& g |paastanyt 13-14 ¢\ aia arvon. vahintaan 2 sekunniksi alle asetetun
ylijannite keskeytynyt Syy on liian korkea verkkojénnite tai raja-arvon.
moottori toimii generaattorin tavoin. Tarkasta verkkojannite.
Moottorin toiminta generaattorina on es-
tettava.
_ |IGBT jaéahdytystauko Lopullinen paaltakytkenta sallittujen jaah-
g |vetanyt 13 -14 ohi-\y/oaditun IGBT-jashtymistauon kesto vi- |tymistaukojen jalkeen &= koodi 6 ja
tettu kailmoituksesta riippuen koodi 14.
Kommuni- 10 paastanyt, 13- 14 | Tiedonsiirtovirhe & MODBUS-tiedonsiirron kuvaus
kaatio keskeytynyt MODBUS-vaylan tiedonsiirto katkennut
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L . Rele . Laitereaktio
Naytto Koodi K1 Selitys Aputoimenpiteet
Verkkojénnite liian alhainen Modulointi kytkeytyy alijannitteelld heti
Verkkojénnite on yli 75 s ajan alle asete- |pois paaltd, vikailmoitus 75 s kuluttua.
) tun raja-arvon. Automaattinen uudelleenkytkentd ja vi-
Verkkoali- |, |paéstanyt, 13- 14 kailmoituksen poisto, kun jénnite nousee
Jann. keskeytynyt vahintaan 2 sekunniksi yli asetetun raja-
arvon.
Tarkasta verkkojannite.
Verkkojannite liian korkea Modulointi kytkeytyy ylijannitteella heti
Verkkojénnite on yli 75 s ajan yli asetetun|pois paalta, vikailmoitus 75 s kuluttua.
. L raja-arvon. Automaattinen uudelleenkytkenta ja vi-
Verkkoyli- | 45 |padstanyt, 13- 14 kailmoituksen poisto, kun jénnite laskee
Jann. keskeytynyt véhintaan 2 sekunniksi alle asetetun
raja-arvon.
Tarkasta verkkojénnite.
Vika - huippuvirta / ylikuormitus Moottorin sammumisen jélkeen ohjainyk-
Mikali ulostulovirta nousee (lyhyeksikin  |sikkd odottaa 5 sekuntia ja aktivoi sitten
aikaa) yli saadetyn raja-arvon, virta kat- |uuden kéynnistysyrityksen.
Virran huip- 14 paastanyt, 13 - 14 |keaa automaattisesti. Mikali jatkossa tapahtuu yhteensé& 250
puarvo keskeytynyt katkaisua, jarjestelméa katkaisee virran lo-
pullisesti, mista tulee vikailmoitus.
Mik&li 120 sekunnin kuluessa ei tapahdu
katkaisua, laskuri nollataan.
Moottorihirid Laite kytkeytyy pois p&élta eika kaynnisty
Jokin liitetyista termostaattikytkimisté tai |itsestaan uudelleen.
L L l[dmpdtunnistimista on lauennut tai napo- |Moottori ja liitédnté on tarkastettava, sen
Moottorihéir-| . |pééstanyt, 13- 14 lien “TB / TP” valinen yhteys on katken- |jalkeen reset-nollaus (& moottorinsuo-
i0 keskeytynyt nut. ja).
Napojen “TB” tai “TP” pistoke on vaaras-
s asennossa.
Lampétilavirhe Ohjainyksikk® pysayttdd moottorin. J&ah-
Lampstila- |, |paastanyt, 13- 14 | Suurin sallittu komponenttilampstila on tymisen jélkeen moottori kéynnistyy uu-
virhe keskeytynyt ylitetty. delleen automaattisesti.
Ohjainyksikon jaghdytyksen valvonta
Jarjestelma / sisdinen vika Ohjainyksikko suorittaa nollauksen auto-
. ) o Motorcontrol-virheryhma: Jarjestelmé maattisesti.
Jaestelmd /|- yq - |paastanyt, 13-14 )4 jiget syyt: Virta-anturin nollata- | Tietueiden tarkastus (ZAstick)

sisdinen vika

keskeytynyt

saus virheellinen (laitteistovika), puuttu-
vat moottoriparametrit
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12.4 Viestit: ECblue Basic

ECblue
Promer SO

y ZIEHL-ABEGG

403204
o stk sy v

Tila-LED asennettu kanteen

22.06.2012
v_flash_expl_red_1_xVSD

o . Rele . Laitereaktio
Naytto Koodi K1 Selitys Aputoimenpiteet
Tuleeko verkkovirtaa?
asstanyt, 11 - 14 . L Laite kytkeytyy tilaan OFF ja heti, kun
OFF Eeskeyt;lnyt Ei verkkojénnitetta jannitteensy6ttoé on taas kunnossa, tilaan
ON
428tpm | |vetdnyt, 11 - 14 ohi- |\ clikaytts iiman hairiota
Kierrosluku tettu
) _ |Ei aktivointia = OFF o ) . .
STOP 1 vetényt, 11 - 14 ohi- Liitantsja “D1 ” - “24 V"(Digitaalinen In 1) Paaltak.ytk'en.ta qlkmsella koskettimella
tettu ei ohitettu. (&= aktivointi, laite ON / OFF).
Aktiivinen lampétilanhallinta Laskevassa lampétilassa nousee s&atod
Laitteessa on aktiivinenlampétilan hallin- |{8@s lineaarisesti.
ta, jotta se suojataan liian korkeiden sisa-|Ohjainyksikén jaahdytyksen valvonta
lampétilojen aiheuttamilta vahingoilta.
Jos lampétila nousee saadettyjen raja-
Lampétilan 2 vetényt, 11 - 14 ohi- |arvojen ylapuolellle, sd4tda vahennetaan
hallinta tettu lineaarisesti. Rele ei anna héiridilmoitus-
ta, jotta vahentyneessa kaytdssa kor-
kean sisdlampétilan takia estetdan koko
laitteen (ohjausyksikdn sallimassa kay-
tdssd) ulkoinen pois paalta kytkeytymi-
nen.
HALL-IC Ohjainyksikkd pysayttda moottorin. Auto-
HALL-IC | . |paéstanyt, 11-14  Vaéra Hall-ICs signaali, virhe kommutaa- maattinen uudelleenkaynnistys jos vir-
Virhe keskeytynyt tiossa. hettd ei en&da tunnisteta.
Interne Steckverbindung fehlerhaft. Puhaltimen / moottorin vaihto
Vaihevika (vain 3 ~ tyypeilld) Kun jannitteensy6ttd on katkaisuvaiheen
Ohjainyksikéssa on yhdysrakenteinen jalkeen taas riittdva, seuraa n. 15 s kulut-
o vaihevalvonta, joka katkaisee laitteesta |tua uusi kéynnistysyritys. Sama toistuu,
Vaihevirhe | 4x | Paastanyt 11-14 " Virran viiveella (n. 200 ms) verkkohairion |kunnes verkon kaikki 3 vaihetta ovat kay-
keskeytynyt sattuessa (viallinen sulake tai vaihe). tettavissé.
Toiminto edellyttaa, ettd ohjainyksiken | Verkkojénnitteen tarkastus
kuormitus on riittava.
Moottori jumissa EC-Controller kytkeytyy pois paalta, uusi
Jos kéytdssa olevassa kommutaatiossa |kayttoyritys n. 2,5 sekunnin kuluttua.
ei mitata 8 sek. aikana kierroslukua, lau- |Lopullinen katkaisu seuraa, mikali neljas-
Moottoriju- | 5 |paastanyt, 11-14  liajsee virhe“Moottori lukittu”-toiminnon.  |kin kaynnistysyritys ep&onnistuu.
missa keskeytynyt Sen jalkeen laite on nollattava katkaise-
malla verkkojénnite.
Tarkista, pyoriiké moottori vapaasti.
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NEvtts Koodi Rele Selit Laitereaktio
aytto oodi K1 elitys Aputoimenpiteet

IGBT Fault EC-Controller kytkeytyy pois paalta, uusi

Maasulku tai moottorin kaamityksen oi- |kéyttoyritys n. 60 sekunnin kuluttua. &=

kosulku. Koodi 9.

paastanyt, 11 - 14 Lopullinen katkaisu, kun uutta virhetta ei
IGBT Fault | 6x keskeytynyt tunnisteta toisen kaynnistysyrityksen

jélkeen 60 sekunnin kuluessa.
Sen jalkeen laite on nollattava katkaise-
malla verkkojénnite.

Vilipiirissa ylijdnnite Jos valipiirijannite nousee 75 sekunnin

Kun vélipiirijannite laskee annettujen aikana uudelleen raja-arvon ylapuolelle,

o o raja-arvojen alapuolelle, moottori sam-  |se laukaisee automaattisen kéaynnistysyr-
Vilipiirissa 7 paastanyt, 11-14 | = ityksen.

ylijgnnite keskeytynyt Jos vélipiirijannite on pitempé&én kuin

75 sek. raja-arvon alapuolella, moottori
sammuu ja siitd saadaan virheilmoitus.
Vilipiirissa ylijannite Jos valipiirijannite laskee jalleen 75 sek.
Kun vélipiirijannite nousee saadettyjen  |aikana raja-arvon alle, se laukaisee auto-
Valipirissa | o |paastanyt, 11- 14 raja-arvojen yldpuolelle, moottori sam- | maattisen kaynnistysyrityksen.
ylijannite X keskeytynyt muu. Jos vélipiirijénnite on“pitempéén kuin .
Syy liian korkeen tulojannitteeseen tai |75 sek. raja-arvon ylapuolella, moottori
uudistavaan moottorikayttéon. sammuu ja siitd annetaan virheilmoitus.
IGBT jadhdytystauko IGBT jaahdytystauko n. 60 sek.
IGBT-varoi- vetényt, 11 - 14 ohi- Jasneyrysiauon.
9 x Lopullinen katkaisu 2 jadhdytystauon
tus tettu .
jalkeen &=koodi 6.
Kommuni- q0 |Paastanyt 13-14 |Tiedonsiirtovirhe & MODBUS-tiedonsiirron kuvaus
kaatio keskeytynyt MODBUS-véylan tiedonsiirto katkennut
Moottori ei kdynnisty Kun vikailmoitus on tullut, mutta moottori
Kun kdynnistyskasky on tullut (laite akti- [kéynnistyykin oikeaan suuntaan pydrien,
voitu, ohjearvo > 0 ), mutta moottori ei vikailmoitus poistuu itsestaan.

] ala pyoria oikeaan suuntaan 5 minuutin  |Mikali jannite on katkennut valiaikaisesti,
Vika moot- paastanyt, 11 - 14 | sisélld, jarjestelméstd tulee vikailmoitus. |aikajakson mittaus katkaisuhetkeen
tf)rt'nkkay“‘._ 11 x keskeytynyt saakka alkaa alusta.
nistyksessa Tarkista, pyoriikd moottori vapaasti.

Tarkasta, pyérittaakd ilmavirta puhallin-
pyo6rid vaaraan suuntaan (&-Vaara pyor-
imissuunta ilmavirran vaikutuksesta).
Verkkojannite liian alhainen Jos verkkojannite nousee 75 sekunnin
Kun vélipiirijannite laskee annettujen kuluessa uudelleen yli raja-arvon, seuraa
Verkkoali- 12 paastanyt, 11 - 14  |raja-arvojen alapuolelle, moottori sam-  |automaattinen kaynnistysyritys.
jann. X keskeytynyt muu. Jos valipiirin jannite on pitempaéan kuin
75 sek. raja-arvon alapuolella, moottori
sammuu ja siitd tulee vikailmoitus
Verkkojannite liian korkea Jos valipiirin jannite laskee 75 sek. ku-
Syy: lilan korkea sisaéntulojannite luessa uudelleen alle raja-arvon, seuraa
Verkkoyli- 13 x paastanyt, 11 - 14 |Jos vélipiirin jannite nousee yli sdadetty- automa.a.tlti.ne.n ké}/nnistysyritys. .
jann. keskeytynyt jen raja-arvojen, moottori sammuu. Jos valipiirin jannite pysyy kauemmin
kuin 75 sek. raja-arvon ylapuolella, moot-
tori sammuu ja siita tulee vikailmoitus.
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keskeytynyt

L . Rele . Laitereaktio
Naytto Koodi K1 Selitys Aputoimenpiteet
Korkea virtahuippu Moottorin sammumisen jélkeen ohjainyk-
Mikali moottorin virta nousee (lyhyeksikin |sikkd odottaa 5 sekuntia ja aktivoi sitten
aikaa) yli saadetyn raja-arvon, virta kat- |uuden kéynnistysyrityksen.

) ) L keaa automaattisesti. Mikali 60 sekunnin sisalla tapahtuu yh-
Virran huip- |, |paastényt, 11-14 teensa 5 katkaisua, jarjestelma katkaisee
puarvo keskeytynyt virran lopullisesti, mist tulee vikailmoi-

tus.
Jos 60 sekunnin kuluessa ei endé tapah-
du katkaisua, laskuri nollataan.
Lampétilahdlytys Ohjainyksikkd pysayttaa moottorin. Jaah-
. paastanyt, 11 - 14 |Suurin sall. sisélampétila on ylitetty. tymisen jalkeen moottori k&ynnistyy uu-
Ylikuorma | 17 x delleen automaattisesti.

Ohjainyksikon jagdhdytyksen valvonta

* K1: jos toiminto on ohjelmoitu tehtaalla: hairidilmoitus ei ole kdénteinen
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13 Liite
13.1 Kytkentdkaavio
| ................................ -
' AM-MODBUS(-W)
T T T T T T T T T T T T T T T T 'l
| i :
i |
| !
i Al B Al B !
| [eND) 54| (0, | 1D [BND 5| (0 | 1D2 | fout (GND)
|
o O
n=fx60
2
o O O O
GND MODBUS Addressing
(RS-485)
o O O O
GND MODBUS Addressing MOSI09KO0
(RS-485) 04.03.2011
fout Nopeussignaalin ulostulo aktiivinen vain ECblue-malleissa.
P Tiedote
Isantalaitteen kattava liitdntdkaavio on yhdistelma moduulin liitdntédkaaviosta ja sen laitteen
1 litdntékaaviosta, johon moduuli on asennettu (& vastaava kayttdohje).
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13.2 Hakemisto

A

Alasajoaika 23, 33, 44, 57

Asetussignaali 21, 25, 31
B

Baudrate 10
D

Diagnoosivalikko 61-62
K

Kaynnistysjannite 44, 57

kayttod 66

korottaminen 58

kulmataajuudella 43, 56
L

|&htbjannite 43, 56

[&mpdtilan hallinta 63, 66, 68

lineaarinen saatékayra 57

lineaarista kayraa 43
M

maksimitaajuuteen 43, 56

MODBUS 9

Modulointi 66

moottorin kierrosluku 18, 28

moottorin sivuaania 58
N

nelidllinen saatékayra: 44
(0]

ohitus 4, 23, 33, 47, 60

oikosulku 66

Oikosulku maahan 66

oletusparametrit 10
P

PIN-koodilla 15, 25, 36, 49

PIN-sy6ttd 15, 25, 36, 49

py6rimissuunta 45, 58
R

reset 39, 52, 66

resonanssit 23, 33, 47, 60

RS-485 9
T

Tasavirtajarrutus 46, 59

terminaalia 8

u
U/f-kdyran 43, 56
uusi kaynnistysyritys 66
\")
vaantémomentin 44, 57
verkkohairién 66
vilkkukoodeina 65
virran nousu 44
Y
ylikuormitus 67
Ylbsajoaika 23, 33, 44, 57
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13.3 Valmistajan lisshuomautus C €

Tuotteemme on valmistettu voimassa olevia kansainvélisid maarayksia noudattaen. Mikali iimenee
tuotteidemme kayttdon liittyvia kysymyksia tai erikoissovelluksien suunnittelutarvetta, pyydamme
ottamaan yhteytta:

ZIEHL-ABEGG SE
Heinz-Ziehl-StraBe

74653 Kiinzelsau

Puhelin: +49 (0) 7940 16-0
Faksi: +49 (0) 7940 16-504
info@ziehl-abegg.de
http://lwww.ziehl-abegg.de

13.4 Asiakaspalveluun liittyvaa
Kayttéonottovaiheeseen tai hairidtapauksiin liittyvissa teknisissa kysymyksissé pyyddmme ottamaan
yhteytta tekniseen tukipalveluumme (Regelsysteme - Lufttechnik).
Puhelin: +49 (0) 7940 16-800
Email: fan-controls-service@ziehl-abegg.de

Ulkomaan toimituksissa asiakkaiden kaytettavissa on maailmanlaajuinen Ziehl-Abegg -verkosto. &
www.ziehl-abegg.com.

Tarkastusta tai kunnostusta varten palautetut tuotteet pyyddmme varustamaan tarvittavilla lisétiedoilla
tehostetun vianetsinnan ja nopean kunnostuksen mahdollistamiseksi. Pyydamme kayttamaan
laatimaamme korjauslomaketta. Tekninen tukipalvelumme toimittaa lomakkeita pyynndsta.

Lomake I8ytyy myds kotisivultamme, misté sen voi ladata suoraan. Download — limatekniikka —
Teemat: Saatdtekniikka — Dokumenttityyppi: Yleisluonteiset dokumentit.
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